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Guita rapida para la pucsta ert marclia del convectidor MEB

Una vez cableadas las fases de potencia L1,L2 y L3 y fas de salidz al motoc UV, Wy
liecha ta conexidn a tierra correspondicnte, hay que configurar el convertidor para ¢f
motor al que se conecta :

Fuacién 123 = 1110 Ajuste de fabrica a {rét. bake de S0 Hz
Funcidéa 30 - Tenstdn de alimentacion

Fuacidn 70 Cormicate nominal del motor
Funcién 36 N* de polos del motor

¢Como quiere variar la velocidad del motor ?

+ Mediaante potencidometro que esta en ¢l teclado Foucidn {1 = 0001
* Mediante pateacidmetro externo \1 -"\1 - Ilf Funcién 11 =0002
* Mediante velocidades prefijadas externas | Fuaocién 11 = 0003

¢ Como quiere dar ordenes de Marcha, Paro, Cambio de sentide, elc...?

« Mediante las teclas del convertidor Funcién 10 = 0000

+ Mediante contactos externos Funcidn 10 = 0001
) Ver grafico abajo

Olras Funciones

1- Frecuencia mixima de salida Funcién 6
Frecuencia minima de salida ' Funciéa 7
Rampa de aceleracion % . Funcién {
Rampa de decelecacion o Funcién 2 -
Poner los parimetros de fabrica Funcidn 123

(1110 parz frec base S0 Hr)
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CONVERTIDORES MEB SERIE MN2

Gracias por comprar este convertidor MEB de frecuencia variable para motores de c.a. Una vez
instalado y con el adecuado mantenimiento. el convertidor proporcionard una vida de
funcionamiente seguro, Es imprescindible que la persona que lo haga funcionar, inspeccione y
realice el mantenimiento de este equipo, lea y comprenda totalmente esle manual.

Este manual de instrucciones ha sido pensado para servir de gufa de autoayuda para realizar
una instalacion adecuada. No dude en contactar con MEB para cualquier consulta.

POR FAVOR LEA Y COMPRENDA ESTE MANUAL
ANTES DE HACER FUNCIONAR EI, CONVERTIDOR

Esto garantizard un funcionamiento fiable y seguro del convertidor.

PRECAUCIONES

I Asegirese de que ta alimentacion de entrada estd de acuerdo con las especificaciones del
convertidor.

%]

. Las conexiones eléctricas de c.a. son L1, L2 y L3 (1.1 y 1.2 para ia entrada monofésica de
240 voliios). Las conexiones del motor son T1, T2 y T3,

3. NO teque ningtin componente del circuito mientras esté conectado a la red de c.a. 0
inmediatamente después de gue el aparato se haya desconectado. Debe esperar hasta gue el
LED del panel de control se apague.

4. NO haga ninguna interconexidn o investigacién en el circuito antes de desconectar el
convertidor de la red de ¢.a. Hacer caso omiso de este aviso puede tener graves
consecuencias,

RECOMENDAMOS ENCARECIDAMENTE QUE LEA Y
COMPRENDA ESTE MANUAL PARA OBTENER UN
FUNCIONAMIENTO OPTIMO DE SU CONVERTIDOR.
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1.1 General

Los convertidores de la serie MN2 son convertidores de uso general de alto rendimiento gue

incorporan un disefio de PWM (modulacidn de de ancho de pulsos) de alta eficacia y tecnologia

IGBT. La forma de la corriente de salida se aproxima mucho a una onda sinusoidat para

permitir un control de la velocidad regulable de cualquier motor de induccién de jaula de

ardilla convencional.

1.2 Recepeién

iste aparato ha sido sometido a exigentes pruebas de fibrica antes de su envio.

Antes de desembalarlo compruebe por favor to siguiente:

* Inspeccione si hay dafios producidos por el transporte (dafios importantes en ¢l embalaje
pueden implicar dafios en ¢l aparato).

Después de desembalar compruebe por favor lo siguiente:

a. Compruebe si las especificaciones (corriente y tension} de la tapa frontal coinciden con los
requisitos de su aplicacidn,

b. Compruebe todas las conexiones eléctricas y tornillos

¢. Verifique que no haya dafios visibles en ningiin componente.

Si se hubiera perdido o estropeado alguna pieza del convertidor, notifiquelo por favor de
inmediato al transportista y a MAQUINARIA ELECTRICA BILBAO. (94) 447 49 00
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2.1 Emplazamiento

Es imprescindible un adecuado emplazamiento del convertidor para lograr el rendimiento
especificado y la vida de funcionamiento normal. El convertidor debe instalarse siempre en
zonas donde se cumplan las siguientes condiciones:

* Temperatura ambiente de trabajo
-1 a 40 °C (de 14 a 104 °F)
* Grado de proteccidn: IP 20 para todos los modelos
* Protegido de la lluvia y humedad
» Protegido del sot directo
= Sin particulas metdlicas ni gases corrosivos
» Sin excesivas vibraciones (inferiores 2 0,5 (3)

2.2 Colocacidén

Para que haya una ventilacién eficaz y por motivos de mantenimiento, es necesario que haya
suficiente espacio libre alrededor det convertidor {(como se muestra en la figura 2.1). El
convertider debe instalarse con los rebordes del disipador térmico orientados verticalmente.

T !

L )
12em
CONVERTIDOR
T [2em
H oy bt
12 cm 12 cm 5cm

2.3 Cambio de paneles de PC

t.PongaFn_95en 1111

2. Ponga Fn_00 que coincida con el modelo especificado (Remitase a Fn_00)

3. Ponga¥Tn 95en I}

4. Mida lIa tepsion de c.c. de P-N e introduzca ¢l valor en Fn_96 {P estd en TM1, N es la clavija
de prueba del panel principal)

Maquinaria Eléctrica Bilbaoc 3



2.4 Especificaciones

2.4.1 Especificaciones hdsicas

Maodelo nomero
Pmcncn
Pmencn Moloi }\\\ )

( orriente nomlml (:‘\)

ictmou de cnl:ada

i"ensnm dc Scllldd

Pérdida de potencia
momenténea en el lempo

Dimensiones de. monn;e

Polencm nnnmml (kVA }

Duncmmnes 1I xans pr. (mm)

MN2-225-M MN220IM O E MN2200M MN2-203-M
! 1P[]P S T : R KHP -
“ ()4 . o0 : s 22
B uxe(s) 200-240 V +- 10%. ﬁ().’()OH/ +- i“
. 3 Irlses ()J{)()-’-IO V (propoluoml a ld lumon dc entr 1dd) i
| SEG 1 SEG | SEG I SEG

n
i
|
!

: !

t

| i

x [

!
|
0705162013 wi 149,05 184.05153.0 1 185.0x215.0x162.7
e . i
5 96.051500x 1285 | 138.0x174. omw 174.00205.0x155.7
i i

Modelo ndmero

]‘olcncz(

Polencm nomina
]wslon (ic Clm"l(]'l

Icns:on de sahd"l

Pérdida de potencia
momentdnea en ¢l tiempo

Dlmm 1siones (JL monl"gc

Comenlc nomin 11 (A}

PO[ nmmm.ll (Iel molm (LWJ

D;menswncs .1! X anx p1 (mm)

\W" 4() \43 MNZ-402-M3 \1\‘ 1()3 ’\'h 4 MN2-405-M3
C 3lwsesd 380460 V 4- 10% 50/6{) HZese
3 Ifa.:.s-u() ?80 460 \" pioporcmnal a ld [cnswn d(: Clllld(ldl
1 SEG I SEG | SEG 1 SEG
008050 | I80x150x1627
Ce0aMOxsT L aea0sonssT

2.4.1.2 Especificaciones para el cableado e interruptor automético de potencia opcionales

Modelo \45\‘2-?1’5-\1 l M\TQ 70I \1 ' 1\1\’2 3(37 M \ MN2- "( 2-40|-M 1 M\'7 4()7 \1: \” 4()1 \H \1\"’ 4()5 M3
ln Imeuu )lm ISA E )()A l ISA

Cable ™M cable 2.0 mm2. tomillo Md mbk 35 mm? 1 cable 2.0 mm<. tomitlo M4

ﬁlmno tormiflo 5 j

Cable TM2
Tamano tornillo

i tomillo M4 :

cahle 0,73 mn'|2. Tormlto M3
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2.4.3 Especificaciones funcionales

- o .
i Frecuencia de pulsacién

;ntervalo de control de ld hecuuau.l

Caracteristicus

de control

Funcidn de

proleccion

Funcionamiento

Condiciones

del entorno

Caicasa

EMC

Sobretinlen

Pérdida de potencia momentines

Seial de |

l~mpld HITE

PILLI\iOﬂ de fa Imun.nu.]

: Ruuiuuon de 1 frecuencia

Sehal de comml dc fa I'rccucncia
lu,mpu (k, dt.(.iu acion I (Immi

Pal dc ilumdu

dad instantines
Sobrecarga

Pxotucwn dl. \()bJCLdIQd dcl motor

Sobulmslon

Sublensitn

iC alualdmluuo aletas dzspmadm rmico

Sefal d I Suml d

entrada RL‘\::I

E nuadd dc arias Iunumlex

Funciones I'I'Ill]ilp]C\

Salida de. du laE}o

s‘uii(i'

i

Funcién umupuzddd

Monitor del mando digital

Monitor de la salida analdgica

Iunpudlum amhlemu

Humedad

Vibracidn

Digital: 0. 0 }1 4 (- 10~30°C):

Ap:m 7( ‘/< [lep nel tk mnddu incor pm .ulo)

P;()(Mdo pm CEmosLaio

flEI'lU()}'i amiento

Rummse a ia prhcauon dc Iunuom,ﬁ (Ie i n_ 01

Salida anﬁlound (0-10 V) |>051ble yara sclec

100 - 0°C

ESPECIFICACIONES
12 KHy o
012 - 400 He
\I'hl|0"!C?l 04% "S+ 0 (‘)
i) 01 17 con control mlmnmnu) 0 (IL Pl €. 0.1 Hz con control

(lL teclado numérico umndo Ia In,cuencm €s supulox a l()) H/
W/O 10V/4- jOmA

( 7» 600 seon 2 2 curvas S

18 modelOs una curv plouwmlbk

Apzm 200% de It corriente nmmndl

(on\ulldol I)O‘/c .’ l RUAULO
Reié lcn mico Lieuzomu) de xoblu'noa
Serie de 200 V' conexién de c.. supu 4 427 V: serie de 400 V

conexidn de c.c. su eri 834 \.'

Serie de 200 V conexién de ¢.¢. cae < 200 V serie de 400 V
xidn de c.c. <400V
0~2 segundos. Convertidor M.E.B. puede volver a ponerse en

caida de tension de la con

marcha por medio (Ic !d busqueda dL \cloudad

Funuomnnenm r.luu,to ." nverso, mdnd() m(}avldudi

Pl()lLCL]OI] desconeuacld miestras i funuon pmlulon lea EIdh']J.lH(IU

Ruml(m ata C\phcamon de Iuncaoxm (Ie i n_ “)6

c.a. :’\ Ve

c:dnfgﬂnzmcia de Ta eferenciz de frecoencia, Ifite saperiorfinferior,

l A & menos

refuerzo del par manual, frecaencimetro que calibra ganancia. iatento de

reinicio awlomdlico, frecuenciss ommdis curva-§

Manndo de lrecucncia. frecuencia de salida, velocidad, coriente de yuh(h

tensidn de salida, iumon de la ummon P \ dncuaon de 2o

cionar 1z [recuencia de salida,
iiuucnua de f||u\:c wension de \d|idd \ lensidn dc ia conexidn P \

Ln amum]ns ])I()lLUIdO dc gases corosivos s Y |)0]\f0

| 0- 97% {4 ;ue no Lomlense)
U b (;
li’ 20

EMC CEA36/89 (con fillro opcional)
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3.1 Interconexiones

Resistencia

de frenado
*2

P R RELE TERMICO

MC CONVERTIDOR | | '

— 0" N1+ LI(R) Ti(U) m
? M i

_W\ ;

Reié Térmico

{0 Off | MC (E)
. S 1

L3(T) T3(W)

f

< R$232/485
Amortiguador " e
MC e oscilaciones | TM2 CONI2{|{ CONECTOR #I
FWD 0 O~ 3
REV [—O O—— 4
SP1 |—O O—++ ¢
Sp2 =0 O——H 7 MANDO
§p3 0 O-H 3 DIGITAL
RES 0 0=+ 9
COM s
— CON1
P 12 |
Potenciémelro é“:l —— 13 ) O Relé de fallo (N/O o N/C)
14
15 2] 250V AC IA{30VDC 1A)
14 +Syne ~ Miltiples funciones

Frecuencimetro l
i CON4 1

1
| M——

Proteccion de {allo a tierra (ZCT)

-Sync (35VDC 50mA)

A

=

#1. Para MN2-2P5/201, utilice por favor un puente para dejar fuera de circuito las clavijas 1 y
2 de CONI12 cuando éste no se utiliza
#2. Remdlase por favor a la explicacin de (P,R) en el manuat
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3.2 Descripcidn de funciones de los terminales MN2

3.2.1 Descripcién de funciones de los terminales del circuito principal (TM1)

SIMBOLO DESCRIPCION DE L. A TUNCI()I\
L1 (R) m]ermnnlea de cnlrdcla de la linea eléctrica de c.
12 (S) una fase: L1/L2
L3(T) tres fases: LIL2/L3
e Terminales del resistencia de frenado externo
e (U)W . oot
-“-'I‘Z (V) Terminales de salida al motor
TR W)

3.2.2 Descripcion de funciones de los terminales de controf (TM2)

S]MBOI ¢] DESCRIPCION DL LA FUNCION
l TRIP iunnmies de salida del relé de ﬁllos (;cmlmse aFn_97,98)
2 RELAY 250 Vea /1A (30 Veed 1 A)
3 FWD Terminales de control (]e)ﬁi};;i';namicmo
4 RLVn (Rcmnasc a Fﬂ 03)
5 COM Ilcn.t comiin pam fer mm’lles 3/4/6/7/8/9
7 N ‘SPZ Terminales de entrada de varias funcicnes (remitase a Fn_56)
9 E miRL‘SLi l"cumml dueset (zcmltasca l‘n l()) 77777
iO - SYN~ 7 ' Terminal nes llC!cdllVO para scxhda (lc variag funcnones {]~n 61) o
H o “SYN+ o Icnz:l;]zilli [;(;smvo p'lra 9(1]1(14 de varias funmoncs {Tn_ 6])
BRI R— + - + 5 V VVVVV Terminal de polencm del potenciémetro ( avn;a 3}
' i3 i Emrada O l"clmmai de enmdd dc scml de frecuencia '1n'1]0g1c1 (Fn 26)
analégica clavija 2 del potencidmelro o terminal positivo de 0-5 V/ G-10 V/
4-20 mA)
e _ “Comin | Termival comdn pma  frecuencia fi;iuilunzcaﬁ ) 7
analégico {clavija | del potencidmetro o terminal negativo de 0-5 V /7 0-10 V /
4-20 mA)
""" s FM+ CSalida | Terminal de safida de varias funciones
analdgica (+) | (remitase a Fn_46), intervalo de la sefal de salida: 0- 10 V c.c.
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-+ Seccién 4. Funciones de control remoto™

4.1 Hustracién de las funciones del mandoe digital

Referencia de recuencia rmseees P ynicionamiento directo
controlada por TM2 6 VR /

(Fn_11=1/2/3) N £

Sefal de RUNSTOP 71 >0 O O O <————r—Funcionamiento inverso
encendida ) )

(Fa_10=1) SEQ  FRQ FWD  REV

Visualizacion de Hz i B @] O =——Visualizacién del valor
o rp.am. Hafrpn : VOLT de tensién
2 en o — O O = Visuali -

Luz en el modo de T Visualizacion del valo
programa

FUN ANIP de la intensidad

]Eeéll\ﬂjgel‘glmd > | RUN DSP ) ed—Teclu de seleceion
{marcha/paraday STOP FUN del modo

Tecta de cambio numérico

i
}r(\iﬁlla (}CP’]\]“”(iO et (FWD 1“
{directofinverso) REV RESI - juni ; Iie:ilcccic’m
e ndmero:

VR (regutador de voliaje) —4-- oy, . . o
utilizado limm el 'ljll‘leJ " . _I_{I"AD <t Tecla READJENTER
de velocidad FREQ. SET ENTER {leer £ encribir)

4.2 Funcionamiento del mando digital

|}5Nt‘EN{)IISOi-‘—-;| SO )|

e . [FRECUENCIA/ A FRECUENCIA/
@ mpm <Y ® |pn
-Hafv.p.m. velecidad de linea (’-‘3) Hafrpam. Pvelocidad de tinea (43}

- l egundos despues
FXXX i . | XXX | Qm_. XXX
fL’N

]LJ[\

(.5 seas. -
u despucs END ENTIER L)I\ NHNK I < v

}UN

: @ ‘. LED encendido
4 VOLTAIE | @ > VOLTAJE @ O LED pupadeande
(L PESALIDA voyr [ VOLT ' #1: La puntadla parpades y mugsta
- el valor de gjuste de Fa_30
l #2: La pantalla cambiarg af modo
siguicnte cuando se haga funcionar
o se apriete DSP
%3 Modo de encendido por Fn_51
-4 Nose requicre ENTER durante fa purada
25 La vistalizacion esta decidida por Fa_47

CorriENTE] @
DESALIDA | AMP
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4.3.1 Lista de funciones

Funcion Fn XX | Deseripeion Unidad Infervalo Ajuste | Obser-
de referencia fabrica | vacioncs
Capacidad o Seleccién de capacidad | 1-18 +3
llemi)u de | 'I‘ic;l]éallf de aceleracién 0.1 0,1-3600 5 10 I
acel fdecel. 2 Tiempo | de desaceleracién 01s 0,1-3600 s 10s #]
Seleccion de i xx00 Directo/parada, inverso/parada 0000
funcionamienio xxG1 Directofinverse, marcha/parada
remoto ix 10 Modo de control de 3 hilos
x0xx Mando inverso activade
x1xx Mando inverso desactivado
Oxxx La frecuencia de ajuste permaneeerd en la dltima frecuencia de
salida cuando el convertidor se paray Fn_11 =3
{xxx La frecuencia de ajuste serd 0 {cero) cuando el convertidor
separay Fn |1 =3
Seleccidn de 4 xxx0 Acuvada (Fn_17 - 25) 0000
bloqueo de xxx! Desactivada (Fn_17 -25)
pardmetros wlx Activada (Funciones excepto Fn_i7 - 25)
xx1x Desactivada (Funciones excepto Fn_17 - 23)
Represent. VAF | 5 Representacion de V/F seleccionada 1 0-18 910 #4
Limite de frec. |6 | Limie s'u—pf:rior delafree. de saida 0,0EH/ ‘ 040011/ 60 /50 *4
7| Limite inferior de fa frec. de salida | 0,01 Hz 0-400 Hz 0 Hz
Deteccion 8 Hasta el ajuste de frecuencia deseada O,{)iﬁﬁ'f;mmm 0-400 Hz O Hz
de fa velocidad 9 Tolerancia sobre la frecuencia | 0,01 Hz 0-30 Hz 0k
deseada ajustada
Seleccién del 10 { Control del mando (]igiial 0
wedo de control 1 Control remoto
7Sclccci6n del ”I | 0 Accionado por Fn_25 ]

modo de control

de la frecuencia

1 Accionado por VR del teclado

2 Accionado por VR de TM2 (terminales 12 -14) o seiial analdgica

3 Accienado por el mando de frecuencia. de entrada de varias funciones

{terminales 6-8)

Maquinaria Eléctrica Bilbao 9




Proteccion 12 xaxl: Prevencidn de blogues de rolor activada durante I aceleracion 0040
conra blogueo xxx b Prevencidn de blogues de rotor desactivada durante Ya aceleracién
de rolor xx0s: Prevencidn de bisqueo de rotor activada duranle la desaceleracion
xubx: Prevencion de blogueo de rotor desactivada durante la desaceleracion
x0xx: Prevencion de blogueo de rotor activada durante ¢l funcionamicnto
xlxx: Prevencidn de bloqueo de rotor desactivada durante el foncionamicnto
Oxxx: Trempo de desaceleracion de b prevencion de blogueo de rator
establecido por I'n_(2
Txxx: Tiempo de desaceleraciin de la prevencién de bloqueo de rotor
establecido por Fn_15
i3 Nivel de comienzo de fa prevencion de FG: 30-200% HO%
blogueo de rolor durante la accleracidn
14 Nivel de prevencidn de blogueo de rolor % 30-200% i60%
durante ¢f fencionamiento
1§ 7 Tiempo de desaceleracion durante h Ols i 0,1;5600 s 3s #
prevencidn de bloquen de rotor
Armangue 16 xxx0 Paesta en marcha directs activada cuando ¢l nnndo remolo e warch estd encendide| (000
directo, xxxl Arrmquc (]lI'CCIO dcs1clw.1(io cudmlo el mando mmclo dc marcha ‘evswl;mc-ncendula B
reset, il chosncaon efectiva solo st mande remote de marcha wpaoado
nimcro de xxlx: chosmon clccm'a silt tener ¢ cuenta ¢ csl'\do del manco renu)lo de marcha
exploraciones (0xx : T‘.ﬂ explorard 10 veces
de la sefiat Olxx: T2 explorard 5 veces
de entrada 0we: TMD explorard 3 veces
B 15x : TM2 explorard | vez )
Velocidad 7| Velocided miiple 1 001 Hz | odooH: | S00Hz | °
miltiple 18 Velocidad miltiple 2 001 Hz 0400 Hz 000Hz | o
19 Velocidad nxiltiple 3 0,01 Hz 0-400 Nz 000H: |
0 Velocidad miltiple 4 06t Hz 0400 Bz 3000H: |
2 Velocidad multiie 5 0L Iz bt | 4000Hz | 71|
n Velocidad miliple § 08I H | 0400 H: S600Hz | I
B Velocidad miliple 7 0.01 He 0400 1z CG000H |t
Frec, de avance # Referencia de frecuencia de nnptrzlﬂs‘(}m 0,01 Hz 0400 He 20012 #
¢ impulses de avance ¢ impulsos
Frecuencia 3 Referencia de fiee. principal desde 0,01 Hz 0-400 Hz SO0 Hz ¥l
principal ¢l mando numérico
Mando de 2 Referencia de frecuencia 0.0-400 1z 0H: | A
frecuencia de 27 Referencia de tension | X 0-]90,0% 0% :I
entrada 28 Referencia de tension 2 » 0.1% “ 0-995.9% 100% #]
analégica 29 Direccidn posuno/ncgmt\'o o | o 0 I’mmm 0 | <
I ' Negativo
Tension de afiment. 10 Tensidn de 1 alimentacidn de anergfa clécirica 0,1 v | g0 v #3

10 Magqguinaria Eléctrica Bilbao



xax| Visnalizacion de Ja lensién.dc salida (Vac) activada
xx0x Visualizacion de ba lension de c.c. desactivada

sxlx Visuglizacion de 1a tensién de c.c. aclivada

sbxx Visualizacion de ia corriente de salida (lac) desactivada

xlxx Visualizacion de Iz corriente de salida {fac) activada

Pérdida de potenciaj 31 pérdida de polercia momentdnea 01 025 05s
momentdnea en el tiempo
N T e
xaxl Activada
3 mg{ﬁscrvnd\gw h o
Rearrangue autom. 34 imtervalo de reinicio automilico Ol‘; ] '."0-800 s 0s
RS " Nimero de intentos de reinicio amemdrico i _ 0-16 0
Polo del motor 36 Mimero de pelos del metor 2p 2-8 polos 4P
Represeatacion V/F| 37 Frecuencia mdxima S lom | 0400 §rsomz | w4
ki Relacidn mixima lepsion 0,1% 0-100% 100%
3 Frecvencia media 001 He 0,11-400 Hz 3025 He | *
40| Relacion de tnsiones medias 0l | 0190% 15%
4i " n de tensiones 2 0.1 Hz 0.1% 0-100% 7.5%
e dearraque | 42| Afuste de frecuencia de arrangue 0011z oo, | e |
Free. de pulsacial 43 ccuencia de pulsacion } MU—IS 14
Modo de parada | 44 acion msm”parada (00¢
xxab: Marcha libre hasta parada
SLIu:mon dmwhda 45 Ganancia de salida ﬂnaloglna de varias lunciones l I% 0200% 100% ]
anaiGgica de 46 O Frecoencia de saiida (Fa_6 maxima) 0 =
varias funciones b Frecuencia de ajuste (Fn_6 mdxima}
(terminales 14 y 15 2 Tensidn de salida (Vac)
3 Tension de e.c. {Vpn)
Modo dc pantalia | 47 xuxd) Visualizacion de la tension de sclida (Vac) desactivada 3000 ¢

‘Maquinaria Eléctrica Bilbao 11




Frenade dindmico, | 48 k0 1 Capacidad de frenado reforzado €000
prioridad de parada) : apacu(ir:rlrtj”dr fenadotst.mdm YT
blisqueda de xx0x : Tecla STOP efectiva en el mado de control remoto i
velocidad xxis : Teck STOP inefectiva ex ¢l modo de control remoto
y contrel AVR x0xx : Brisqueda de velocidad controlada por terminales en TM2
xIxx: Biisqueda de velecidad efectiva coando ¢l con\'erii;-i“c{f-;c-:né;-f;ﬁe armarchn
Oxxx : Funcién AYR efectiva
bxin - Funcidi AVR incfectiva
Tiempo 2 de 49 Tiempo 2 de aceloracion i Ois 0.1-3650 5 1005 ]
acel. f desacel. $ Tiempo 2 de desaceleracion 0 036005 | 100s e
Modo de pantala | 51 . Seleccion del modo de pantalla | {-5 [ g
52 Visnalizacion de velocidad de Hnea I 0-9949 1800 k!
Fremdodecc, | 53 Tiempo de frenade de c.c. 0ts | 02555 055 o
54 Frecuencia e inyeceidn de! frenado de c.c. 0IHe | O1-10Hz TLSH:
53 mNiw:i de frenado de c.c. ti;l% 0-20%
Fatrada de 56 Entrada miltiple | (rerminal 6) 00 SP} 6572
varias fnciores | 02:513 03 : Imp. avance
57 Entrada miltiple -?:‘(-lerminal 7 (4 Seleccidn tiempo de acel.f desacel. | 01
05 Parada de cmcrgcncﬂi exierna
Entrada méltiple 3 {terming 8) 06 Blegueo de base externo 02
07 Bsqueda de velocidad
08 Ahomo de chergia
09 Seleccion de sefial de control
10 Seleceion de comunicacion
U Accleracion / desacel. probibiges | |
12 Mando de aumentay
13 Mando de disminuir
14 Control de secuencia
15 Velocidad principal, ausiliar
16-31 Canibio 00- 15 de normaimenie
abierto a n0r|1|£i-|ﬂéi‘1;é cervado
5| Reservado )
6| Reservado B B

12
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Sulida de varias | 61 Salida maliple Germinales 19y 1) 00 Modo de marcha 00
funciones 0} Hasta la frecuencia deseada
{2 Frecuencia de ajuste
Fsalida = Fa_08 +/- Fn_09
{3 Deteccidn de frecuencia
Fsalida » Fn_08
04 Deteccion de frecuencia
Fsalida < Fn 08
05 Deteceidn de par excesive
06-11 Cambio 0005 de (NJO) a (NAC)
62 Reservado
63 Mlgcscr\fatlo
5| Reserado
Control de 65 Ajuste de frecuencia prohibida | 001 Hz 0-400 Hz 0Hz
[recuencias 66 Ajuste de [recuencia pmhibigllﬁuz- 001 Hz 0-400 1z 0Hz
prohibidas 67 Apuste de fi'ccucné;i;lioixibida 3 00 Hz 0-400 Hz 0 Hz
68 Ajuste de tntervalo de frecuencias prohibidas 401 Hz 0-10Hz 01z
Proteccion térmica | 69 sl : Proteocion térmica electrbnica del motor activada 0000 R
clectronica xax] : Proteceion 1érmica electrénica del molor desactivada
xx0x : Caracteristicas (érmicas cleetronicas de acucrdo con el motor estindar
xxix: Caracteristicas rmicas electrdnicas de acuerdo con el molor especial
x{xx : Proteceion ded conventidor OL: 163% continug, 150% durante un minuio
xIxx : Proteccidn dei convertidor OL: 113% continua, §23% durante un minuto
Oxxix : Mareha fibre hasta parada después de coneclar Ja proteccién témica
electrGnica del motor
T« Conlinda ks operacion despuds de conectar la proteceion térmica
clectrénica del motor
Corriente de 70 Corriente nominl del motor 5,1 A Depchdc defas
referencia de especificaciones
sobrecarga ténnica del motor
electrénica
Control de X7 x0xx : Refuerzo del par activado
refuerzo el par x)xx : Refuerze del par desactivado
Ixxx : Refoerze del par manual
12 Ganancia dei refoerzo det par 4 “0‘1% 0.0-10.0% 00% #]
1 Reservado

Madquinaria Eiéctrica Bilbao
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I Reservado
5 Corricnle ddmomr sin carza ﬁD;p“«.nde delis
especificaciones del motor
“Compi:nsacién 76 Deslizamicn;} noiminat del moter o 0,01 Hz O,GUGOO 0,001z #] -
dz deslizamicalo
Control de 77 xxx0 : Deteccidn de sobrepar desactivada 0060 )
sobrepar xnxl : Deteccidn de sobrepar activada

xx0x : Activada sélo si en la frecucencia de ajuste
xxlx s Activada durante ¢l funcionamienio
x0sx : Continia Ia operacion despuds de detectar ¢f sobrepar

x1xx: Marcha libre hasta parada después de detectar ef sobrepar

7 Nivel de deteccidn del sobrepar 1% 30-200% 1 160%
7 Tiempo de deteccidn del sobrepar Bls 625 01
Carva § 80 Tiempo 1 de curva $ en el periodo de 0.0 0ds 025

aceleracidin / desaceleracién, Tiempe 1

81| Tempo2dconraSenel perindo de R 043 023

aceleracidn / desaceleracidn. Tiempo 2

Ahemo de energfa | 82 xx00 Ahorro de energia desactivado 0000
x50} Ahorro de encrgia conlrolado por tezminales de entrada miliple

séle en la frecuencia prefijada

83 Ganancia de ahoiro de enerafa e 0-100% B0% ]
Cantrol de 84 xxx0 Temporizador def proceso desactivado 0000
Secuencia sxx | Temporizador del proceso activado

xx0x Salida de frecuencia de ajuste después de que ¢l lemporizador del
procese acaba de comtar

xx1x Salida de velocidad cero despugs de que el temporizador del proceso acaba de contar

8 Temporizador del proceso | 015 0-3600 s 0s
36 Temporizador del proceso 2 Ois R 0s
87 Temporizador det proceso 3 1 a1s 0-3600 s 0s
8 Temporizader d;‘l_pr()ccsoﬂl o Ol 0-3600 5 s
89 Temporizador del proceso 5 01s 0-3600 s os L
90 TCIIIpOI{?;d& del proceso 4 0,is 03600 Os i
o Temporizador del proceso 7 Ols 0-3600 5 os
Control de K Veces de control do vibracién I B RN T 5 s
vibracién % Gansacia del control & vibracicn 0.1% 0-100% A
94 Desviacidn del control de vibraion 1% S oxe 0% |
95 Pardmetros para ajuste en fbrica .
9% No cambiar
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Control del 91 xxx0 : [ contacto de averfas no estd conectado durante la operacidn de reinicie anlomatico | 6000
contacto xax Bl contacto de averfas estd concctads durante la operacidn de reinicio awtomdtico
de fatlos xx0x ¢ El comtacto de averias no estd conectado duranie I deteccidn dz pérdida
de potencia momentinea
xalx: El contacto de averfas estd conectado durante 1a deteccitn de pérdica
de potencia momentdnea
x0xx : El contacto de averfas no estd concetado durante la parada de emergencia externa
xixx : El conlacto de averfas estd conectado durante la parada de emergencia externs
Oxxx ;B contaclo de averias vo estd coneclado durante f blogueo de base externo
Txxx - Bl contacto de averias estd conectado duzante ¢l bloguen de base externo.
98 ko0 B contacto de averias no cstd conectade después dé‘;iiac se delecta par excesivo 0000
xxxd 2 Bl contactn de averfas esté concelado después de que se deteeta par excesivo
xslx : El contacto de averias no estd conectado después de que actda
la proteccidn térica electednica del motor
xx1x: B contacto de averias estd concetado despuds de que acida
la proteccidn érmica eleetrénica del motor
x0xx : El conlagto de averfas estd normalinente abierto (NQ)
xbax s B contacio de avesfas estd normalmente cerrado E¥/C)
Oxxx - B contacto de averias no estd coneclado después de gee actia
fa proteccidn (érmica electrdmica det convertidor
faxx « El contacio de averfas estd conectiado despuds de que actlia
la proteccidn térmica electranica del cenvertidor
Control de los % Reservado o
parfmelros 100 N° de conumicecidn identificada ] 1-32 3 2
de comunicacién | 101 Velocidad de comunicacion en baudios i (- 4800 bps 3 2
19600 bps
2 10208 bps
3238400 bps
102 xxx0: | Bil de parada 3 2
xxx| : 2 bits de parada
xx0x : Paridad par
xx1x : Paridad impar
x0sx : Sin paridad
xIxx: Con paridad
Oxxx : Datos de 8 bils
Exxs o Datos de 7 bizs
ﬂ H03-106 | Sl para ajuste en fibrica i 3
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107 Reservado
108 O Reservado 7
109 | Reservado a o )
1o Reservado
I} Reservado
12 Reservado
i3 Reservado
114 Reservado
115 Reservado
116 mli;;crmdo o ’
1 Reservado
HE Reservado
o H9 | Reservado
120 Reservado - B
IIIIIIII 2 Rescrsado
| Reservado
“Ajuste de fibrica | 123 (10 Reposicion al guste de fabiea || | 0050
(para sistenas de potencia de 60 Hz)
1510 : Reposicién al ajuste de fabrica
(para sistemas de potencia de 50 H)
Versidn de CPU 124 Versidn de CPU (mnidad ceniral de proceso) . 3
Referencia de 125 Registro de la indicacion de los tres -
secuencia de dftimos fallos 2, -
fallos K.

*1 EI ajuste se puede cambiar en el modo de marcha

*2 1.os ajustes no se pueden cambiar en el modo de comunicacidn

*3 Los ajustes no cambiardn con la funcida “reposicion al ajuste de fabrica”
*4 Véase la descripcidn de funciones de Fn_123

INTERVALQO DE AJUSTE

El ajuste de la frecuencia y del tiempo de aceleracidn / desaceleracidn tiene sélo 4 cifras
cuando se estabiece por medio del teclado numérice (por ejemplo 3.599 s/ 399,9 Hz), pero
tiene 5 cifras (por ejemplo 3.599,9 s 6 399,99 Hz) cuandao estd controlade por el controlador
programable (PL.C) o estd en el modo de comunicacidn informadtica.
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4.3.2 Descripcién de funciones

Fn_00 MODELO N° Fn_00 MODELO N°
01  MN2-2P5-M 10 MN2-401-M
0 MN2-201-M ¥ MN2-402-M
03 MN2-202-M 12 MN2-403-M
04 MN2-203-M 3L MN2.405-M

1. Formula para caleular el tiempo de aceleracion fdesaceleracidn

Tiempo de aceleracién = Fn_01 (6 Fn 49) x  [recuencia preestablecida
60 Hz,

Tiempo de desaceleracién = Fn_02 (6 n_50) x frecuencia preestablecida
60 Hz

2. Tiempo 16 2 de aceleracién / tiempo | 6 2 de desaceleracion / curva S 16 2 pueden
controlarse por medio de la seiial conectado/desconectado del terminal de entrada externa
siempre que Fn_56, Fn_57 6 Fn_58 estén ajustadas a 4.

3. Se desactivard la curva S. lo que sigaifica aceleracién y desaceleracion lineales, cuando
Fn_ 80/ Fn_81 estdn gjustadas a §.

4. s curvas de aceleracién y desaceleracion serdn como se indica a continuacion si el tiempo
de la curva § (Fn_80/ Fu_81) es mayor gue 0.

Maquinaria Eléctrica Bilbao 7



FRECUENCIA
DE SALIDA

5. Tiempo de aceleracidn / desaceleracién real = tiempo de aceleracion / desaceleracion
preestablecido + tiempo de curva S, si no se liene en cuenta la situacion de blogueo del

motor,

Observacién  [: Fn_03 se activard s6lo cuando Fn_i0 = | (control remoto)

Observacion - 2: La tecla “STOP” del mando numérico se puede utilizar para parada de

cmergencia (Remitase a Fn_48) cuando Fn_10 = 1

Fn_03=xx00

O /----- 3FWDISTOP
|/

4 REV/STOP

5 COM

Fr_03=xx01

7
s

—1 3 RUN/STOP

4 FWID/REVY

5COM

Fn_03=xx10

4

t 3 FWD/STOP

4 REV/STOP
5 COM
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TERMINAL3TMZ , | 1

TERMINAL4T™M?| | l

SALIDA
CUANDO
Fin_03=xx00

REV(¥)
SALIDA
CUANDO
Frn_03=xx01
FWD
REV(*)

l Utilizando un punto (N/O) para comenzar
TERMINAL3TM2 .

: Utilizando punte b (N/C) para parar
TERMINAL4TM2 [ {1

TERMINAL 6'TM2

SALIDA
CUANDO
Fin_03=xxI0

N\ REV() /

Observacién: Mando inverso desactivado cuando Fn_03 = xixx

Relacion de le) Xis
Frecuenciamedia ™=
;- Relacion de tensiones medias -
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1. La representacién V/F se puede ajustar manualmente si Fn_05 = 18. Remitase por favor a
Fn_37 v Fn_41.

V3

Fn_38
(¥ méaximo)

Fri_40
(V medio)

Fn_4l d : : :
(V minimo) . : ' : Hz
0.1 Fn_39 Fn_37 400
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2. Fn_05 = (- 17 representacién de tos modelos V/F fijados (remitase a la signiente tabla)
Fn_05 50Hz Fn_05 60Hz
HOO% 100%
Para uso
general B B
0 g
C C
0.1 2.5 50 400
V
L h
100%
1 10
Par de
arranque B
alto 2 11
C P ; i Hz C
3 0.1 25 50 400 12
Fqncioner 4
miento
con par
variabie
3
100%
Funciona- 6 1S
miento B :
con potencia '
conslanle :
7 16 :
c : : : ;
0.1 6 60 400
Fn_05 B C Fn_03 B C
0/9 1.5% 7.5% 4/13 17,5% 7.5%
1710 10,0% 7.5% 5/14 25,0% 7,5%
2/11 15,0% 1.5% 6/15 15,0% 7.5%
3/12 20.0% 7.5% 7/16 20,0% 7,.5%
8/17 25,0% 1.5%
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3. AVR (Regulacién automitica de tension) determinard la tension de salida real, por ejemplo
Fn_05 =18:

a. Fin_48 = Oxxx, AVR serd efectiva, la tensién de salida del convertidor serd regulado de
la siguiente forma:
Vmdx = Fn_38 x Fn_30, Visedio = Fn_40 x Fn_30, Vmin = Fn_41 x Fn_30

b. Fn_48 = 1xxx, AVR serd inefectiva, la tension de salida variard con la tensidn de
entrada:
Vmix = Fn_38 x Vin (tensidn de enirada), Vimedio = Fn_40 x Vin,
Vmin = Fn_41 x Vin

Seiial de
frecuencia Fn_06 (Limite superior)

interna

Fn_07 (Limite inferior)

Observacion

r.

Observacion: Si Fn_07 = 0 Hz, la salida del Convertidor MEB se interrumpird cuando el mando
de frecuencia se ajusie a () Hz,
SiFn_07 > 0 Hz, la salida del Convertidor MEB funcionard a la frecuencia de
Fn_07 si el mando de frecuencia es inferior a Fn_07.
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Observacion: SiFn_6] =6- 11, jos terminales 171 lestdn normalmente abiertos cuando la

alimentacion estd desconectada y normaimente cerrados cuando }a alimentacion estd conectada.
Fn_10: Seleccion del modo de control .= 0 Control de. mando dwual
R S R TR e AL = C()nuo]mnoio

La tecla STOP se puede utilizar para parada de emergencia durante el control remoto
(Fn_10=1) (Remitase a Fn_48))

. Tn 11::Seleccionidel mc,todo dc m'mdo de iu,a,uul cia

1. Cuando Fn_{] =1, Fn_56-Fn_ 58 =15
La frecuencia se establece por medio de VR en el mando digital si fa entrada de varias
funciones estd desconectada. La frecuencia se establece por medio de VR en el blogue
terminal (FTM2) u otras sefales analégicas si la entrada de varias funciones estd conectada.

2. Coando Fn 11 =2, Fn_56-Fn 58 =15
La frecuencia estd establecida por VR en el bloque terminal (TM2) u otras sefiales
analdgicas si la entrada de varias funciones estd desconectada. La frecuencia estd establecida
por VR en el mando digital si ia entrada de varias funciones estd conectada.

3. Remitase por favor a Fn_56 - Fn_S8 para los terminales de aumentar/disminuir

Observacion 1. La frecuencia estard controlada por ajuste de velocidad multiple cuando
estan conectadas las frecuencias de impulso de avance o velocidad
muitiple. Las teclas w & en el mando digital y el control de
aumentar/disminuir de TM2 serdn incfectivos mientras la velocidad
mulliple esté activada. La frecuencia volverd al valor preestablecido
después de que se desactive la velocidad miltiple.

Observacion 2. Las teclas w A y el control de aumentar/disminuir de TM2 serdn
mefectivos también cuando se acelera / desacelera en ¢l modo de marcha
o en el periodo de cambio de velocidad miihiple

- esmhlcudo jmr”l'*n ]5 =
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1. Si el tiempo de aceleracién no es suficientemente largo se producird una sobreintensidad
durante la aceleracidn. El convertidor prolongard el tiempo de aceleracion pura evitar la
desconexitn cuando el tempo de aceleracion es demasiado corto.

. 51 el tdempo de desaceleracion no es suficieniemente largo, se producird una sobretension en
el cireulto de c.c. El cenvertidor profongard el tempao de desaceleracion para evitar la
desconexidn por sobretensién cuando el tiempo de desaceleracidn es demasiado corto.

- Con el fin de evitar desconexiones por sobrecarga anormal durante el funcionamiento (por
ejemplo pérdida de velocidad o funcionamiento irregular), el convertidor disminuird la
frecuencia de salida de acuerdo con el tiempo de desaceleracion establecido por Fn_02 (6
Fn__15 cuando Fn_12 es 1xxx) cuando la corriente de trabajo supera el valor establecido por
Fn_14. El convertidor volverd automdticamente a la frecuencia normal de trabajo después de
que la corriente recupere las condiciones normales.

. Coando Fn_16 = xxx1, ¢} mado de control estd en control remoto (Fn_10= 1)y la
alimentacidn estd conectada, el convertidor no puede arrancar si el conmutador RUN (marcha)
estd encendido y entonces destellard “STP1”, El commutador RUN del mando digitat se debe
apagar y encender de nuevo, entonces el convertidor puede ponerse en marcha.

. Los mimeros de exploracién de {a sefial de entrada de TM2 en los terminales 3/4/5/6/77/
8 /9 (directa / inverso / SP1/ 8P2 /7 SP3 / reposicidn) estdn establecidos por Fn_16. S; TM2
detecta fas mismas sefisles de entrada durante n veces en una hilera, el convertidor tratard la
sefial come normal y a ejecutard. Por olra parte, si TM2 detecta las mismas sefiales de
entrada durante menos de n veces, considerara las sefiales como ruido (n = 10/5/3/ 1).
Observacion: El tiempo de exploracidn es 2 ms.
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. El converlidor funcionard con la frecuencia de impulso de avance (Fn_24) cuando Fn_56 -

Fn_58 estén ajustadas a 3 y el terminal de entrada de varias funciones esté conectado,

- El convertidor funcionard con la frecuencia de velocidad maltipie cuando ¥n_36 - Fn_58

estén ajustadas a 0 - 2 y el terminal de entrada de varias funciones esté conectado.

ST 84 = xxx1, Fn_ 56 - Fn_58 =0 -2 6 16 - 18 y sc recibe la sefidl de impulso en la

entrada de varias funciones, el convertidor funcionard cierto tiempo (establecido por Fn_85 -
Fn_B1} a cierta frecuencia (establecida por Fn_17 - Fn_23) y entonces volverd a la
frecuencia establecida con ¢l teclado o VR externo o refrocederd bruscamente a la velocidad
0 {Frn_84 = xx1x ¢ xx0x).

. SiFn_84 = xxx1, Fn 56 - Fn_58 = 14 6 30 y se recibe la sefial de impuiso en la entrada de

varias funciones, el convertidor funcionard en la secuencia de procesos

Lo 2 3 e Y hasta que termine el temporizador de todos los procesos
y entonces vuelve a la frecuencia establecida con el teclado numérico o VR externo o
retrocederd bruscamente a fa velocidad O (Fn_84 = xx1x & xx0x).

. No se pueden infroducir nuevos valores para el temporizador y ajuste de velocidad en el

temporizador v Ia velocidad que estén en curso.

. La prioridad en la lectura de frecuencias es como sigue: frecuencia de impulso

de avance - = frecuencia de ajuste de velocidad mdltiple M frecuencia del mando
numérico establecidas con el mando numérico o seiial de frecuencia externa,

TERMINAL 3 TeRMINAL 2 Teraival, | TERMEMAL DE {MPULSD FRECUENCIA TIEMPO DB
DE VELOCIDAD MOLTIPLE | DE VELOCIDAD MOUTIELE | DE VELOCIDAD MULTIFLE DE AVANCE 0 $ALIDA (Hz) OPERACION
RS A 5 O ] 'X' ,,,,, 1“n_17 ] Fn_85 ,
....... 5 X % e ]“|L2{) angé
0 X | 0 X Fn2l | Fn.89
0 0 X X In_22 Fn_90
0 Fn 24
O: Terminal ON X: Terminal OFF --1 SIN EFECTO
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P g oo
Sefial .
inerna o
[ 3
26
| L
-
27 | 100%
srm——m——— 28 —l 2

% de seial de ajuste de frecuencia

hy

Fn_06

Sefiai
interna

Fn_26

b
T Fn_27 | 100%

Fn_28 i

% de seial de ajuste de frecuencia

curva |

curva 4

curva 2

curva 3

Fn_26

ajuste

frec. de ajuste

Fn_27

ajuste 0

ajuste 0

curva 5

curva 6

ajuste 0

frec. de ajuste

ajuste 0

ajuste 0

ajuste %

ajusie %

ajuste %

ajuste %

Fn_28

ajuste %

ajuste %

ajuste %

Fn_29

I. Fn_26/27/28/29 serdn efectivas sélo cuando Fn_11 = 1 6 2 {ajuste de frecuencia por medio

del mando digital o control de terminal de sefiai analogica de frecuencia).

2. Fn_27 puede ajustarse como se indica a continuacion {curva 3):
a. Silasefial es de 1 -5V, Fn_27 serd iguat a la tensién de 0 Hz dividido por 5 V
b. Sila sefial es de 4 - 20 mA, Fn_27 serd iguat a la corriente de O Hz dividido por

20 mA

¢. 8ila seiial es de 0 - 10 V, mismo método gue antes

3. Ajuste de Fn_28. Sila sefial es de 0 - 20 mA, Fn_28 serd igual a la corriente de Fn_06

dividido por 20 mA.
Observacién: Las sedales de VR en TM2 y el mando numérico son de 0 - 5 V. Ei terminal de

entrada analégica del bloque terminal puede aceptar seflales de 0-5V /0 - 10V

/0-20mA.

Observacién: Fn_2§ debe ser mayor que Fn_27.

26
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- Bl convertidor se parard cuando la tensidn sea menor que el nivel inferior de proteceion de

tension. El convertidor puede volver a ponerse en marcha antomdticamente por medio de Ja
biisqueda de velocidad si se puede restablecer la corriente en el tiempo establecido por
Fn_31.

. El lempo para la pérdida de polencia momentdnea variard para cada modelo, e intervalo se

restablecerd desde 0,7 hasta 2 segundos.

. El convertidor se desconectard después de la pérdida de potencia si Fn_32 = xxx0, LV-C

aparecerd en el display digital v no se puede volver a poner en marcha el convertidor (Fn__34,
En_35 inefectivas).

. Cuando Fn_32 = xxx1, el niimero de reinicics automdticos serd Himitado si el tiempo de

pérdida de potencia es inferior al establecido en Fn_31. El ndmero y tempo de los reinicios
autométicos estardn determinados por el ajuste de Fn_34 y Fn_35 si el tiempo de pérdida de
potencia es mayor que el establecido en Fn_31.

6.

. Bl reinicio automatice serd inefectivo i Fri_35 = (
.21 Fn_35 >0, Fn_34 =, e} convertidor atilizard a bisqueda de velocidad para que la

frecuencia recupere el valor que tenfa antes de la desconexion desde €l estado de marcha
libre en 0 5 segundos y entonces acelerard o desacelerard hasta la frecuencia preestablecida.

CS1PN_35 > 0, Fn_34 > 0, ¢} convertidor tendrd mazcha libre durante cierto tiempo

(establecido por Fn_34) vy entonces acelerard o desacelerard desde Fn_42 hasta la frecuencia
preestablecida,

. El reinicio automético serd ineficaz durante el periodo de desaceleracién después del mando

de parada o el frenado de ¢,

- El] nimero de reinicios automdticos se reposicionard bajo las siguientes condiciones:

{1). No se detecta averfa durante 10 minutos (ya sea en ¢l modo de parada o en ¢l de
marcha)
(2). Apretar la tecla RESET o cerrar €l contacto de RESET del blogue de terminales.
Frn_97 = xxx0: El terminal de averias se desactivara cuando esté funcienando el reinicio
aulomaitico
= xxx1: El terminal de averias se activard cuando esté funcionando el reinicio
automatico
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Fn_36

120 frecuencia o .
(rp.m.) = ——-— x frecuencia; Veloe. de linea = — ——— x Pn_52 (0° de decimales
Fr_06 establecido por Fn_51}
DSp

El contenido de ia pantalla puede cambiarse con la tecla

o en el de marcha.

ya seca en el modo de parada

FUN

= Freceencia/r.p.m./velocidad de linea (modo establecido por Fn_51)

Y

Fxxx

¢

Tensién de salida

(modo de ajuste de parmetros: remitase a la ilustracién del
mando numérico)

e - Tensién de ¢.c. (Tension de salida o

tension en el circuito
c.c. 0 la corriente de
salida segiin Fn_47)

Corriente de salida
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El convertidor puede aceptar la siguiente aplicacion: El convertidor puede arrancar a 5 Hz y
funcionar entonces en el intervalo de 0,1 - 60 Hz si Fn_07 = 0 Hz, Fn_42 = 5 Hz.

In_43 | Frec. pulsacién { Fn_43 | Frec, pulsacién | PFn 43 | Frec. pulsacién | Fn_43 | Frec. pulsacion
0 | KHz 4 2.4 KHz 8 48 Kiz 12 8 KHz
1 1.2 KHz 5 3 KHz 5 KHz 13 9 KHz
2 1.8 KHz 5 3,6 KHz 10 6 KHz 14 10 KHz
4 | 2Kz 7 4 KHz 7.2 KHz 15 12 KHz

L.os convertidores del tipo IGBT pueden proporcionar un funcionamiento con poco riido

audible del motor. Sin embargo, una frecuencia portadora alta puede dar ugar a interferencias
con el equipo electrénico externo. Por lo tanto, €s necesario ajustar la frecuencia de pulsacién
para limitar las interferencias,

Si Fn_44 = xxx1, el convertidor cortard la salida después e recibir instrucciones, el motor
tendrd marcha libre hasta parar.
31 Fn_44 = xxx0, el convertidor desacelerard hasta la frecuencia establecida por Fn_54 después
de recibir instrucciones, entonces el nivel de la tensidn de salida es establecido por Fn_55. El

convertidor se parard después del periodo establecido por Fn_53.

Salida analdgica de varias funciones
Fn_45: Ganancia de salida analdgica de varias funciones = 0 - 200 %
Fn_46: Seleccitn de salida analégica de varias funciones = 0 - 3

Frecuencia de salida (Fn_06 max) : 10 Vdc (lension de c.c.) / Fn_06
Frecuencia de ajuste (Fn_06 max); 10 Vde/ Fn_06
Tension de salida (Vace): 10 Vde / Fn_30
Tensién de c.c. (Vpn) : 10 Vde /450 Vde (10 Vde / 900 Vde para la serie de 400 V)

O

W=
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La salida de varias funciones en TM2 es una salida analégica de 0 - 10 Vde. El modo de salida
puede establecerse con Fn_46.
La funcidn de Fn_45 es como sigue:

1. I'n_45 se puede utilizar para calibrar medidores externos u otros periféricos.

L. Fn_d8 = xxx0, la energia de inercia de la carga puede ser aprovecharda por el motor a través
del ajuste de Ia tensién de salida durante ta desaceleracién.

2. Fn_48 = xx0x, la tecla “STOP” en el mando digital puede utilizarse para parada de
emergencia incluso duranie ef conwrol remoto (modo de parada establecido por F'n_44), El
commutador externo debe apagarse y luego encenderse de nuevo para volver a poner en
marcha el convertidor,

3. Fn_48 = xOxx, la busqueda de velocidad serd efectiva si la entrada de varias funciones Fn_56
- 58 estd ajustada a 07 6 23 y se hace funcionar ¢l terminal de entrada de varias funciones, de
otro modo, el convertidor se pondrd en marcha utilizando como base la frecuencia de
arranque (Fn_42).

4. Duarante el funcionamiento la bisqueda de velocidad realizard la bisqueda a partir de la
frecuencia preestablecida.

5. Remitase por favor a Fn_05 (representacién V/F) para la funcién AVR.

ance: . Remitase por favor a ¥ni17. =
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Observacidn: Fn_56 serd ineficaz si ef terminal 6 se utiliza para ¢l control de 3 hilos.

I. Existen 32 tipos de funcienes que se pueden seleccionar como se acaba de indicar por medio
de los terminales 6, 7 . 8.

2.n_56-Fn 58=5,6,9,10, 11,12, i3

a. Fn_56 - Fin_58 = 5 : Parada de emergencia exlerna
En cuanto se recibe la seial de parada de emergencia externa, el Convertidor MEB
desacelerard hasta parar (sin tener en cuenta el ajuste de Fn_44) y la pantaila parpadeara
“E.S.7. Después de que se borre esa sefial, desconecte el mando de marcha y después
conéctelo otra vez (Fn_10 = 1), o bien apricte la tecla RUN (Fn_10 = 8), el Convertidor
MEB volverd a ponerse en marcha desde la frecuencia de arrangue.
Aunque lz seflal de parada de emergencia se quite antes de que pare el Convertidor MEB,
éste ejecutard la parada de emergencia. El contacto de averfa estd controlado por Fn_97 como
se indica a continuaciéa,
Fa 97 - xOxx @ El contacto de averfa no estd conectado después de que se recibe la sefial de
parada de emergencia externa
x1xx . El contacto de averfa cstd conectado después de que se recibe 1a sefial de
parada de emergencia externa

b, Fn_56 - Fn_58 = 6 Bloqueo de base extemno
En cuanto se aplica la seial de bloqueo de base externo, se interrumpe la salida del
Convertidor MEB (sin tener en cuenta et ajuste de Fn_44) y la pantalla parpadea “b.b.”.
Después de que se elimine la entrada de bloqueo de base, desconecte ¢l mando de marcha y
luege conéetelo de nuevo (Fa_10 = 1), o bien apriete la tecla RUN {Fn_10 = 0), el
Convertidor MEB volverd a ponerse en marcha desde la frecuencia de arranque.

El contacte de averfa estd contrelado por Fi_97 como se indica a continuacién;
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Fn_97 - Oxxx : El contacto de averia no estd conectado después del bloqueo de base externo
ixxx: El contacto de averia estd conectado después del bloqueo de base externo,

¢. Fn_56 - Fn_58 = 9: Seleccion de la sefial de controd,
Terminal de entrada multipie desconectado: Et mando de funcionamiento / mando de
frecuencia procede del mando numérico o del control remoto (TM2) - de acuerdo con los
ajustes de Fn_10/Fn_11.
El terminal de entrada multiple conectado: El mando de funcionamiento / mando de
frecuencia procede del mando numérico sin fener en cuenta los ajustes de Fn_10/ Fn_I1.

d. Fr_56 - Fn_58 = 10: Seleccidn del modo de controf de la comunicacién.

El terminal de entrada multiple desconectado: Durante la comunicacién los convertidores

pueden recibir sefiales de Marcha/Frecuencia desde Fa unidad de control (PC 6 PLC). Los

pardmetros se pueden cambiar por medio de la unidad de control. Las sefiales de

Marcha/Frecuencia desde el tectado numérico y TM2 serdn inefectivas. El teclado numérico

se puede utilizar para visualizar Tensién/Intensidad/Frecuencia o para la parada de

emergencia pero no para cambiar los pardmetros.

Terminal de entrada miltiple conectado: Durante la comunicacion, el mando de
funcionamiento / mando de frecuencia estdn
controlados por el propio convertidor, la unidad de
controf s6lo estd para leer los pardmetros.

e. Fn_56 - Fn_58 = 11 : Aceleracidn / desaceleracion prohibidas.
El Convertidor MEB dejard de acelerar / desacelerar cuando se reciba la sefial de aceleracidn
/ desaceleracion prohibidas. Cuando se quita la sefial, el Convertidor MEB sigue acelerando /
desacelerando,

Mando de marcha ]

Aceler./Desacel,
prohibidas

salida

* Cuando ¢l mande de marcha estd desconectado, el mando de Aceleracién / desaceleracion
prohibidas es inefectivo.
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f.Fn_56 - Fn_S8 = 12, 13 : Mando de aumentar/disminuir

RUN ! o l

up e

[recuencia
de salida In_23

(1) La funcidn sélo estd disponible cuando Fn_ 1 = 3. Otro ajuste de frecuencia serd inefectivo.

(2) Cuando Fn_03 = Oxxx , el convertidor acelerard hasta la frecuencia establecida por Fn_25
después de que se conecle ef terminal de funcionamiento, luego permanecerd a velocidad
constante. Si se acciona ¢l terminal de aumentar / disminuir, el convertidor comienza a
acelerar (desacelerar). Si desaparece la sefial de aumentar / disminuir, el convertidor se
quedard en la frecuencia final, Una vez que ia sefial de funcionamiento se apaga, el
convertidor desacelerard hasta parar o parard inmediatamente (decidido por Fn_44), la
frecuencia de funcionamiento quedara registrada en Fn_25. El control del terminal de
aumentar / disminuir es inefectivo en el modo de parada. La frecuencia de ajusie debe
cambiarse por medio de Fn_25 a ravés del mando numérico,

(3) Cuando Fn_03 = 1xxx, el convertidor arrancard desde O Hz, el control de aumentar /
disminuir es igual que el descrito en (2). Cuando la sefal de funcionamiento estd apagada,
Ja frecuencia velverd a 0. Todas las operaciones comenzaran desde velocidad 0.

() Los mandos de “aumentar” y “disminuir” serdn inefectivos si se aplican a la vez.

{5) Et control de “parada de velocidad cero™ es posible si ¢l mando de disminvir estd conectado
constantemente.
Los convertidores comienzan a funcionar en el modo de “parada de velocidad cero™ si el
mando de aumentar estd conectado. '
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._le 68 _:Ajusté El(.l mtervaio de flecuenmas pmhlbldas 0 10 H.c

Ejempio: Cuande Fn_65 = 10,0 Hz, Fn_66 = 20,0 Hz, Fn_67 = 30,0 Hz, Fn_68 = 2,0 Hz
Los intervalos de frecuencias omitidas sop : {0 Hz +- 2 Hz =8 - 12 Hz
20H7z+-2Hz = 18-22 Hz
30Hz + 2 He=28-32 Hz

[. Las funciones de la proteccidn térmica electrdnica del motor son como se indica a
continuacion:

a. Fn_69 = x0xx. Para proteger ¢l motor bajo carga de maquinaria normal.
Cuando la corriente de salida del motor supera el 103%, las caracteristicas
térmicas electronicas de Ia proteccién del motor empiezan a funcionar. La
proteccion det motor (OL1) funciena al 150% durante un minuto hasta
interrumpir la salida del convertidor (remitase a la curva (1) de la fig. 4).
Fn_69 = x1xx. Para proteger el motor bajo carga de HVAC (ventilacién, bomba, etc.)
Cuande 1a corriente de salida del motor supera el 113%, las caracteristicas
térmicas electrénicas de ia proteccion det molor empiezan a funcionar. La
proteccion del motor {OL1) funciona al 123% durante un minuto hasta
interrumpir la salida del convertidor.

b. Cuande el motor funciona a baja velocidad, la capacidad de disipar calor no es tan buena
come cuando funciona con la frecuencia nominal. De acuerdo con ello debe ajustarse el nivel
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en que se activa el relé térmico electrdnico. (Remitase por favor a ja figura 4. La curva (1)
debe ajustarse a ia curva (2)). Para proteger ¢l motor seleccione los ajustes adecuados de
Fn_05 y Fn_69 de acuerdo con las especificaciones del motor (remitase a las figuras 1, 2, 3)

¢. Cuando Fn_69 = xx0x, Fn_05 = 18, ajustar Fn_37 a ta frecuencia nominal del motor.

d. Fn_69 = 0xx0 : Después de que se conecta la proteccitn térmica elecirénica del motor, se
produce inmediatamente el bloqueo de base del convertider y la pantalla
parpadea “OL.17. Para poner en marcha el convestidor es necesario apretar la
tecla RESET o conectar el terminal de reset en el control remote.

I'n_69 = 1xx0 : Después de que se conecta la proteccién térmica electrénica del motor, €l
copvertidor continda funcionando y la pantalla comienza a parpadear “OL1”
hasta que la corriente es inferior al 103% ¢ 113% del noeminal (dependiendo

de Fn_69).

2. Las funciones de la proteccion érmica electrénica del convertidor son como se indica a

continuacion:

jot)

a.

Bl convertidor continia funciorando cuando ta corviente estd por debajo del 10% nominal;

el convertidor funciona durante un minuto solamente cuando la corriente estd en el §150% del

nominal.

b. Fn_71 = xxx0 : Después de que se conecta la proteccion térmica electronica del convertidor,
se produce inmediatamente el bloqueo de base del convertidor v fa pantalla
parpadea “0OL2". Para poner en marcha el convertidor es necesario apretar ia
tecla RESET o conectar el terminal de reset en ¢l control remoto.

Fn_71 = xxx1: Después de que se conecta la proteccidn térmica electronica del converstidor,
éste continda funcionando y la pantalla empieza a parpadear “0OL2" hasta
que la corriente es inferior al 110% del nominal,

o,
100

60

Figura |

Fon_69 = xxlx
motor especial para convertidor

%
Tc] S— :
90|/ ’
60

1z

2060

Figura 3

Figura 2

Fr_69 = xx0x, Fn_05 = 9-17
motor estandar de 60 Hz

Fn_69 = xx0x, Fn_05 = 0-8
motor esténdar de 50 Hz
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IMHUHOS k

Figura 4

150 5 de la corriente de Mancionamiento
del motor

Fn_71 = xJxx: Refuerzo del par inefectiva
Ixxx : Refuerzo del par establecido de acuerdo con los ajustes de la representacion
V/F (Fn_05) y Fn_72.

Frecuencia de compensaciéa de deslizamiento =(corriente de salida - Fn_75) / (Fn_70 - Fn_73)
x Fn 76
* Fn_70 = corriente nominal del motor

El valor aproximado de Fr_76 = Fn_36%/120 x (velocidad asincrona del motor® - velocidad
nominal del motor)

* Fn_36 = polos del motor

* Velocidad asincrona del motor {rp.nt.) = 120/ Fn_36 x frecuencia nominal del motor {50 6
60 Hz).
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I, Definicidn de par excesivo: La corriente de salida (ia corriente nominal es el 100%)
permanece por encima del nivel de deteccidn dei par excesive (Fn_78) durante el tiempo de
deteccion del par excesivo (Fn_79).

2. Fn_77 = x0x! : Cuando se produce el par excesivo, el convertidor continda funcionando y la
pantalla empieza a parpadear “OL3” hasta que la corriente de salida es
inferior al ajuste de Fn_78.

Fn_77 = x1x1 : Cuando se produce el par excesivo, sc produce inmediatamente el blogueo
de base del convertidor y la pantalla empieza a parpadear 013", Para la
puesta en marcha es necesario apretar la tecla RESET o conectar el terminal
de reposicién del control remoto.

3. Cuando Fin_61 - Fn_63 (control del terminal de salida de varias funciones) estdn ajustadas a
05, ia salida de varias funciones suministra una sefial de deteccidon de par excesivo. La sefial
de salida de deteccidn del par excesivo estd disponible séio si 'n_77 = xxx1.

1. Esta funcion se aplica & ventiladores, bombas o cargas con gran inercia. En estas
aplicaciones, hace falta un par de arranque alto, pero el par es menaor durante el
funcionamiento a velocidad constante. Poede utilizarse Fn_83 para ahorrar energia ajustando
la ganancia adecuada (nivel de tensidn) a velocidad constante.

2. La funcién de ahorro de energia sélo estd disponible 81 Fn_56 - Fn_58 (entrada de varias
funciones) estan ajustacas a 08 6 24.
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CFn 82 = xx01, Fn_56 - Fn_58 = 08: Si el terminal de entrada de varias funciones estd
conectado, la tension de salida disminuird gradoalmente (hasta la tension de salida previo x
Fi_83). Cuando el terminal de entrada estd desconectado, la tension de sajida aumentard

gradualmente hasta la lension previa.

Observacion: La velocidad de aumento o disminucién de dicha tensidn es la misma que ta de la

bisqueda de velocidad.

1. Ajustando Fn_92 (unidad: 2 ms) a 1/4 del ciclo de la vibracién de la maquina se puede

conseguir el rendimiento dptimo.
2. Ajustando Fn_93 de acuerdo con la amplitud de Ja vibracién se puede reducir la vibracidn al

minimo.
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x x - El contacto de error sé conecta despue iva la protecciéi

s de qué se a¢
: terml(:‘l eitctl ()IIICd del mﬁtor (OL :

tel mlca elu,tromc (lcl _Ollvemd"-. (0L2)___ :

I'n_%7 = xxx0 : Durante la operacion de reinicio automadtico, el contacto de error no estd

conectado (excepto para OL1/ OL2 / OL3) hasta que Fn_35 (tiempos de
reinicio aniomatico) disminuye hasta 0,

. Comunicacion de RS-483 (se requiere interconexién RS485: RS$-485-MN2)
- Control de uno en uno: Utilizando PC, PLC & dispositivos de control para controlar un

convertidor (Fn_100 gjustado a 1-32),

. Control de uno a varios: Utilizando PC, PL.C o dispositivos de control para controlar varios

convertidores (hasta 32 convertidores se pueden controlar simultdineameme, ajustar Fn_100 a}
nimero especificado).

- Enel caso de control de uno a varios: Si el ordenador envia un cédigo 33 al converlidor,

todos los convertidores unidos (hasta 32) pueden ser controlados por el remoto sin importar
cud! sea el nimero de ajuste de Fn_ 100,

- Comunicacion de RS-232 (se requiere interconexién R§232: RS§-232-MN?2)

Control de uno en uno: Utilizando PC, PLC, o dispositivos de control para controlar un
convertidor (Fa_ 100 ajustado a 1-32),
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Observaciones: a.

La velocidad en baudios y e) convenio de comunicacion deben

establecerse en ¢l mismo nivel entre PC, PLC y convertidores.

. Se utiliza el Cédigo ASCII para la comunicacion MNZ,

c. Fn_10 y Fn_11 serdn inefectivos para ia operacién del convertidor y ¢!

control de frecuencia en el modo de comunicacion.

La sefial de frecuencia estard controlada por Fn_06. Fn_07 en el modo

de comunicacion.

e. El PC pedird datos del convertidor awtomdticamente para obtener
informacién (STATUS_LED. Vac, Vpn, lac, Freq (frecuencia), rpm.).

f. El convertidor confirmard por duplicado la validez del nuevo parimetro

cuando se ajuste por PC,

. Remitase por favor al manual de RS-232-MN2 y RS-485-MN2 para

tener detalles sohre el protocolo y funciones.

jog

a.

o

1. Todos los pardmetros se reposicionardn en el valor de ajuste de fabrica si Fn_123 se ajusta a
L1E1. Algunos pardmetros se reposicionardn en un valor especifico: Fn_05 = 9, Fn_06 = 60,
Fn_37 = 60, y Frn_39 = 3. El vajor de Frn_123 se pondrd en 0000 automdticamente después
de la reposicién.

2. Todos los pardmetros se reposicionardn en el valor de ajuste de fabrica si Fn_123 se ajusta &
1110. Algunos parégmelros se reposicionardn en un valor especifico: Fn_05 =0, Fn_06 = 50,
Fn_37 = 50, y Fn_39 = 2,5. El valor de Fn_123 se pondrd en 0000 automdticamente después
de la reposicion.

Con objeto de simplificar la localizacién y deteccion de fallos, el Convertidor MEB memoriza
autemdticamente los codigos de las tres dltimas averias en su memoria EPROM. Pulse las
teclas y del mando digital para ver los fallos registrados.

Por ejempla:

1. LV-C : Primer cédigo de falio (el ditimo) es bajo tensién

2. 0C-d: Sobrecorriente durante a desaceleracién

3. - - - - No hay estado de fallo (s6lo han ccurride dos fallos)

40 Maquinaria Eléctrica Bilbao



3.1 Errores que no se pueden corregir manuaimente

Cédigo de

error Significado Causa probable Qué hacer
CPF Fallo de programacion | 1. Muchas perturbaciones 1. Instalar un supresor del tipo RC en
de la CPU electrénicas todos los contactores / bobinas de
freno
EPR Fallo de EPROM 1. EPROM estropeada 1. Cambiar ia EPROM
-OV- Sobretension en el 1. Circuito de deteccidn 1. Comunicarlo al proveedor para
modo de parada cstropeado hacer una comprobacion
-LV- Bajo tensidn en cl 1. La lension de entrada es | 1. Corregir fa tensién de entrada
modo de parada demasiado bajo 2. Cambiar la resistencia o fusible que
2. Se ha quemado la limita la corriente
resistercia o fusible que {3, Comunicarlo al proveedor para
limita la corriente (R1) - hacer una comprobacion
Convertidor M.E.B. de fa
serie 400V
3. Circuito de deteccién
estropeado
-OH- Calentamiento excesivo | 1. Circuito de deteccidn 1. Comunicarlo al provecdor para
en el disipador ténmnico {estropeado hacer una comprobacién
en ¢l modo de parada |2, Temperatura ambiente 2. Disminuir la temperatura ambiente

demasiado alta 0 poca
ventijacion

o mejorar la ventilacion
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5.2 Errores que se pueden corregir anfomatica o manualmente

“ddigo de

error Significado Causa probable Qué hacer
0C-3 Sobreintensidad t. Motor cortocircuitado 1. Comprobar y arreglar ¢l motor
duranie la puesta en 2. El motor tiene un fallo a2, Quitar la toma a tierra
marcha tierra 3. Cambiar ¢] médulo de wansistores
3. El médulo de transisiores
det Convertidor MLEB.
estd estropeado
OC-A Sobreintensidad L. Tiempo de aceleracién 2. Seleccionar la representacién V/F
durante la aceleracién estabiecido demasiado Sptima
corto 3. Seteccionar un convertidor de
2. Seleccidn de mayor potencia
representacion V/F
inadecuada
3. La capacidad del motor
supera el valor nominal
del convertidor
OcC-C Sobreintensidad con 1. La carga varia en exceso | 1. Comprobar el estado de carga
velocidad constante 2. Laensién de entrada 2. Instalar una reactancia entre e}
fluctiia en exceso suninistro de energia y el
converlidor
OC-d Sobreintensidad 1. Tiempo de desaceleracion | . Aumentar ¢l iempo de
durante la demasiado corto desaceleracion
desaceleracion
0OC-b Sobreintensidad 1. Frecuencia de frenado 1 Reducir 1a frecuencia de frenado
durante el frenado demasiado alla 2. Disminuir fa tension de frenado
2. Tension de frenado 3. Acortar ¢} tiempe de frenado
demasiado alto
3. Tiempo de frenado
demasiado largo
OV-C Sabretension con [. Tiempo de desaceleracién | 1. Aumentar el tiempo de
velocidad constante demasiado corto o inercia | desaceleracion
de carga demasiado 2. Ajustar Fn_48 = xxx0
grande 3. Afadir modulo o resistencia de
2. L.a tension de entrada frenado externo
fluctia 4. Ingtalar una reactancia entre ¢l
suministro de encrgia y ¢l
convertidor
5. Seleccionar un convertidor de
mayor potencia
ILV-C Bajo tensién con I. Tension de entrada I, Corregir la tensién de entrada o

velocidad constante

demasiado bajo

. Latension de entrada

fluclita en exceso

aumentar Fn_31

2. Aumentar el tliempo de aceleracidn

3. Seleccionar un convertidor de
mayor potencia

4. Instalar una reactanciz entre ¢l
suministro de energfa y el
convertidor
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O-C

Calentamiento excesivo
con velocidad constante

L.
2.

Carga demasiado alla
Temperatura ambiente
demasiado alta o poca
ventilacion

1. Investigar la carga

2. Seleccionar un convertidor de
mayor potencia

3. Disminvir la temperalura ambiente
o mejorar la ventilacién

5.3 Fallos que se pueden corregir

manualmente pero no automaticamente

Cédigo ,{le Significado Causa probable Qué hacer
Ia averia
-OC- Sobreintensidad en el |Fallo en el circuito de I, Llevar el convertidor a reparar
modo de parada deteccidn
QL Motor sobrecargado 1. Carga demasiado grande | 1. Seleccionar un convertidor de
2. Seleccidn de mayor potencia
representacion V/F 2. Scleccionar una representa-cion
inadecuada V/Foptima
3. Ajuste incorrecto de 3. Seleccionar un ajuste de Fn_69 y
Fn_69, Fn_70 Fn_70 correcto
OL2 Convertider l. Carga demasiado grande | 1. Seleccionar un convertidor de
sobrecargaco 2. Seleccion de mayor potencia
representacion V/F 2. Seleccionar una representa-cién V/F
inadecuada correcta
QL3 Par excesivo 1. Carga demasiado grande 1. Seleccionar-un convertidor de
2, Seleccion de mayor potencia
representacion VIT 2. Seleccionar una representa-cion V/F
inadecuada dptima
3. Fn_78, Fn_79 gjustados | 3. Seleccionar ajustes apropiados de
demasiado bajos Fn_ 78 y Fn_79
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5.4 Indicacidn de estados especiales

Cédigo de
Ia averia

Significado

Explicacion

STPO

Parada de velocidad
cere

it =0 é?’),

11107 <0 1 Hz, y frecuencia de ajuste < (0 1 Hi
Fo_l§=1362 Fn_07 < {Fn_06/100}
y frecuencia de ajuste < (I'n_06/100}

5TP1

Arranque directo
desactivado

. Alimentacion conectlada mientras que ¢l mando remeto de marcha

. El convertidor puede penerse en marcha directamente cuando

estd activado (Fn_ 10 = 1) y ¢l arranque directo estd prohibido
{Fn_16 = xxxl)

1 convertidor no se puede poner en marcha y aparecerd STP1
(remitase a Fn_16)

Fn__ 16 = xxx0

STP2

Mando de parada de
emergencia por medio
de la tecla STOP

. Parada de cmergencia por medio del mando numérico en el modo

. 8i e] convertidor estd bajo control de comunicacién y Fn_48 =

. No se puede utitizar 1a tecla STOP pasa parada de emergencia

de control remoto (Fn_10 = 1) apretando la tecla STOP (Fn_48 =
xx0x). Una vez que se ha pulsado la tecla STOP durante el
funcionamiento, el convertidor se parard de acuerdo con el ajuste
de Fn_44 y aparecerd STP2. I3l convertidor no volverd a ponerse
en marcha hasia que no se desconecte el conmutador RUN y se
vuelva a conectar después

xx0x, una vez que se ha pulsado ia tecla STOP, el convertidor se
pararé de acuerdo con el ajuste de Fn_44 y aparecerd STP2. El
convertidor no volverd a ponerse en marcha hasta que el
ordenador no envie la seiial de mando de parada seguida de un
mando de marcha

cuando Fn_48 = xx1x

ES.

Mando de parada de
emergencia por conlrol
remotc

. Parada de emergencia por nedio del modo de control remoto

(terminales de entrada de varias funciones), ¢l convertidor
desacelerard hasla parar y aparecerd E.S.

b. b.

Bioquec de base
exiernc

Seital anormal externa bloquea el convertidor por medio de jos
terminales de entrada de varias funciones {remitase por favor a
Fn_36 - 58)
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5.5 Indicacion de fallos de funcionamiento del mando numérico

Cédigo de
la averia

Significado

Causa probable

Qué hacer

1.OC Parametyo / frecuencia /| 1. Intentar cambiar ¢l 1. Poner Iin_04 = xxx0 ¢ xx0x
direccion inversa pardmetro / frecuencia 2. Poner Fn_03 = x0xx
blogueados cuando Fp_04 = xxxi 6
xx1x
2. Intentar funcionar en
direccidn inversa cuando
Fn 03 = x1xx
Errl Fallo de operacidn I. Intentar cambiar la 1. Poner Fa_11 =0
frecuencia apretando A6 v 12, Fn_124 (versién CPU) no puede
cuando Fn_11 > 0 cambiarse
2. Intentar cambiar Frn_124 3. Cambiar esas funciones en el modo
3. Intemar cambiar de parada
funciones que no pueden
cambiarse durante ¢l
funcionamiento
Eri2 Fallo de ajuste 1. Fn_07 estd en el intesvalo | t. Ajustar Fn_65 - Fn_68 6 Fn-07
de I'n_65 = Fn_68, Fn_66 {2, Fn_06 = Fn_07
+ Fn_68 6 Fn_67 = Fn_68{3. Fn_70 > En_75
2.0 _06 < Fn_07 4 Fn_ 27 <Fn_28
3.Fn _70<£kFn 75
4. Fn 272 ¥Fn_28
Frr3 Fallo de ajuste 1. Representacion V/F con | 1. (Fn_38 - Fn 40)/ I'n_37 - Fn 39} £
demasiada pendiente 65, (PFn_41 - Fn 41) / (Fn_39-0,1}
cuando Fn_05 =18 %65
2. Sefial analégica de 2.(Fn_06-Fn26)/Fn 28 -Fn2N =
frecuencia 65
Errd Fallo de ajuste 1. Ajustes incorrectos de 1. Fn 37> Fn_39>0,{ Hz
. .. e e E Fn—s’?_, 1?13;41,,,,, [ “ I:n“38>r:nm40> I.Enm4‘ S
Ery§ Falio de ajuste de 1. Estando desactivado 1. Activar antes de la comunicacion
pardmetros 2. Modificar Fn_10% & 2. Fn_101, Fn_102 deben modificarse
Fn_102 durante una antes de la comunicacién
comunicacién
Erro Fallo de comunicacion | 1. Falio de conexidn 1. Investigar 1a conexion
2. Pardmetros inadecuados 2. Comprobar Fn_101, Fn_ 102
3. Fallo en la comprobacidn 13, Comprobar el convenio de
4. Fallo de conveno connicacion
4. Comprobar ¢l convenio de
comunicacién
Err? Fallo de ajuste de i, Intentar cambiar Fn_00 6 1. Remilase a 2.3 “Cambio de pancles

pardmelros

Fn_96

- El valor de Fn_96 ¢std

lejos del valor de la
tensiaon deteclado

de control”
2. Comprobar el circuito de tension pn
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1 convertidor casi no necesita ninguna comprobacion de rutina. FFuncionaré eficientemente y
qu vida de funcionamiento normal serd mayor si se mantiene limpio, frfo y seco.

Comprobar especialmente la tirantez de las conexiones eiéetricas, si hay decoleraciones u otros
signos de calentamiento excesivo, Durante la inspeccion de servicio, desconectar la
alimentacion de c.a. del circuito principal 'y esperar a que el indicador de carga LED 101 se
apague (6 10 minutos por lo menos) antes de tocar ningiin componente de los circuitos. No
respefar esta norma puede tener graves consecuencias.

(1) Limpiar el polvo y suciedad del interior
(2) Comprobar la tirantez de las conexiones eléetricas
(3) Realizar la prueba Mega

(a) Quitar todos los hilos de conexién de todo el equipo cuando se realice la prueba Mega

(b) La prueba Mega sdlo s¢ puede aplicar en cl circuito principal, (AT ENCION! No
realizar nunca la prueba Mega en el circuito de control. La resistencia de
aislamiento del aparato de pruebas de 500 V ¢.c. debe ser superior a 5 Mohm.

--------------------------- LiR) TI(U)

CORRIENTE
DE ENTRADA

e L2(S)  CONVERTIDOR - T2(V)

--------------------------- L3(T) T3(S)

© TOMA DE TIERRA

APARATO DIE PRUEBAS DE 500 V c.c.
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Proteccidn de fallo a tierra cuando el motor estd en marcha.

Si se produce un “fallo a tierra” mientras el motor estd en marcha, las corrientes de
sobretension momentdneas podrian estropear la parte de potencia del caonvertidor. El
Convertidor MEB ofrece un equipo de proteccién ZCT opcional para detectar la corriente de
sobretension y desactivar la seccidn de salida siempre que se produzea un defecto a terra.

Instalacién:

1. Desconectar ¢l convertidor de la alimentacidn.

2. Asegurarse de que la Hmpara de carga (LED [01) estd apagada o esperar al menos 10
minutos anles de proseguir.

3. Pasar las lineas de salida {T1, T2, T3) a través de ZCT y conectar ZCT a CON4 {como s¢
muestra en el diagrama)

* Asegurarse de pasar todos T1, T2 y T3 por ZCT
* La seccién méxima de T1, T2 y T3 debe ser 7 mm?2

Panel de control

CONVERTIDOR

CON 4

T &

3

[l
]

CABLEADOQ DE ZCT 5 ;
\ M
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Al iguat que todos Jos reguladores de velocidad modernos PWM, los convertidores utilizan
cambios rdpidos de intensidad y alta tensidn para lograr un alte rendimiento y reducir el ruido
del motor. Esto tiene como resultado interferencias electromagnéticas (EMI) e interferencias de
radiofrecuencia (REL). Por razones de funcionamicnto puede que sea necesario suprimir las
interferencias.

DIRECTIVAS DE LA CE

Los convertidores son capaces de satisfacer las directivas de la CE CE/336/89, CE/B31/92 y
CE/68/93 sobre los Hmites de EMI y RFI utilizando fiitros opeionaies. Los convertidores serdn
capaces de satisfacer LVD 1 CE/23/73 y CE/68/93 en 1.997. Ensayos independientes han
demostrado gue cumplen las siguientes normas cuando se utilizan filtros opcionales. A
continuacién aparecen las normas de ensayo que se satisfacen:

EMI (emisién)

EN 55081-1:
EN 50081-2:

1992
1693

EMS (inmunidad)

EN 50082-1:
EN 50082-2:

1992
1995

LVD (seguridad)

prEN50178: 1995

A. SELECCION DE FILTROS

MODELO # NOMINAL MODELO DE CONVERTIDOR
UMN2E-2102 | 19220~250V/10A T UUUMN2OPSM, MN2-201-M
TUMN2E2200A | 109220~250V/20A MN2-202-M
A T s
MR AA | 30380-460v/10A 1T T MN2-401-M3, MN2-402-M3
UMN2E-4103B | 3(3380~460V/10A MN2-403-M3, MN2-405-M3
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B. Diagramas de mierconexiones para los [liros de la serie MIN2-200 y 400
Interconexiones de la serie N2-200

Faiwar Sapyly

Tartbs e i

e FILTRODE £301
=ty g

Aguenaic e
e -

Flava o panet welilion

Avvetle tens

Trown

[nterconexiones de la sere N2-400

Pawer Supph

Trasdon skt prancegl

FIERG DE LM

(A |

[ 1.2

L3 [
R 1 [

Awende nen

i :

* Macira

PRECAUCIONES ADICIONALES PARA LIMITAR EMI Y RFI

l. Tierra

1.1 Para los convertidores:
Enr cualquier cubiculo se necesita una tnica toma de tierra de baja impedancia o barra
colectora con objeto de poner a tierra directa ¢ independiente circuitos variados.
El propio convertider debe estar pueste a tierra independientemente, ningin otro equipo
debe compartir ta conexidn a tierra del convertidor (excepto el motor); todos los circuitos
tienen que conectarse a tierra externa a wravés de una barra de cobre,
Nota: El sistema tiene que comprobarse de vez en cuando para asegurar una buena
conexion a tierra,
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1.2 Para el motor de induccion
Por razones de seguridad eléctrica, el motor debe conectarse a tierra con un cable incluso
aunque esté montado sobre una construccion metdlica. La mejor manera es utilizar el
conductor verde del cable de cuatro conductores del motor para conectar el bastidor del
motor y la tierra def convertidor, Evitar por favor conectar el motor a tierra por medio de la
barra colectora.

1.3 Para el circuito de control
Si el circuito de control del convertidor se une a cualquier conmutador-de control, relé u
otro equipo similar, asegurarse de que la linea de control apantaliada se pone a tierra solo
por un extremo (se recomienda una toma de tierra bien hecha lejos del convertidor}.

1.4 Para e} sistema de proteccidn
Con objeto de tener una muy baja impedancia a altas frecuencias, se necesita una sujecién
metédlica y un adaptador especial y se tiene que eliminar la pintura de la superficie metélica.

2. Proteccion

2.1 Fl convertidor emitird EMI a través del cable de conexidn por lo tanto, todos los cables del
motor, cables de control y cables de seftales tiene que estar apantallados a no ser que la
longitud del cable sea inferior a [ metro.

2.2 El cable apantallado del motor debe ponerse a tierra por los dos extremos. Cuanto menor
sea la longitud del cable mejor serd para reducir la inductancia de dispersién y el efecto de
capacitancia.

3. Separacion
3.1 Todos los cables de sefiales y cables de control tienen que estar separados de los cables del
motor no apantallados y lineas de corriente sin fiftro. La distancia ha de ser superior a 30

cm. Ei cable de control y el cable de corriente deben estar puestos perfectamente en vertical

cuando se crucen entre sf.

AV1SO
El filtro de EMI sélo se puede utilizar en suministros trifsicos que estén equilibrados

nominalmente con respecto a tierra. Nunca aplicar un filtro de EMI en un sistema de
alimentacién conectado a tierra en tridngulo.
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Apéndice C: Procedimiento para localizacion de fallos

(1) El motor no funciona 4 N
i Estéd encendido
MCCB?

y No

\

oSe puede encender | No ——
MCCB? i Cortocircuito

\_ J
"¢ Si
4 (Estan las fases N

: No |- suministro de energia
deentrada 17| desequilibrado
LI(R}, L2(S) y L3(T} - cableado defectuoso

\_ equilibradas? J

v Si{ 10% de las condiciones normales)

;Aparece algo en el NOI El convertidor
teclado numérico? estd estropeado
. S

>V Si

(Estd el T-verter con No lPulsar RUN para hacer
la orden de marcha? funcionar el motor

y Si
No ¢ N
Corregir pardmetros (Estin agustados
ST PAramelros correctamente
\ los pardmetros?
v Si
'"'(.'1'.‘.';'5;é’;’éﬁﬁ‘d"' TS Rémitase ala indicacion
visualizacidn —» | de averias para localizarla
\_ de averia? y, y repararla

y No

;Hay sefial de salida\ No

en TI{UY, T2 (V) |} El convertidor
y T3 (W)? estd estropeado

v

(" Estin equilibrados o [ ——

10s voitajes de salidaf__, |1 convertidor
de T1(U), T2(V) estd estropeado

\_ ¥y 3wy )

S1 { El voltaje de salida estd equilibrado

cuando s 3% del voltaje

- Motor sobrecargado o eje bloqueado mdximo de salida sin carga)

- Motor estropeado

- Cableado defectuoso

¥
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(2) Motor sobrecalentado

ﬂist;i sobrecalentada Reducis |
2cald P

el motor o funcionando| S l‘Y'(l e Ll‘])'_*“'

por encima de la sifzar motores

Corriente nomingl? convertidores de mayor
\ e valor nominal

h 2

y No
C‘,E.slé fancionando Y o Seleccionar motores
el motor con baja | ™ o | adecuados para
velocidad durante funcionamiente prefongado
unucho tiempo? J a baja velocidad
v No

Cﬁsi;—in equilibmd(}s\ N
los vohajes de salida o Ll convertider
T (U) T2(V), eslid estropeado
\y T3(W)? )

¢ Si (3% delasalida de voltaje méxima)

JHay algdn obstdculo| Si
para que el motor se ‘—“*bui{ar el obslﬁculot
ventile? )

'L No

Conexion entre convertdor
y motor defecluosa

No . T
m—-b-;Rccullcar la conexion l

(3} El motor no {funciona con suavidad

JEnda aceleracion /
desaceleracion?

Estd ajustade
adecuadamente
el tiempo de acelera
¢idn/desaceleracién?

S

. Aumemm' ﬂempo
acel/desac.

s

v No \ - Reducir la carga
(Tstan equilibrados \ Si dg:z}:)/:l)ll I.‘\];:_i;i()?nﬁ:f:;(”“
C v a1Ew o onl|ie]s MYl - . ay K H
03 \()ildjr(:; de salida Ei convertidor
1 (U T20V). estd estrapeado

QT.?(W)'? W,

v Si (3% de lasalida de voltaje méxima)

¢ Varia la cd rgu Si | [nstalar un circuito
con frecuencia? compensador

o

No

((')L‘,Slél vibrando en Y g;

exceso el sistema Mejorar el sistema

o e |
de transmisién mecanico
\) engrangje?
No - .
» |l convertidor

eslid estropeado
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» Apéndice 1 Cable remoto del mando numérico (NW 300X)
{11 Contenido
1. Tornillo (M4) x 2

2. Caja metdlica
para el mando
numérice

3. Cable remoto:
NW 3001 (Im)
NW3002 (2m)
NW3003 (3m)

4. Adaptador del
cable remoto @

j

. Alambre de colocacidn
del cable @

(2} Instalacién

i. Desconectar de la red, asegurarse de que no aparcee nada en la pantalla dei mando digital.

2. Asegurarse de que el indicador de conexién del convertidoy (LED 101) estd apagado. Quitar
el mando digital y los cables de Ta conexidn a tierra (PE).

3. Conectar la toma de tierra {PE) del adaptador det cable remoto @ al terminal de tierra del
convertidor, intreducir entonees el adaptador er el convertidor.

4. Conectar el terminal del cable remoto @ ai mando numérico, conectar también la toma de
tierra,

5. Meter el mando digital en la caja metdlica @. @, utilizar luego ¢l alambre de colocacion del
cable @ para fijar el cable remoto, y después montar la caja comoe se muestra en el dibujo.

6. Conectar cl otro extremo del cable remoto @ al adaplador @ y coneciar el terminal de tierra
del cable remote a la toma de tierra del adaptador.

7. Para evitar interferencias es necesaria una adecuada toma de terra del cierre del convertidor
(la resistencia a tierra debe tener menos de 10082, el diametro del cable de tierra debe ser
superior a 2 mme).

Lh
e
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TABLA DE PARAMETROS

CLIENTE

 APLICACION |

VALOR g

- Fn_#
F_00

Fn_01

 Fn (02

}[]_0'3

Fn_05 |

el

| MODELOQ

Fn_64

VALOR |

~ Fn.66

Fri_65

CFn#
n_96

| VALOR

7 Fn_98

7 Fn_67

man_m()‘)

Fn_68 |
A e

Fn_70

Fn_72 o

 Fn_100

Fn_101

Fn_103
Fn_104

Fn_l16

Fn_17

anﬂ

 Fn_105

Fn_1 (}6

CPIL75

Fn_107

Fn_76

CFn77
Fn_78

Fn_108

Fn_79

Fo_80

CFnll2 |

I'n_81

Fn_113

 Fn_20

Fn_22

Fn 23

 Fn_84
B
R

Fn_82

Fo 114~

Fn_83

P 25

..... Fn‘jg.“.,,

Fn_29

Fn 30 |

7 Ii?n___3 P

Fn_95

Fn.80 |
F[]_wg 1 o
P 93

T 115
Fo_117 |
Fo_118 |

¥ nw-“ 120

n_121

Fn_122

Fn_123

P 125 |
Fn_125 |
CPn_125
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\%; Sede Central

" Ribera de Elosrieta, 8
48015 BILBAO
Tio.: (94) 447 49 00
Fax: (94) 447 8198

Delegacion Norte
Ribera de Elorrieta, 8
48013 BILBAO
Tino.: (94} 447 49 00
Fax: (94) 447 81 98

Delegacién Gipuzeoa
C/ Escuelas, B

20080 OYARZUN
Tho.: (94349 21 11
Fax: (943) 49 0% 87

& Delegacion Cataluiia
Centro Indusirial Santiga
Liobateres, s/n Talleres, 6 - Nave 26
08210 BARBERA DEL VALLES
Tino.: (93) 71897 53
Fax: (93) 718 28 03

& Delegacion Centro
C/ Orense, 66

28020 MADRID
Ttro.: (91) $71°68 81
Fax: (91) 57168 44

& Delegacion Levante &7 :
~_Pol. Ind. Catarroja, Calle 33
V46470 VALENCIA - 1
“Tfno.: (96) 1261051
Fax: (96):126:04 74:

@ Delegacién Andalucia . (-
~ 7. Pol; Calonge, Calle A, Nave 2C
41007 SEVIL, e
Ttno.; (93) 435.63 6]
- Fax;(95) 4356274




