

Chapter 4  Software Index

Capítulo 4   Indice del Software 
4.1 Descripción del Teclado
4.1.1Descripción del Teclado e Instrucciones de Funcionamiento 
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1. LED SEQ：1_00 =1/2/3, LED encendido.

2. LED FRQ：1_06 = 1/2/3/4, LED encendido 

3. LED FWD：Hacia delante, acción del LED (destella en paro, encendido en funcionamiento).

4. LED REV：Hacia atras, acción del LED (destella en paro, encendido en funcionamiento). 

5. Acciones de los 4 LED: FUN、Hz/RPM、VOLT、AMP y display de 4 7-segmentos display, ver descripción de funcionamiento del teclado.

6. Teclado LCD sin LED FUN, Hz/RPM, VOLT, AMP y botón FREQ.SET.
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 Precaución

	Para no dañar el teclado, no utilice destornillador o herramienta dura y puntiaguda en él.


Modo Remoto/Local
․Modo Local – Orden de funcionamiento mediante tecla RUN/STOP del teclado

            – Orden de frecuencia mediante teclas ▲▼ del teclado
․Modo Remoto – Orden de funcionamiento mediante 1-00

             – Orden de frecuencia mediante 1-06
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Cambio de modo Remoto/Local , pulsar teclas     FWD/REV  y《/RESET simultáneamente.

El cambio de modo Remoto /Local puede usarse en modo STOP, no en modo Run.

4.1.2 Instrucciones de funcionamiento del teclado
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4.1.3 Instrucciones de Funcionamiento de los LED teclado
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4.1.4 Instrucciones de funcionamiento del teclado LCD 






















4.1.5  Ejemplo de Funcionamiento del Teclado

Ejemplo 5. Control Funcionamiento
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4.2 Selección Modo Control 
El convertidor de la serie M73CV tiene tres modos de control: 

1. Modo Control General Vector 

2. Modo Control VT Vector (Especial para ventilación, bombas).

3. Modo Control V/F。
El usuario puede elegir estos modos con el teclado digital en función de las características de la aplicación. De fábrica salen con modo de control vector. Antes de ponerlo en funcionamiento, poner el modo de control y los parámetros correspondientes del motor de acuerdo con el siguiente diagrama de flujos. (El modo de control Vector solo vale para convertidor de la misma potencia que el motor, o una talla superior o inferior).
※Nota: 

1. Uso de Modo Control V/F:

(1) Use un convertidor para controlar varios motores simultáneamente

(2) Características nominales del motor desconocidas o especificaciones del motor muy especiales, originaría fallo del Auto-tuning.
(3) Especificaciones del convertidor y motor muy diferentes.

2. Un convertidor controla varios motores (Solo válido en modo V/F), poner parámetros del motor siguiendo las normas que siguen: 
(1). Para la corriente, sumar las corrientes nominales de todos los motores.
(2). Para el resto, introducir parámetros de curva VF correctamente (10-4~10-9).
3. Si las características nominales del motor son desconocidas, el convertidor tomará los valores de parámetros internos de acuerdo con un motor standard MEB.

4. Si el parámetro 0-00 no está en 2, el teclado mostrará ‘Err2’ al hacer el Auto tuning.
5. Con control VF, 0-01~0-05 valores max. & min. de un motor standard MEB (un nivel superior y uno inferior). Con control VF control, no district.
4.3 Lista de Funciones Programables del M73CV 

	Parámetros Grupo No.
	Descripción

	0-
	Modo Funcionamiento del Convertidor

	1-
	Modo de Control de Arranque/Paro y Frecuencia 

	2-
	Modos de Re-arranque Manual/Automático 

	3-
	Parámetros de Funcionamiento

	4-
	Modo Funcionamiento Display Digital

	5-
	Terminales de Entrada Multifunción (MFIT)

	6-
	Jog, y Preset (MFIT) Velocidad de referencia desde Teclado

	7-
	Funcionamiento Señal Analógica de Entrada

	8-
	Funcionamiento Relés Salida Multifunción y Señal Salida

	9-
	Modos Protección Convertidor y Carga 

	10-
	Modo Funcionamiento Curvas Volts/Hz 

	11-
	Modo Funcionamiento PID 

	12-
	Modo LIMITES y FUERA DE RANGO PID 

	13-
	Modo Comunicación

	14-
	Parámetros Auto-Tuning del Motor

	15-
	Estado del Convertidor y Función Reset


0- Modo Funcionamiento Convertidor

	Nº Código Función 
	Display LCD 
	Descripción
	Rango/Código
	Valor de Fábrica
	Notas

	0-00
	(Modo Control)
	Modo Control 
	0000:
Vector (Aplicaciones Generales)

0001:
Vector (Par Variable)

0002:
Volts/Hz (Ver Parámetros Grupo 10- Modo Volts/Hz)
	0000
	*3

	0-01
	(Tensión Nom Motor)
	Tensión Nom Motor (Vac)
	-----
	
	*3*5

	0-02
	(Corriente Nom. Mo)
	Corriente Nom. Motor (Amp)
	-----
	
	*3*5

	0-03
	(KW Nom. Motor)
	Potencia Nom. Motor (kW) 
	-----
	
	*3*5

	0-04
	(RPM Nom. Motor)
	Velocidad Nom. M (RPM)X100*7
	-----
	
	*3*5

	0-05
	(Hz Nom. Motor)
	Frecuencia Nom. Motor (Hz)
	-----
	
	*3*5

	0-06
	(Auto Tuning)
	Parámetros Auto Tuning Motor
	0000:
Invalido

0001:
Valido
	0000
	

	0-07
	(Tensión entrada c.a.)
	Tensión de red (Vac)
	Serie 220V:170.0~264.0

Serie 440V:323.0~528.0
	
	*3

	0-08
	(Seleccionar idioma)
	Selección de Idioma
	0000: Inglés

0001: Alemán

0002: Francés

0003: Italiano

0004: Español
	0000
	Solo en teclados LCD 


1- Modos de Control de Arranque/Paro y Frecuencia
	Nº Código Función 
	Display LCD 
	Descripción
	Rango/Código
	Valor de Fábrica
	Notas

	1-00
	(Origen Orden Marcha)
	Selección Origen Orden Marcha
	0000:
Teclado

0001:
Control Externo Marcha/Paro (Ver 1-01)

0002:
Comunicación

0003:
PLC interno
	0000
	

	1-01
	(Modo Marcha MFIT)
	Modo funcionamiento Marcha/Paro-Directo/Inverso con terminales externos 
	0000:
Directo/Paro-Inverso/Paro

0001:
Marcha/Paro-Directo/Inverso

0002:
Modo control 3-hilos - Marcha/Paro
	0000
	

	1-02
	(Funcionamiento Inverso)
	Prohibición funcionamiento inverso
	0000: Permite marcha inversa

0001: Prohíbe marcha inversa
	0000
	

	1-03
	(Parada Teclado)
	Botón Paro del Teclado
	0000:
Habilitado Botón Paro

0001:
Deshabilitado Botón Paro
	0000
	

	1-04
	(Método Arranque)
	Selección Método de Arranque
	0000:
Arranque Normal 

0001:
Permite Búsqueda de Velocidad
	0000
	

	1-05
	(Método Parada)
	Selección Método Parada
	0000:
Deceleración-a- Paro controlado con freno por inyección de c.c. (Parada Rápida)

0001:
Parada Libre
	
	

	1-06
	(Origen Frecuencia)
	Selección Origen Mando Frecuencia
	0000:
Teclado

0001:
Potenciómetro del Teclado

0002:
Entrada Señal Analógica Externa o Potenciómetro Remoto 

0003:
Control Subir/Bajar de la Frecuencia Mediante MFIT (S1 - S6)

0004:
Consigna Frecuencia por Comunicación
0005: Consigna Frecuencia a Impulsos (S5)  (ver2.3)
	0000
	

	1-07
	(Teclado Ar/Ab)
	Funcionamiento desde Teclado con Teclas Subir/Bajar en Modo Marcha
	0000:
Pulsar ‘Enter’ tras cambio de frecuencia con teclas subir/bajar del teclado  .

0001:
La Frecuencia cambiará directamente al pulsar las teclas subir/bajar  
	0000
	


2- Modos de Re-arranque Manual/Automático
	Nº Código Función 
	Display LCD 
	Descripción
	Rango/Código
	Valor de Fábrica
	Notas

	2-00
	(Selección PwrL)
	Pérdida Momentánea de la Alimentación y Re-arranque
	0000: Pérdida Momentánea de la Alimentación y Re-arranque Desabilitados

0001: Pérdida Momentánea de la Alimentación y Re-arranque Habilitados

0002: : Pérdida Momentánea de la Alimentación y Re-arranque Habilitados con CPU operativa. (De Acuerdo con la potencia de la aliment. C.c.)
	0000
	

	2-01
	(Recuperación 

PwrL T)
	Pérdida Momentánea de la Alimentación Omitida (Segundos)
	0.0 - 2.0
	0.5
	

	2-02
	(Demora al Rearranque)
	Demora al Auto Re-arranque (Segundos)
	0.0 - 800.0
	0.0
	

	2-03
	(Num de Rearranques)
	Numero de Intentos de Auto Re-arranque
	0 - 10
	0
	

	2-04
	(Auto Rearranque)
	Metodo de Auto Re-arranque
	0000:
Permite arranque al vuelo 

0001:
 Arranque Normal 
	0000
	

	2-05
	(Sel Arranque Directo)
	Re-arranque al vuelo al volver alimentación
	0000:
Permite Re-arranque al vuelo al volver alimentación

0001:
No Permite Re-arranque al vuelo al volver alimentación
	0000
	

	2-06
	(Reloj Demora)
	Reloj Retraso al encendido (Segundos)
	0.0-300.0
	0.0
	

	2-07
	(Sel Modo Reset)
	Valores Modo Reset
	0000:
Permite Reset solo con orden de marcha apagada

0001:
Permite Reset con orden de marcha apagada o encendida
	0000
	

	2-08
	(Tiempo Decel. KEB)
	Devolución de energía cinética en la parada
	0.0:Deshabilitada

0.1~25.0: Tiempo de deceleración KEB 
	0.0
	


3- Parámetros de Funcionamiento

	Nº Código Función 
	Display LCD 
	Descripción
	Rango/Código
	Valor de Fábrica
	Notas

	3-00
	(Limite Sup. Frec.)
	Frecuencia Límite Superior (Hz)
	0.01 - 650.00
	50.00／60.00
	*4

	3-01
	(Limite Inf. Frec.)
	Frecuencia Límite Inferior (Hz)
	0.00 - 650.00
	0.00
	

	3-02
	(Tiempo Acel. 1)
	Tiempo de aceleración # 1 (Segundos)
	0.1 – 3600.0
	10.0
	*1

	3-03
	(Tiempo Decel 1)
	Tiempo de deceleración # 1 (Segundos)
	0.1 – 3600.0
	10.0
	*1

	3-04
	(Curva S 1)
	Curva-S Ac/Dec # 1 (Segundos)
	0.0 - 4.0
	0.2
	

	3-05
	(Curva S 2)
	Curva-S Ac/Dec # 2(Segundos)
	0.0 - 4.0
	0.2
	

	3-06
	(Tiempo Acel 2)
	Tiempo de aceleración # 2 (MFIT) (Segundos)
	0.1 – 3600.0
	10.0
	*1

	3-07
	(Tiempo Decel 2)
	Tiempo de deceleración # 2 (MFIT) (Segundos)
	0.1 – 3600.0
	10.0
	*1

	3-08
	(Tiempo Acel. Jog)
	Tiempo de aceleración Jog (MFIT) (Segundos)
	0.1 - 25.5
	0.5
	*1

	3-09
	(Tiempo Decel. Jog)
	Tiempo de deceleración Jog (MFIT) (Segundos)
	0.1 - 25.5
	0.5
	*1

	3-10
	(Frec. Inicio Iny. CC)
	Frecuencia Inicio Freno Inyección c.c.(Hz)
	0.1 - 10.0
	1.5
	

	3-11
	(Nivel Iny. CC)
	Nivel Freno Inyección c.c. (%)
	0.0 – 20.0
	5.0
	*7

	3-12
	(Tiempo Iny. CC)
	Tiempo Freno Inyección c.c. (Sguonods)
	0.0 - 25.5
	0.5
	

	3-13
	(Frec. Prohibida 1)
	Frecuencia Prohibida # 1 (Hz)
	0.00 - 650.00
	0.0
	*1

	3-14
	(Frec. Prohibida 2)
	Frecuencia Prohibida # 2 (Hz)
	0.00 - 650.00
	0.0
	*1

	3-15
	(Frec. Prohibida 3)
	Frecuencia Prohibida # 3 (Hz)
	0.00 - 650.00
	0.0
	*1

	3-16
	(Ancho Banda Salto)
	Anchura de Banda de Frecuencia Prohibida (± Hz)
	0.00 - 30.00
	0.0
	*1

	3-17
	(Bloqueo Parámetros)
	Bloqueo de Parámetros
	0000:
Habilita todas las funciones

0001:
6-00 - 6-08 incambiables

0002:
Todas las funciones Excepto 6-00 - 6-08 incambiables

0003:
Deshabilita toda las funciones
	0000
	

	3-18
	(Func. Pack ROM)
	Unidad de Copiado
	0000Deshabilitada

0001: Convertidor a unidad de copia

0002: Unidad de copia a convertidor

0003: Verificar
	0000
	

	3-19
	(Control Ventilador)
	Control Ventilador
	0000: Auto (Dependiendo de temp.)

0001: Funciona en modo MARCHA
0002: Siempre en funcionamiento

0003: Siempre Parado
	0000
	

	3-20
	(Modo Ahorro de Energía)
	Modo Ahorro de Energía *1
	0000:
Deshabilitado

0001:
Controlado por MFIT a frecuencia de consigna
	0000
	*6

	3-21
	(Gan. ahorro energ.)
	Ganancia en ahorro energ (%)*1 
	0 - 100
	80
	*6

	3-22
	(Frec. Portadora)
	Frecuencia Portadora (kHz)
	2 - 16
	10
	

	3-23
	(Frec. Centrl de Trav)
	Frecuencia Centrla (CF) de Marcha Traverse (%)
	5.00 – 100.00
	20.00
	

	3-24
	(Amplitud de Trav)
	Amplitud (A)de Marcha Traverse (%)
	0.1 – 20.0
	10.0
	

	3-25
	(Drop de Trav)
	Drop (D) de Marcha Traverse (%)
	0.0 – 50.0
	0.0
	

	3-26
	(Tiemp.Acel. de Trav)
	Tiempo de aceleración (AT) de Marcha Traverse (Segundos)
	0.5 – 60.0
	10.0
	

	3-27
	(Tiempo Decel de Trav)
	Tiempo de deceleración (DT) de Marcha Traverse (Segundos)
	0.5 – 60.0
	10.0
	

	3-28
	(Desviación Creciente)
	(X) Desviación mayor Traverse (%)
	0.0 – 20.0
	10.0
	

	3-29
	(Desviación menor)
	(Y) Desviación menor Traverse (%)
	0.0 – 20.0
	10.0
	


※ Notas: 1. Modo ahorro energético solo válido en Modo Volts/Hz (0-00 = 0002).

	4- Modo Funcionamiento Display Digital
Nº Código Función 
	Display LCD 
	Descripción
	Rango/Código
	Valor de Fábrica
	Notas

	4-00
	(Disp Corr Motor)
	Selección Display Corriente Motor 
	0000:
Deshabilita Display Corriente Motor
0001:
Habilita Display Corriente Motor
	0000
	*1

	4-01
	(Disp Tensión Motor)
	Selección Display Tensión Motor 
	0000:
Deshabilita Display Tensión Motor

0001:
Habilita Display Tensión Motor
	0000
	*1

	4-02
	(Disp Tensión Bus)
	Selección Display Tensión Bus C.C. 
	0000:
Deshabilita Display Tensión Bus

0001:
Habilita Display Tensión Bus
	0000
	*1

	4-03
	(Disp Estado PLC)
	Selección Display Estado PLC 
	0000:
Deshabilita Display Estado PLC

0001:
Habilita Display Estado PLC
	0000
	*1

	4-04
	(Display Scalado)
	Valor Unidad Deseado (Velocidad Lineal)
	0 - 9999
	1800
	*1

	4-05
	(Display Unidades)
	Modo  Display Unidad Deseado (Velocidad Lineal)
	0000:
Muestra frecuencia de salida

0001:
Muestra velocidad lineal en enteros (xxxx)

0002:
Muestra velocidad lineal con un decimal (xxx.x)

0003:
Muestra velocidad lineal con dos decimales (xx.xx)

0004:
Muestra velocidad lineal  con tres decimales (x.xxx)
	0000
	*1

	4-06
	(Disp Alim. PID)
	Selección Display Señal PID 
	0000:
Deshabilita Display Señal PID
0001:
Habilita Display Señal PID
	0000
	*1


5- Terminales Entrada Multifunción (MFIT)
	Nº Código Función 
	Display LCD 
	Descripción
	Rango/Código
	Valor de Fábrica
	Notas

	5-00
	(Sel MFIT S1)
	Term. Ent. Multifunción S1
	0000:
Orden Adelante/Paro *1
0001:
Orden Inverso/Paro *2
0002:
Velocidad prefijada # 1 (6-02)

0003: Velocidad prefijada #2 (6-03)


0004:
Velocidad prefijada #3(6-05)*3
0005:
Jog

0006:
Ac/Dec # 2

0007:
Paro Emergencia Contacto A 
0008:
Bloqueo de Base 

0009:
Búsqueda de Velocidad
0010:
Ahorro de Energía

0011:
Selección Señal de Control

0012:
Selección Comunicación

0013:
Deshabilitada Ac/Dec 

0014:
Mando Arriba

0015:
Mando Abajo

0016:
Velocidad Principal/Auxiliar

0017:
Deshabilita Función PID 

0018:
Reset

0019: Terminal Ent. Encoder (S5 )
0020: Señal Retorno PID A12 (S6）
0021: Señal 1 Entrada Bias AI2（S6）
0022:
Señal 2 Entrada Bias  AI2

0023: Entrada Analóg.(term.AIN)

0024: Aplicación PLC

0025: Marcha Traverse

（terminal S6）

0023:
Analog input（terminal AIN）

0024:
PLC Application

0025:
Traverse Run

0026: Traverse run upper deviation

0027: traverse run lower deviation
0028: Power Source Detect for KEB 

     Function

0029:
Emergency Stop B Contact *7
	0000
	

	5-01
	(Sel MFIT S2)
	Term. Ent. Multifunción S2
	
	0001
	

	5-02
	(Sel MFIT S3)
	Term. Ent. Multifunción S3
	
	0002
	

	5-03
	(Sel MFIT S4)
	Term. Ent. Multifunción S4
	
	0003
	

	5-04
	(Sel MFIT S5)
	Term. Ent. Multifunción S5
	
	0004
	

	5-05
	(Sel MFIT S6)
	Term. Ent. Multifunción S6
	
	0018
	

	5-06
	(Sel MFIT AIN)
	Term. Ent. Multifunción. AIN
	
	0023
	

	5-07
	(Tiempo Barrido MFIT)
	Term. Ent. Multifunción S1 - S6 Tiempo Barrido Verificación de Señal (mSeg X 4 )
	1 – 100
	5
	

	5-08
	(Sel Parada por MFIT)
	Modo Parada Usando MFIT
	0000:
Cuando los MFIT están Programados para Control de Frecuencia Arriba/Abajo, la frecuencia de consigna permanecerá a la parada del convertidor. Y al pararse se deshabilita la función Ar/Ab.
0001:
Se usa Arriba/Abajo. La frecuencia de consigna pasa 0 Hz al detenerse el convertidor.
0002: Cuando los MFIT estan Programados para Control de Frecuencia Arriba/Abajo, , la frecuencia de consigna permanecerá a la parada del convertidor. Y al pararse se habilita la función Ar/Ab.*7
	0000
	

	5-09
	(Escalón Ar/Ab)
	Función Escalón de (Hz)
	0.00 – 5.00
	0.00
	

	5-10
	(Pulse Inp. Mult.)
	Ratio Impulsos del Encoder 
	0.001 – 9.999
	1.000
	*7

	5-11
	(Origen Ref. 2)
	Selección del origen de la orden de frecuencia auxiliar
	0 - 4
	0
	*7


※Notas: 1. Para conmutar Marcha/Paro con Función 1-01 = 0001.      

  2. Para conmutar Adelante/Atras con Función 1-01 = 0001.   
3. Vel. preseleccionada# 3 se tiene activando Terms. S3 y S4 simultaneamente.
6- Jog, y Preset (MFIT) Velocidad de referencia desde Teclado
	Nº Código Función 
	Display LCD 
	Descripción
	Rango/Código
	Valor de Fábrica
	Notas

	6-00
	(Frec Teclado)
	Frecuencia desde teclado (Hz)
	0.00 - 650.00
	5.00
	*1

	6-01
	(Frec. Jog)
	Frecuencia Jog (Hz)
	0.00 - 650.00
	2.00
	*1

	6-02
	(Vel. Prefij. #1)
	Vel. preseleccionada # 1 (Hz)
	0.00 - 650.00
	5.00
	*1

	6-03
	(Vel. Prefij #2)
	Vel. preseleccionada # 2 (Hz)
	0.00 - 650.00
	10.00
	*1

	6-04
	(Vel. Prefij #3)
	Vel. preseleccionada # 3 (Hz)
	0.00 - 650.00
	20.00
	*1

	6-05
	(Vel. Prefij #4)
	Vel. preseleccionada # 4 (Hz)
	0.00 - 650.00
	30.00
	*1

	6-06
	(Vel. Prefij #5)
	Vel. preseleccionada # 5 (Hz)
	0.00 - 650.00
	40.00
	*1

	6-07
	(Vel. Prefij #6)
	Vel. preseleccionada # 6 (Hz)
	0.00 - 650.00
	50.00
	*1

	6-08
	(Vel. Prefij #7)
	Vel. preseleccionada # 7 (Hz)
	0.00 - 650.00
	60.00
	*1


7- Funcionamiento con Señal de Entrada Analógica

	Nº Código Función 
	Display LCD 
	Descripción
	Rango/Código
	Valor de Fábrica
	Notas

	7-00
	(AIN Gain)
	Gain AIN (%)
	0 - 200
	100
	*1

	7-01
	(AIN Offset)
	Bias AIN (%)
	0 - 100
	0
	*1

	7-02
	(AIN Bias)
	Selección Bias AIN 
	0000:
Positiva

0001:
Negativa
	0000
	*1

	7-03
	(AIN Slope)
	Pendiente AIN 
	0000:
Positiva

0001:
Negativa
	0000
	*1

	7-04
	(AIN Scan Time)
	Tiempo Barrido Verif. Señal AIN (AIN, AI2)  (mSeg x 2)
	1 - 100
	50
	

	7-05
	(AI2 Gain)
	Gain AI2 (%)(S6)
	0 - 200
	100
	*1


· Notas: Grupo 7 válido si 5-06=0023 (Term. AIN=entrada Analog. )
8- Funcionamiento Relés Salida Multifunción y Señal Salida
	Nº Código Función 
	Display LCD 
	Descripción
	Rango/Codigo
	Valor de Fábrica
	Notas

	8-00
	(Sel. Modo AO)
	Modo Tensión Salida Analógico

(0 - 10 VDC, Term. FM+)
	0000:
Frecuencia de salida

0001:
Consigna de frecuencia
0002:
Tensión de salida

0003:
Tensión c.c.

0004:
Corriente de salida
0005:
Retorno PID *7
	0000
	*1

	8-01
	(AO Gain)
	Ganancia Salida Analog (%)
	0 - 200
	100
	*1

	8-02
	(Sel. Relé R1)
	Modo Funcionamiento Salida Relé R1
	0000:
Marcha

0001:
Alcanzada frecuencia (Orden frec.) (Consigna frec. ± 8-05)

0002:
Consigna frec. (8-04 ± 8-05)

0003:
Nivel Umbral de Frec.(> 8-04) - Frecuencia alcanzada

0004:
Nivel Umbral de Frec.(> 8-04) - Frecuencia alcanzada

0005:
Nivel Umbral Sobre-par

0006:
Fallo

0007:
Auto Re-arranque

0008:
Momentánea Pérdida Alim.

0009:
Modo Parada Rápida

0010:
Modo Rampa Decel.-a-Parada 

0011:
Protección Sobre-carga Motor 

0012:
Protección Sobre-carga Conv.

0013:
Pérdida Señal Retorno PID 

0014:
Funcionamiento PLC 
0015:
Encendido *7
	0006
	

	8-03
	(Sel. Relé R2)
	Modo Funcionamiento Salida Relé R2
	
	0000
	

	8-04
	(Frec Alcanzada)
	Frecuencia Alcanzada (Hz)

(Ver 8-02: 0001)
	0.00 - 650.00
	0.00
	*1

	8-05
	(Banda Frec Alcanzada)
	Ancho de Banda Frecuencia Alcanzada (± Hz)
	0.00 - 30.00
	2.00
	*1


9- Modos Protección Convertidor y Carga
	Nº Código Función 
	Display LCD 
	Descripción
	Rango/Codigo
	Valor de Fábrica
	Notas

	9-00
	(Sel. Trip AC)
	Selección Disparo Protección Durante Aceleración
	0000:
Habilita Disparo Protección Durante Aceleración

0001:
Deshabilita Disparo Protección   Durante Aceleración
	0000
	

	9-01
	(Nivel Trip AC)
	Nivel Disparo Protección Durante Aceleración (%)
	50 - 300
	200
	

	9-02
	(Sel. Trip DEC)
	Selección Disparo Protección Durante Deceleración
	0000:
Habilita Disparo Protección Durante Deceleración

0001:
Deshabilita Disparo Protección Durante Deceleración
	0000
	

	9-03
	(Nivel Trip DEC)
	Nivel Disparo Protección Durante Deceleración (%)
	50 - 300
	200
	

	9-04
	(Sel. Trip RUN)
	Selección Disparo Protección en Funcionamiento
	0000:
Habilita Disparo Protección Durante Funcionamiento

0001:
Deshabilita Disparo Protección Durante Funcionamiento
	0000
	

	9-05
	(Niovel Trip Run)
	Nivel Prevención Disparo en Modo Marcha (%)
	50 - 300
	200
	

	9-06
	(Dec Sel Trip RUN)
	Prevención Disparo en Deceleración en Modo Marcha 
	0000:
Valor Prevención Disparo en Deceleración 3-03

0001:
Valor Prevención Disparo en Deceleración 9-07
	0000
	

	9-07
	(Dec Time Trip RUN)
	Tiempo Deceleración en Modo Prevención Disparo (Segundos)
	0.1 – 3600.0
	3.0
	

	9-08
	(Sel. Motor OL1)
	Modo Funcionamiento con Protección Electrónica del Motor por Sobre-carga 
	0000:
Protección Habilitada

0001:
Protección Deshabilitada
	0000
	

	9-09
	(Tipo Motor)
	Selección Tipo Motor
	0000:
Protección Electrónica del Motor por Sobre-carga para motor sin convertidor 

0001:
Protección Electrónica del Motor por Sobre-carga para motor con convertidor
	0000
	

	9-10
	(Curva Motor OL1)
	Selección Curva Protección contra Sobre-cargas 
	0000:
Par Constante (OL =103 %) (150 % durante 1 Minuto)

0001:
Par Variable (OL = 113 %) (123 % durante 1 Minuto)
	0000
	

	9-11
	(Func. Motor OL1)
	Funcionamiento tras Activación de la Protección contra Sobre-par 
	0000:
Parar tras activarse la protección

0001:
No se para tras activarse la protección (OL1)
	0000
	

	9-12
	(Sel. Det. Par)
	Selección Detección de Sobre-par
	0000:
Detección Sobre-par inactivo

0001:
Detección Sobre-par activo Solo con consigna de frec.

0002:
Funcionamiento sobre-par activo con convertidor en modo marcha
	0000
	

	9-13
	(Func. Det Par)
	Funcionamiento tras Activación del Detector de Sobre-par 
	0000:
El convertidor seguirá funcionando

0001:
Se iniciará la parada
	0000
	

	9-14
	(Nivel Det Par)
	Umbral de Sobre-par (%)
	30 - 200
	160
	

	9-15
	(Demora Det Par)
	Demora en Activación del Refuerzo de Par (Seconds)
	0.0 - 25.0
	0.1
	


10- Modo FuncionamientoVolts/Hz 

	Nº Código Función 
	Display LCD 
	Descripción
	Rango/Codigo
	Valor de Fábrica
	Notas

	10-0
	(Selección V/F)
	Curva Volts/Hz 
	0 - 18
	0/9
	*4*6

	10-1
	(Refuerzo Par)
	Modificación Curva Volts/Hz 

(Refuerzo Par) (%)
	0 – 30.0
	0.0
	*1*6

	10-2
	(Corr. Motor Vacío)
	Corriente del Motor en Vacío

(Amps AC)
	-----
	
	*5*6

	10-3
	(Desliz. Motor)
	Compensación Deslizamiento del Motor (%)
	0.0 – 100.0
	0.0
	*1*6

	10-4
	(Frecuencia Max)
	Frecuencia Máxima (Hz)
	0.20 - 650.00
	50.00/ 60.00
	*4*6

	10-5
	(Tensión Max)
	Relación Maximas Tensión/Frecuencia (%)
	0.0 - 100.0
	100.0
	*6

	10-6
	(Frecuencia Media)
	Frecuencia Media (Hz)
	0.10 - 650.00
	25.00/ 30.00*7
	*4*6

	10-7
	(Tensión Media)
	Relación Tensión/Frecuencia Medias (%)
	0.0 - 100.0
	50.0*7
	*6

	10-8
	(Frecuencia Min)
	Frecuencia Mínima (Hz)
	0.10 - 650.00
	0.50/ 0.60
	*6

	10-9
	(Tensión Min)
	Relación Tensión/Frecuencia  Mínimas (%)
	0.0 - 100.0
	1.0*7
	*6


11- Modo Funcionamiento PID 

	Nº Código Función 
	Display LCD 
	Descripción
	Rango/Código
	Valor de Fábrica
	Notas

	11-0
	(Sel. Modo PID)
	Selección Modo
	0000:
Deshabilitado

0001:
Control Bias D 

0002:
Control Feedback D 

0003:
Control Características Bias D Inverso 

0004:
Control Características Feedback D Inverso 

0005:
Control Mando Frecuencia + Bias D 

0006:
Control Mando y Frecuencia + Feedback D 

0007:
Control Características Mando Frecuencia + Bias D Inverso 

0008:
Control Características Mando Frecuencia + Feedback D Inv.
	0000
	

	11-1
	(Feedback Gain)
	Ganancia Feedback (%)
	0.00 - 10.00
	1.00
	*1

	11-2
	(PID Gain)
	Ganancia Proporcional (%)
	0.0 - 10.0
	1.0
	*1

	11-3
	(PID I Time)
	Tiempo Integración (Segundos)
	0.0 - 100.0
	10.0
	*1

	11-4
	(PID D Time)
	Tiempo Diferenciación (Segs)
	0.00 - 10.00
	0.00
	*1

	11-5
	(PID Offset)
	PID Offset
	0000:
Positive




0001:
Negative
	0000
	*1

	11-6
	(PID Offset Adj)
	Ajuste PID Offset (%)
	0 - 109
	0
	*1

	11-7
	(Output Filter T)
	Tiempo Filtro de Salida (Segs.)
	0.0 - 2.5
	0.0
	*1


12- Modo LIMITES y FUERA DE RANGO PID
	Nº Código Función 
	Display LCD 
	Descripción
	Rango/Codigo
	Valor de Fábrica
	Notas

	12-0
	(Fb Los Det Sel)
	Modo Detección Pérdida Feedback 
	0000:
Deshabilitado

0001:
Habilitado – El convert. sigue funcionando tras Pérdida Feedback

0002:
Habilitado – Convertidor PARA tras Pérdida Feedback
	0000
	

	12-1
	(Fb Los Det Lvl)
	Nivel Detección Pérdida Feedback (%)
	0 - 100
	0
	

	12-2
	(Fb Los Det Time)
	Tiempo de retraso tras Detección Pérdida Feedback (Segundos)
	0.0 -25.5
	1.0
	

	12-3
	(PID I Limit)
	Valor Límite Integración (%)
	0 - 109
	100
	*1

	12-4
	(I Time value Sel)
	Valor de integración Resetea a cero cuando la señal Feedback llega al valor de consigna.
	0000:
Deshabilitado

0001:
1 Segundo

0030:
30 Segundos
	0000
	

	12-5
	(I Error Margin)
	Margen de Error de Integración Admisible (Unidades)

(1 Unidad = 1/8192)
	0 - 100
	0
	

	12-6
	(PID Comm. Source)
	Señal Feedback PID 
	0000: 0~10V o 0~20mA
0001: 2~10V o 4~20mA
	0000
	*7

	12-7
	(Sleep Level)
	Nivel Funcionamiento Función Dormir
	0.00-650.00
	0.0
	

	12-8
	(Sleep Delay Time)
	Demora de la Función Dormir
	0.0-25.5
	0.0
	


13- Modo Comunicación

	Nº Código Función 
	Display LCD 
	Descripción
	Rango/Codigo
	Valor de Fábrica
	Notas

	13-0
	(Comunicación Serie)
	Número Estación Asignado en Comunicación 
	1 - 254
	1
	*2*3

	13-1
	(Serial Baud Rate)
	Velocidad de Transmisión en Baud (bps)
	0000:
4800

0001:
9600

0002:
19200

0003:
38400
	0003
	*2*3

	13-2
	(Comm Stop Bit)
	Selección Bit de Paro 
	0000:
1 Stop Bit







0001:
2 Stop Bits






	0000
	*2*3

	13-3
	(Sel. Paridad Com.)
	Selección de Paridad
	0000:
Sin Paridad

0001:
Con Paridad Par

0002:
Con Paridad Impar

	0000
	*2*3

	13-4
	(Formato datos comunicación)
	Selección de formato de datos
	0000:
8-Bits 

0001:
7-Bits 
	0000
	*2*3


14- Parámetros Auto-Tuning del Motor
	Nº Código Función 
	Display LCD 
	Descripción
	Rango/Codigo
	Valor de Fábrica
	Notas

	14-0
	(Resit. Estatórica)
	Resistencia estatóric (Ohms)
	-----
	
	*3*5

	14-1
	(Resist. Rotórica)
	Resistencia Rotórica (Ohms)
	-----
	
	*3*5

	14-2
	(Inductancia Equ)
	Inductancia Equivalent (mH)
	-----
	
	*3*5

	14-3
	(Corriente de Magnetización)
	Corriente de Magnetización (Amps AC)
	-----
	
	*3*5

	14-4
	(Pérdidas en el Hierro)
	Conductancia Pred. Fe (gm)
	-----
	
	*3*5


15- Estado del Convertidor y Función Reset
	Nº Código Función 
	Display LCD 
	Descripción
	Rango/Código
	Valor de Fábrica
	Notas

	15-0
	(Modelo Conv.)
	Código Potencia Convertido
	(Ver pag. 4-53)
	
	*3

	15-1
	Version Software)
	Version Software 
	-----
	-----
	*3

	15-2
	(FalloLog)
	Fallo Jog (3 ult. Fallos)
	(Ver pag. 4-53)
	-----
	*3

	15-3
	(Horas Func.)
	Tiempo de Funcionamiento Acumulado (Horas)
	0 - 9999
	-----
	*3

	15-4
	(Funcionamiento Hr*10000)
	Tiempo de Funcionamiento Acumulado

(Horas X 10000)
	0 - 27
	-----
	*3

	15-5
	(Selección Tiempo Func.)
	Modo Tiempo de Funcionamiento Acumulado
	0000:
Tiempo Alimentado

0001:
Solo Tiempo en Modo Funcionar
	0000
	*3

	15-6
	(Reset Parámetros)
	Reset Convertidor a Parámetros de Fábrica
	1110:
Reset para Motor 50 Hz 

1111:
Reset para Motor 60 Hz 
1112: Reset programa PLC 
	0000
	*4


※Notas: *1 modificable en funcionamiento

*2 no modificable en comunicación

*3 no cambia al poner parámetros de fábrica

*4 como parámetros relacionados con valores de fábrica

*5 el parámetro cambiará al sustituir modelo (ver descripciones del 

           POSTSCRIPT 1)           

*6 solo válido en modo V/F 
*7 solo para versiones 2.3 y siguientes.

4.4 Descripción Parámetros 
Parámetros Grupo 0: Modo Funcionamiento Convertidor 
	0-00：Modo Control 

0000：Modo Vector (Aplicaciones Generales) 

0001：Modo Vector (Modo VT)  

0002：Modo V/F 


Para elegir el modo de control vectorial mas apropiado o el V/F aténgase a las caract. De la carga.

1. Vector (aplic. generales) para control de cargas normales a rápidamente variables. 
2. Vector (Modo VT) para ventiladores/ Bombas. La corriente de magnetización del motor varía con el par resistente, reducirá la corriente consumida y ahorrará energía.

3. Si selecciona el modo V/F, ponga los parámetros del grupo 10 de acuerdo con el tipo de carga. 
	0-01:Tensión Nominal del Motor（Vac）
0-02:Corriente Nominal del Motor（A）
0-03:Potencia Nominal del Motor (kW)

0-04:Velocidad Nominal del Motor (RPM)

0-05:Frecuencia Nominal del Motor (Hz) 
0-06: Parámetros Auto Tuning del Motor 
0000: Deshabilitado   0001: Habilitado


Si se ha seleccionado el modo VECTOR, hay que introducir los datos de la placa de caracteristicas y hacer el auto tuning cada vez que se cambia el motor. 

Auto tuning: primero introducir datos 0-01~0-05 de acuerdo con la placa de caracteristicas tras apagar, poner 0-06=0001 y hacer auto tuning; el motor girará. Se parará cuando el convertidor acabe el auto tuning. Los datos internos detectados se escribirán en el grupo de 14. 
ex. Si la velocidad nominal del motor es 1500 rpm, poner 0-04 en 15.0
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 Precaución 

	1. Los parámetros de auto tuning del motor corresponden a un auto tuning estático.  Durante el auto tuning del motor, el motor no gira, y el teclado muestra -AT-. 

2. Durante parámetros de auto tuning del motor, la señal de entrada del circuito de control no vale.

3. Antes de parámetros de auto tuning del motor, confirme que el motor está parado.

4. Los parámetros de auto tuning del motor solo son válidos en modo control VECTOR (0-00=0000 o 0-00=0001).


	0-07 Tensión de Alimentación (Voltios CA)  

Series 220V：170.0~264.0

Series 440V：323.0~528.0


Asegúrese de que la tensión de alimentación es la apropiada.
	0-08 Selección Idioma  

0000: Inglés

0001: Alemán

0002: Francés

0003: Italiano

0004: Español


Solo válido para equipos con teclado LCD. No es preciso programar en teclados LED.

Parámetros Grupo 1 – Modos Control Arranque/Paro y Frecuencia 

	1-00 : Selección Origen Orden de Marcha 

0000:Teclado

0001:Control terminales externos

0002:Control comunicación

0003:PLC interno


1. ) 1-00=0000 el convertidor es controlado por el teclado.

2. ) 1-00=0001 el convertidor es controlado por terminales externos, y la tecla PARO funciona como emergencia. (Ver descripción en 1-03).

Nota: 1-00=0001, ver parámetros del grupo 2-00, 2-01, 2-02 y 2-03 para descripción detallada y así garantizar la seguridad de personas y equipos.

3. ) 1-00=0002 el convertidor es controlado por comunicación.

4. ) 1-00=0003 el convertidor es controlado por el PLC interno, y el valor de 1-06 es invalido.
	1-01 : Modos de funcionamiento para terminales externos  

0000:Adelante/Paro-Inverso/Paro

0001:Marcha/Paro-Adelante/Inverso

0002:Modo control arranque/paro mediante 3 hilos.


1.) Con orden de funcionamiento 1-00 = 0001 (terminal externo), 1-01 es válido.

2.) Con orden de funcionamiento 1-00 = 0001 (control terminal externo), el botón de parada de emergencia es válido. (Ver en 1-03 descripción detallada).

3.) Con las ordenes de adelante y atrás simultáneamente, el convertidor interpretará PARO.




※Nota: Seleccionado el modo de control a 3 hilos, el terminal S3 no es controlado por 5-02.
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※Nota: 1-02=0001, Orden marcha atrás inválida.
	1-02 : Funcionamiento Inverso Prohibido  0000: Orden Inversión Permitida 

  0001: Orden Inversión Prohibida 


1-02=0001, la orden de inversión no es válida.
	1-03 : Botón Paro desde Teclado  0000: Botón Paro Activo
     0001: Botón Paro Inactivo


1-03=0000，La tecla de paro no sirve para detener el convertidor.
	1-04 : Selección Método de Arranque     0000: Arranque normal

    0001: Arranque al vuelo


1.) 1-04=0000：Al arrancar, el convertidor acelera desde 0 a la frecuencia de consigna en el tiempo establecido.

2.) 1-04=0001：Al arrancar, el convertidor acelera hasta la frecuencia de consigna desde la velocidad detectada al motor.

	1-05 : Método de Parada    0000: Control de deceleración hasta el paro con freno de inyección de c.c. (Parada Rapida)
 0001: Parada Libre


1.) 1-05=0000: el convertidor decelerará hasta 0Hz en el tiempo fijado, tras recibir la orden de paro.

2.) 1-05=0001: el convertidor dejará de dar ninguna salida al recibir la orden de paro. El motor se detendrá  libremente, por inercia. 
	1-06 : Selección Origen Consigna de frecuencia 

0000: Frecuencia fijada desde el teclado

0001: Desde el potenciómetro del teclado

0002: Por señal analógica externa o Potenciómetro Remoto

0003: Control de frecuencia Arriba/Abajo mediante MFIT (S1 - S6)

0004: Consigna de frecuencia desde comunicación
0005: Consigna de frecuencia mediante impulses (S5) (ver2.3)


1.) 1-06=0001，como uno de los parámetros del grupo 5-00~ 5-06 está en 16 y el terminal multifunción apagado, la frecuencia la pone el Botón (VR para velocidad principal) del teclado. Mientras la multifunction está encendida, la frecuencia la pone la señal analógica (velocidad auxiliar) del bloque de terminales (TM2).

2.) 1-06=0002，como uno de los parámetros del grupo 5-00~ 5-06 está en 16 y el terminal multifunción apagado, la frecuencia la pone la señal analógica (velocidad principal) del bloque de terminales, Mientras la multifunction está encendida la frecuencia la pone el Botón (VR para velocidad auxiliar) del teclado.

3.) Ver descripción de los parámetros del grupo 5-00~ 5-06 (terminales de entrada multifunción) para terminales de función Arriba/Abajo.

4.) La prioridad en la lectura de frecuencia la tiene el PLC >marcha traverse >Jog> velocidad prefijada>▲▼ del teclado o Arriba/Abajo o control comunicación.
5.) El origen de la orden entrante de impulsos de frecuencia se determina desde el terminal S5 y tiene que estar coordinado con 5-10 ratio tiempos cambio de frecuencia. Por ejemplo, el valor de entrada en S5 es 4KHZ, 5-10 es 1.500 veces, y la frecuencia de salida es 40.00*1.5=60.00HZ. 5-04(S5) debería ponerse en 19.
	1-07: Funcionamiento desde Teclado con Teclas Arriba/Abajo en Modo Marcha
0000: Pulsar ‘Enter’ tras cambio de frecuencia con teclas Arriba/Abajo del Teclado.
0001: La frecuencia se cambiará directamente pulsando las teclas Arriba/Abajo.


Parámetros Grupo 2 – Modos de Rearranque Manual/Automatico 
	2-00: Pérdida Momentánea de Alimentación y Rearranque 

0000: Deshabilita Pérdida Momentánea de Alimentación y Rearranque
0001: Habilita Pérdida Momentánea de Alimentación y Rearranque
0002:Habilita Pérdida Momentánea de Alimentación y Rearranque mientras funciona la CPU.

2-01 : No considera pérdida momentánea de alimentación durante un tiempo(seg):  0.0 - 2.0 segundos

	


1.) El arranque de otra carga en la misma línea provoca una sub-tensión que provocará la detención inmediata. Si la alimentación se recupera antes del tiempo establecido en 2-01, arrancará al vuelo desde la frecuencia de disparo, o el convertidor se disparará y se mostrará ‘LV-C’.

2.) El tiempo de pérdida de alimentación permitido varía con los modelos. El rango va desde 1 segundo a 2 segundos.

3.) 2-00=0000: tras pérdida de alimentación, el convertidor no arranca.

4.) 2-00=0001: Si el tiempo de pérdida de alimentación es inferior al valor de 2-01, el convertidor arrancará al vuelo en 0.5 segundos de realimentación y el nº de intentos es infinito.

5.) 2-00=0002: alimentación perdida por largo tiempo, antes de que deje de alimentarse la CPU, el convertidor rearranca de acuerdo con lo establecido en1-00 y 2-04 y el estado del conmutado r externo al volver la corriente.

※Nota: 1-00=0001, 2-04=0000, 2-00=0001 o 0002 tras pérdida de alimentación prolongada, apagarlo para evitar daños al retorno de la alimentación

	2-02：Demora del Auto rearranque:0 ~ 800.0 segundos

2-03：Numero de Intentos de Auto rearranque  :0 ~ 10 veces


1.) 2-03=0：el convertidor no rearrancará tras disparo por accidente.

2.) 2-03>0，2-02= 0: 
El convertidor irá al arranque en vuelo en 0.5 segundos tras disparo por accidente. El motor irá por inercia a la parada por disparo, de acuerdo con los tiempos de aceleración/deceleración a la frecuencia de consigna.

3.) 2-03>0，2-02>0： 

la salida se detendrá durante un periodo determinado por 2-02 tras disparo por accidente. A continuación, arrancará al vuelo hasta la frecuencia de consigna.

4.) Con el convertidor con frenado a la deceleración o frenado en c.c. no rearrancará tras disparo por accidente
	2-04 : Método de Arranque: 

0000: Permite Búsqueda de Velocidad     

0001: Arranque Normal 


1.) 2-04=0000：el convertidor detecta la velocidad del motor y acelera hasta la velocidad de consigna
2.) 2-04=0001：el convertidor lleva al motor desde la velocidad cero hasta la frecuencia de consigna

.

	2-05 :Marcha Directa tras Realimentación: 

0000: Permite Marcha Directa tras Realimentación

0001: Impide Marcha Directa tras Realimentación


[image: image4.png]


Peligro：

1.) 2-05=0000 y el convertidor para control por terminales externos（1-00=0001）, si se da orden de marcha, el convertidor auto arranca. Se recomienda cortar el interruptor para evitar daños si vuelve la tensión.

2.) 2-05=0001 y el convertidor para control por terminales externos（1-00=0001）, si se da orden de marcha, el convertidor no auto arranca y destella STP1. Hay que apagar el conmutador de marcha y ponerlo de Nuevo en ON para un arranque normal.

	2-06 : Tiempo Demora al Encendido (segundos): 0 ~ 300.0 segundos


Al encendido y 2-05=0000, el convertidor auto rearranca tras el tiempo de demora fijado.

	2-07: Modo Reset Error     0000: Permite Reset solo con Orden Marcha en Off

                             0001: Permite Reset con Orden Marcha en On o en Off


2-07=0000 si el convertidor detecta el accidente, cortar el conmutador para resetear, o el rearranque no funcionará.

	2-08: Tiempo de Deceleración con Regeneración Cinética: 0.00~25.00 segundos 


2-08 = 0  Función deshabilitada KEB 

2-08≠0  Función habilitada KEB 

Ejemplo: 220V 
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※NOTA:

1.Si 2-08≠0，deshabilita pérdida de alimentación y rearranque,el convertidor activa func. KEB 
2.Apagado，CPU detecta tension cc. Permite función KEB con tension cc inferior a 190V（equipos 220V）o 380V（equipos 440V）.

3.Con función KEB habilitada, el convertidor decelera a cero por 2-08,y el convertidor para.

4.Si la señal de marcha es permitida durante función KEB, el convertidor acelera hasta la frecuencia original.

Parámetros Grupo 3 – Parámetros de Funcionamiento
	3-00: Límite Superior de Frecuencia(Hz) : 0.01 - 650.00

3-01: Límite Inferior de Frecuencia(Hz) : 0.01 - 650.00



※Nota: Con 3-01 = 0 Hz y la frecuencia de consigna es 0 Hz, el convertidor parará a velocidad 0.

        Con3-01 > 0 Hz y la frecuencia de consigna ≦3-01，el convertidor sacará el valor fijado por 3-01.
	3-02 : Tiempo de Aceleración #1 （segundos）: 0.1 – 3600.0


3-03 : Tiempo de Deceleración #1 （segundos）: 0.1 – 3600.0


3-04 : Curva S de Primer Paso Aceleración（segundos）: 0.0 – 4.0


3-05 : Curva S de Segundo Paso Aceleración（segundos）: 0.0 – 4.0

3-06 : Tiempo de Aceleración #2 （segundos）: 0.1 – 3600.0


3-07 : Tiempo de Deceleración #2 （segundos）: 0.1 – 3600.0

3-08 : Tiempo Aceleración Jog（segundos）: 0.1 –25.5


3-09 : Tiempo Deceleración Jog（segundos）: 0.1 – 25.5


1.)
Formula para calcular tiempos de aceleración y deceleración: El denominador se basa en la frecuencia nominal del motor.

	Tiempo aceleración = 3-02 (o 3-06) 
	Consigna frecuencia
	，Tiempo deceleración = 3-03 (o 3-07) 
	Consigna frecuencia

	
	0-05
	
	0-05


2.)Con 5-00 – 5-06 en 06 (Segundo tiempo de aceleración deceleración)，la primera aceleracion/ deceleración/Curva S o segunda aceleración/deceleración/Curva S los pondrá ON el terminal de entrada externo.

3.) Con 5-00 – 5-06 en 05 (Jog)，Jog es controlado por terminales externos. La aceleración y deceleración será con los tiempos de aceleración y deceleración de jog.

4.)Con 5-00 – 5-06 en 05(Jog) y 06(tiempos aceleración y deceleración toggle), para cambiar los tiempos por terminales externos, y listado de valores:
	Función

Valor prefijado 
	Tiempo Ac/ Dec  1 (3-02/3-03)
	Tiempo Ac/ Dec  2 (3-06/3-07)
	 Tiempo Ac/Dec JOG (3-08/3-09)

	
	1-06 determina frecuencia de salida
	1-06 determina frecuencia de salida
	Marcha a 6-01 frecuencia Jog 

	5-00~5-05=05 Orden deJog 
	Off
	Off
	On

	5-00~5-05=04 

Tiempo Ac/Dec Toggle.
	Off
	On
	Off


5.)Con tiempo de curva S (3-04/3-05) a 0, la curva S no vale. 
6.) Con tiempo de curva S (3-04/3-05) mayor de 0, la aceleración y deceleración siguen el diagrama.

7.)Independiente del periodo de prevención de bloqueo, tiempos actuales de aceleración y deceleración = tiempo aceleración / deceleración prefijadas + tiempo curva S. Por ejemplo: tiempo de aceleración = 3-03+ 3-04。
 

8.)Durante aceleración y deceleración, puede haber un error residual en aceleración y deceleración toggling. Poner tiempo de curva S en 0 (3-04/3-05), si necesita tiempos de aceleración y deceleración toggle en el proceso de aceleración / deceleración.

	3-10 : Frecuencia Inicio Freno Inyección c.c. (Hz) : 0.1 – 10.0


3-11 : Nivel Freno Inyección c.c.  (%) : 0.0 – 20.0

3-12 : Tiempo Freno Inyección c.c. (segundos) : 0.0 – 25.5



3-12 / 3-10 es el tiempo y arranque del freno c.c., como se ve en el siguiente gráfico:


Valor superior de3-11 se corregirá20.0 despues de manual V2.3.
	3-13 : Frecuencia Prohibida #1 (Hz) : 0.00 –650.00


3-14 : Frecuencia Prohibida #2 (Hz) : 0.00 –650.00


3-15 : Frecuencia Prohibida #3 (Hz) : 0.00 –650.00


3-16 : Anchura de Banda de Frecuencia Prohibida (± Hz) : 0.00 –30.00


Ejemplo: si 3-13 se pone en 10.0Hz / 3-14 con 20.0 Hz / 3-15 con 30.0 Hz / 3-16 con 2.0Hz

10Hz                          ±2Hz=8-12Hz

            20Hz              ±2Hz=18-22Hz      frecuencias prohibidas

                      30Hz    ±2Hz=28-32Hz

                                         3-16

                                         3-15

                                         3-14

                                         3-13
	  3-17: Función Bloqueo de Parámetros 

0000: Permite Acceso a Todas las Funciones
0001: 6-00 - 6-08 no se pueden cambiar
0002: Todas las Funciones Excepto 6-00 - 6-08 no se pueden cambiar
0003: Deshabilita todas las funciones


	  3-18: Unidad de Copiado  

0000: Deshabilita
0001: Desde el Convertidor a la Unidad de Copiado
0002: Desde la Unidad de Copiado al Convertidor
0003: Verificar


1.) 3-18=0000：El convertidor no puede copiar parámetros.

2.) 3-18=0001：Copia los parámetros del convertidor en el módulo.
3.) 3-18=0002：Copia los parámetros del módulo en el convertidor.

4.) 3-18=0003：Copia los parámetros a convertidor o módulo, mutuamente, verificando parámetros.

※Nota: La función de copiado es válida entre modelos de la misma potencia.
	3-19: Control Funcionamiento del Ventilador  

0000: Auto (Dependiendo de la temperatura)
0001: Funciona mientras está en modo Marcha 
0002: Funciona siempre
0003: Siempre parado


1.) 3-19=0000：El ventilador funciona al detectar aumento de la temperatura. 
2.) 3-19=0001：El ventilador funciona mientras está funcionando el convertidor.
3.) 3-19=0002：El ventilador funciona continuamente independientemente del estado del convertidor.

4.) 3-19=0003：El ventilador está siempre parado independientemente del estado del convertidor.
※Nota: Depende del hardware, la función está deshabilitada para superiores a 15HP de 220V y superiores a 20HP de 440V. El ventilador funciona al hacerlo el convertidor.
	 3-20: Funcionamiento en Modo Ahorro Energético  0000: Deshabilitado
0001: Controlado por MFIT a Frecuencia de Consigna
 3-21: Ganancia Funcionando en Ahorro Energético (%): 0-100


1.) Para aplicaciones con cargas de alta inercia, como bombas y ventiladores que precisan un par torsor elevado, en régimen no precisan ese par torsor. Consecuentemente, la tensión de salida se baja para ahorrar energía con 3-20 si necesario.

2.) 5-00 ~5-06(Entrada Terminales Multifunción) as10 para ahorrar energía.

3.) 3-20=0001, Si el terminal multifunción está en 10（terminal control ahorro energético），la tensión de salida bajará progresivamente al valor de consigna ‘tensión original’×‘3-21’ con el terminal’ en ON. La tensión de salida subirá a la original si el terminal está en OFF.

※Nota：1.Las velocidades de descenso y ascenso de la tensión, para ahorrar energía, son las mismas que para velocidad al vuelo (SPEED SEARCH).

2. El modo de ahorro energético solo vale en funcionamiento V/F. (0-00 = 0002)。
	3-22：Frecuencia Portadora (KHz)  ： 2-16


	3-22
	Frecuencia Portadora
	3-22
	Frecuencia Portadora
	3-22
	Frecuencia Portadora
	3-22
	Frecuencia Portadora

	2
	2KHz
	6
	6KHz
	10
	10KHz
	14
	14KHz

	3
	3KHz
	7
	7KHz
	11
	11KHz
	15
	15KHz

	4
	4KHz
	8
	8KHz
	12
	12KHz
	16
	16KHz

	5
	5KHz
	9
	9KHz
	13
	13KHz
	
	


※Nota：Los componentes electrónicos externos pueden ser interferirdor, incluso la vibración del motor debido al corte de la forma de onda de frecuencias portadoras altas, aunque el convertidor produce poco ruido al funcionar. Por ello es necesario regular la frecuencia portadora.
	3-23 : Centro Frecuencia (CF) de Marcha Traverse (%）: 2-16

3-24 : Amplitud（%）: 0.1-20.0

3-25 : Amplitud Drop（%） : 0.0-50.0

3-26 : Tiempo de Aceleración (s) : 0.5-60.0

3-27 : Tiempo de Deceleración (s) : 0.5-60.0

3-28 : Desviada traverse（X desviación superior） (%) :  0.0-20.0

3-29 : Desviada traverse（Y desviación inferior ） (%) : 0.0-20.0


Marcha Traverse es definida como la adición de una onda triangular ala básica de salida del convertidor funcionando en sus tiempos de aceleración y deceleración prefijados. Se puede ver en el siguiente gráfico:
3-23: Frecuencia central de marcha Traverse（%） 

3-24: Amplitud（%）
3-25: Amplitud Drop（%）
3-26: Tiempo Aceleración (s)

3-27: Tiempo Deceleración (s) 

3-28: Desviada traverse

（X desviación superior）
3-29: Desviada traverse

(Y desviación inferior) 

1) La marcha traverse es válida con la orden de marcha y el terminal (5-00~5-05=0025) para esta operación ambas en ON. Funcionamiento convertidor, la marcha traverse está lista cuando la frecuencia de salida del convertidor alcanza la frecuencia central (3-23). Durante la aceleración a la frecuencia  central, el tiempo de aceleración es el valor prefijado en origen (3-02/3-06). Cuando la marcha traverse está en OFF o el convertidor apagado, el tiempo de deceleración también es el valor prefijado en origen (3-03/3-07). En marcha traverse , el convertidor tiene tiempo de aceleración en marcha traverse (3-36) y deceleración (3-27). Funciona como en el diagrama:
2) Durante la marcha traverse, la frecuencia central se puede controlar desde los terminales de entrada multifunción. Sin embargo, la desviación D superior X e inferior Y no se pueden introducir simultáneamente. Si entran al mismo tiempo, el convertidor mantiene la frecuencia central . El diagrama sería:


[image: image6]
3) La prevención del bloqueo en tiempos de aceleración y deceleración de marcha traverse. Funciona desde la primera aceleración hasta la frecuencia central si la función de marcha traverse está apagada o el convertidor está en deceleración tras recibir orden de parar.
4) El rango de frecuencias de marcha traverse está limitado por las máxima y mínima prefijadas. Y si (frecuencia central - Amplitud) es menor que el Límite Inferior, vice versa. 

5) Durante la marcha traverse, ningún valor prefijado puede ser modificado (frecuencia central, amplitud, amplitud drop, tiempo de aceleración. Tiempo de deceleración, marcha traverse, desviación superior e inferior). Los tiempos modificados de aceleración y deceleración son prioritarios respecto a los originales, pero no respecto a los de marcha traverse. 

6) La protección de prevención de bloqueo no funciona durante los tiempos de aceleración y deceleración en marcha traverse. 
7)  Frecuencia central = 3-23* frecuencia máxima(3-00)

Amplitud = 3-24* frecuencia central
Tiempo Aceleración / Deceleración = amplitud tiempo aceleración / deceleración 

　 Amplitud Drop = 3-25*amplitud
   Desviada traverse (X desviación superior) = 3-28* centro marcha traverse

   Desviada traverse (Ｙ desviación inferior) = 3-29* centro marcha traverse 

   Si se cambia la frecuencia máxima de 3-00, hay que resetear valor 3-23~3-29.

Parámetros Grupo 4 – Modo Funcionamiento Display Digital 
	4-00：Selección Mostrar Corriente Motor：  0000: Impide Mostrar Corriente Motor
  0001: Permite Mostrar Corriente Motor


	4-01：Selección Mostrar Tensión Motor：  0000: Impide Mostrar Tensión Motor
0001: Permite Mostrar Tensión Motor


	4-02：Selección Mostrar Tensión Bus C.C.： 0000: Impide Mostrar Tensión Bus C.C.
0001: Permite Mostrar Tensión Bus C.C.


	4-03：Selección Mostrar Estado PLC：  0000: Impide Mostrar Estado PLC
0001: Permite Mostrar Estado PLC


Función válida con teclado LCD, pero no con el LED.

	4-04：Valor Unidades Personalizado (Velocidad Lineal) ：   0-9999


El valor máximo preseleccionado de 4-04 es igual a la frecuencia nominal del motor (0-05). Por ejemplo, para una velocidad lineal de 1800 aparezca 900 cuando la salida es 30Hz mientras la frecuencia de funcionamiento es de 60Hz.

	4-05 : Modo Mostrar Unidades Personalizadas (Velocidad Lineal) 

0000:Muestra Frecuencia de Salida del Convertidor

0001:Muestra Velocidad Lineal en Enteros (xxxx)

0002:Muestra Velocidad Lineal con 1 Decimal (xxx.x)

0003: Muestra Velocidad Lineal con 2 Decimales (xx.xx)

0004: Muestra Velocidad Lineal con 3 Decimales (x.xxx) 


Cuando el convertidor se para funcionando en mostrar velocidad lineal, aparece la frecuencia de consigna.
	4-06：Mostrar Retorno de PID  0000:Deshabilitado 

 0001:Habilitado 


Teclado muestra valor retorno del PID:
Parámetro 5-05=20 (Esto es, S6 como terminal analógico de retorno PID, ver PID), 11-0=1(PID habilitado), y 4-06=1(Muestra S6 como valor analógico de retorno de PID 0~100, la formula es:)

Si la señal de retorno es 0~10V, (12-6=0000), el teclado muestra = (S6/10V)*100

Si la señal de retorno es 4~20mA, (12-6=0001), el teclado muestra = (S6/20mA)*100

※Nota: Pulsar la tecla DSP para cambiar entre frecuencia de salida y valor retorno PID.

※Nota: El convertidor muestra XXXF en funcionamiento y XXXr parado.
Parámetros Grupo 5-Terminales Entrada Multifunción (MFIT)
	Los terminales de entrada multifunción (TM2 S1-S6/AIN) controlan： 

5-00~06      0000:
Marcha Adelante/Paro *1

0001:
Marcha Atrás/Paro *2


0002:
Velocidad Prefijada # 1 (6-02)



0003: Velocidad Prefijada # 2 (6-03)



0004:
Velocidad Prefijada # 3 (6-05) *3


0005:
Jog








0006:
Tiempo Ac/Dec # 2






0007:
Contacto A Parada de Emergencia






0008:
Bloqueo Base





0009:
Paro Búsqueda de Velocidad








0010:
Ahorro Energético






0011:
Selección Señal de Control



0012:
Selección Señal de Control Comunicación 

0013:
Deshabilitar Ac/Dec 

0014:
Orden Arriba

0015:
Orden Abajo

0016:
Velocidad Principal/Auxiliar 

0017:
Deshabilitar Función PID 

0018:
Reset

0019: Terminal Entrada Encoder（Terminal S5）
0020: Señal A12 Retorno PID（Terminal S6）
0021: Entrada Señal 1 Bias AI2（Terminal S6）
0022:
Entrada Señal 2 Bias AI2（Terminal S6）
0023:
Entrada Analógica（Terminal AIN）
0024:
Aplicación PLC 

0025:
Marcha Traverse 

0026: Desviación Superior Marcha Traverse 

0027: Desviación Inferior Marcha Traverse
0028: Detección Origen Alimentación para Función KEB 

0029:
Parada de Emergencia en Contacto B


A. Los terminales S1-AIN del bloque (TM2) son terminales de entrada multifunción. Las 30 funciones anteriores se pueden poner en ellos.

B. Descripción de funciones 5-00~06:

1. 5-00~06=0/1(Adelante/Atrás/Paro)
Si la orden Adelante está dada, el convertidor funciona hasta que se apaga. El valor de fábrica de 5-00 es Adelante.

Si la orden Atrás está dada, el convertidor funciona hasta que se apaga. El valor de fábrica de 5-01 es Atrás.

2. 5-00~06=2-4(Velocidad prefijada 1~3)
Con terminales de entrada multifunction externa en ON, el convertidor funciona durante el tiempo prefijado, y la duración la determina la prefijada en el terminal ON. El parámetro de frecuencia correspondiente se ilustra abajo:
3. 5-00~06=5(Jog)

Para seleccionar funcionamiento Jog como terminales de entrada externos en ON. El convertidor funciona con los tiempos de aceleración y deceleración de JOG. Los parámetros de frecuencia correspondientes se muestran abajo:

La prioridad de ordenar la frecuencia es: Velocidad Jog →Velocidad Prefijada→Frecuencia de Teclado o Señal Externa de Frecuencia

	Terminal Multifunción 3

Valor prefijado=04
	Terminal Multifunción 2

Valor prefijado =03
	Terminal Multifunción 1

 Valor prefijado =02
	Terminal Mando Jog

Valor prefijado =05
	Frecuencia de Salida Valor prefijado

	0
	0
	0
	0
	6-00

	X
	X
	X
	1
	6-01

	0
	0
	1
	0
	6-02

	0
	1
	0
	0
	6-03

	0
	1
	1
	0
	6-04

	1
	0
	0
	0
	6-05

	1
	0
	1
	0
	6-06

	1
	1
	0
	0
	6-07

	1
	1
	1
	0
	6-08


4. 5-00~06=6 (toggle acceleration and deceleration time)

En terminal de entrada externo, para elegir aceleración 1/ deceleración 1/ Curva S 1 o aceleración 2/ deceleración 2/ Curva S 2.

5. 5-00~06=7 /29：Parada de Emergencia Externa Contacto A o B.
El convertidor decelera hasta la parada y destella E.S como señal de parada de emergencia recibida independiente del valor de 1-05. Tras apagar la señal, apagar y encender el conmutador o pulsar tecla de marcha, el convertidor arrancará desde la frecuencia de partida. Si se quita la señal de parada de emergencia antes de que el convertidor se detenga totalmente, el convertidor finalizará la parada. El 8-02/03 determina la acción del terminal de error. Con 8-02/0=0: el terminal de error no actúa con entrada de señal de emergencia externa. Si 8-02/03=9, el terminal de error actúa con entrada de señal de emergencia externa.

6. 5-00~06=8：Bloqueo de Base

El convertidor deja de dar señal de salida al recibir la orden de PARO, y el motor se detiene a rueda libre.
7. 5-00~06=9：Paro Detección de Velocidad
Al arrancar, el convertidor detecta la velocidad del motor, y acelera desde la velocidad actual hasta la de consigna.

8. 5-00~06=10：Funcionamiento Ahorro Energético
En aplicaciones de Bombas, Ventiladores y otras de inercia elevada se precisa un par de arranque mayor, mientras que una vez funcionando ya no es preciso. La caída de la tension se utiliza para ahorrar energía.

La tensión de salida desciende gradualmente con el terminal multifunción en ON. Crecerá gradualmente (hasta la tensión original) al pasar a OFF el terminal multifunción.

※Nota：Las velocidades de aceleración y deceleración funcionando en ahorro energético son las mismas que en búsqueda de velocidad.
9. 5-00~06=11： Conmutador de señal de control

Terminal Conmutador Externo en OFF：1-00/01 determina señales funcionamiento y frecuencia.

Terminal Conmutador Externo en ON：Teclado controla señales funcionamiento y frecuencia pero no controlados por 1-00/01.

10. 5-00~06=12： Conmutador del convertidor controlando en comunicación

Conmutador terminal externo en OFF：en comunicación, el master (PC o PLC) controla el funcionamiento del convertidor y la señal de frecuencia y puede modificar los parámetros, y the señales funcionamiento desde teclado y TM2 inhibidos. Además, el teclado solo mostrará tensión, corriente y frecuencia, los parámetros son legibles y ni se pueden registrar, y la parada de emergencia funciona.

Conmutador terminal externo en ON：en comunicación, el convertidor es controlado por el teclado independientemente de los valores de 1-00/1-06 y master. En estas circunstancias, el master aún puede leer y escribir los parámetro del convertidor.

11. 5-00~06=13：Deshabilitada aceleración y deceleración
La aceleración y deceleración están impedidas mientras las señales de aceleración deceleración estén dadas. Como se ilustra en el siguiente gráfico:


12. 5-00~06=14,15：Función Arriba/Abajo (Actual tiempo AC/DEC basado en los parámetros)：
(1)Poner 1-06 = 3 si quiere usar la función Arriba/Abajo, sin otra señal de frecuencia.

(2)Poner 5-08 = 0 y 5-09 = 0, el convertidor acelera hasta el valor de 6-00 si el terminal de funcionamiento está en ON. Mantiene la velocidad. Cuando el convertidor recibe la orden Arriba/Abajo acelera/decelera hasta que se detiene la instrucción. El convertidor mantiene la velocidad. Al recibir la orden de parar el convertidor realiza la rampa de deceleración o para a rueda libre, según se haya determinado en 1-05. Y la frecuencia de parada se guardará en 6-00. La tecla Arriba/Abajo no es válida en parada. Hay que usar el teclado para modificar parámetros. 

(3)Poner 5-08 = 1, El convertidor funciona desde los 0Hz con el terminal en ON. La acción Arriba/Abajo es como en el caso anterior. Al recibir la orden de parar el convertidor realiza la rampa de deceleración o para a rueda libre, según se haya determinado en 1-05 y vuelve a 0 Hz. La siguiente operación se inicia a 0 Hz.

(4) Las señales Arriba/Abajo simultáneamente no son válidas.

(5) 5-09≠ 0, el convertidor acelera hasta el valor de 6-00 y mantiene la velocidad. Cuando el terminal Arriba/Abajo está en On, la frecuencia de consigna es el valor de 6-00±5-09, y el convertidor acelerará/decelerará hasta la frecuencia de 6-00. Los límites superior e inferior de frecuencia limitan esta operación. Si se mantiene durante unos dos segundos la señal Arriba/Abajo, el convertidor iniciará aceleración/deceleración. Si 5-09=0, el funcion<amiento es el mismo, hasta que cesa la señal Ar/Ab. Ver diagrama de tiempos de 5-09.

Funcionamiento
    Arriba
Abajo
Frecuencia      6-00

  Salida  
13. 5-00~06=16 Velocidad toggle Principal/Auxiliar 

Terminal Multifunción = OFF, la frecuencia la define VR (Velocidad Principal) del teclado. Si Terminal Multifunción = ON, la frecuencia la define el terminal de señal analógica (Velocidad Auxiliar) del TM2 en el bloque terminales.

14. 5-00~06=17(Función PID deshabilitada)
La función PID deshabilitada está en ON. El PID no es controlado por 11-0, si está en OFF, es controlado por 11-0.

15. 5-00~06=18(Orden de Reset)
La orden de reset es la misma que con la tecla Reset del panel en ON. La orden es OFF, y el convertidor no responde. El valor de fábrica de 5-05 es de orden de Reset.

16. 5-04=19 (Terminal Entrada Encoder)

El terminal multifunción S5 en 19 indica que es el terminal de entrada Encoder para el programa del PLC.

17. 5-05=20 (Terminal Entrada Retorno PID)

El terminal multifunción S6=20 significa que el terminal de entrada de retorno PID y 0~10V (0~ 20 mA) o 2~10V (4~20mA) son válidos para el valor de 11-0.
18. 5-05=21 /22(Señal Bias 1/2 entrada)

Para regular el Offset del VR del teclado o entrada analógica AIN, solo es válida la señal de 0~10V (0~ 20 mA) o 2~10V (4~20mA).
19. 5-06=23 (Entrada Analógica AIN)

El terminal multifunción AIN = 23. La acción se produce a la frecuencia prefijada.
20. 5-00~06=24 (Aplicación PLC)

El terminal multifunción S1-AIN=24, significa que el terminal es para aplicación PLC. El terminal sirve como entrada del PLC.

21. 5-00~06=25 (Marcha Traverse); 5-00~06=26(Desviación Traverse Superior); 5-00~06=27(Desviación Traverse Inferior). 

En 3-23~3-29 se ve descripción detallada.
22. 5-00~06=28 (Detección Origen Alimentación para Función KEB)

Ver descripción de 2-08
	Tiempos de Barrido de la Señal de Entrada Digital /Analógica:
5-07: Terminal Multifunción S1～S6 y señal AIN confirma los tiempos de barrido (mSeg X 4)，1~100 veces


1Terminal.TM2 utilizado para barrido, si entran continuamente las mismas señales N veces (Numero de barridos), el convertidor la tratará como una señal normal. Mientras dura la señal, si el numero de barridos es inferior a N, la señal será un ruido.
2. Cada periodo de barrido es de 4ms.

3. El usuario puede determinar la duración del intervalo entre barridos de acuerdo con el ruido ambiente. Si el ruido es importante, subir el valor de 5-07, pero la velocidad de respuesta bajará.

4. Nota: Si S6 y AIN son para señal digital, un nivel de tensión de señal digital superior a 8V es tratado como ON, inferior a 2V es OFF.

	Modo Parada Usando MFIT: 
5-08:
0000: Usando Arriba/Abajo, la frecuencia prefijada se mantiene hasta la orden de paro, y el Arriba/Abajo está inhibido. 
0001: Usando Arriba/Abajo, la frecuencia prefijada pasa a 0 Hz cuando se para el convertidor. 
0002: Usando Arriba/Abajo, la frecuencia prefijada se mantiene hasta la orden de paro, y funciona el Arriba/Abajo.


(1) con 5-08=0, el convertidor acelerará hasta la velocidad de 6-00 como cuando recibe la orden de marcha y va hasta una cierta velocidad. El convertidor acelera (decelera) como cuando se activa el terminal Arriba (Abajo). El convertidor Subirá/Bajará la velocidad según la orden. Cuando cesa la señal marcha, el convertidor inicia la rampa de parada hasta detenerse o deja de dar señal a la salida (determinado por 1-05). Guardará la frecuencia cuando cese la señal de marcha. Las teclas Arriba/Abajo del convertidor se inhiben en parada. El teclado funciona para modificar la frecuencia de consigna (6-00). Si 5-08=0002, Arriba/Abajo funciona hasta la parada.
(2)Con 5-08=1, y el terminal de marcha alimentado, el convertidor funciona partiendo de 0 Hz, la función Arriba/Abajo funciona igual que en el párrafo anterior. Al soltar la señal de marcha, el convertidor inicia la rampa de deceleración y para (determinado por 1-05) .Y vuelve a 0 Hz. La operación siguiente empezará siempre desde 0 Hz.
	Función Escalón Arriba/Abajo (Hz): 

5-09：Arriba/Abajo (Hz) 0.00 – 5.00


Hay dos formas, como se muestra abajo:

(1) 5-09 = 0.00, la función está deshabilitada. El funcionamiento es el original. Si el terminal Arriba está en ON, la frecuencia aumenta mientras el terminal DOWN está en ON, la frecuencia desciende. (Ver to siguiente gráfico).
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(2) 5-09 = 0.01 a 5.00, terminal Arriba/ Abajo ON, equivale a incrementar/ decrementar la frecuencia de 5-09. Si se pulsa durante mas de 2 segundos, vuelve el modo original Arriba/Abajo (Véase en el diagrama)
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	Relación de Impulsos del Encoder： 

5-10  Relación Tiempo Frecuencia Entrada Impulso


Cuando el origen de frecuencia 1-06 es 0005, la señal de frecuencia impulso estará de acuerdo con este parámetro para decidir la frecuencia interna real del convertidor. 

Interiormente calcula la formula : Frecuencia = S5(frecuencia impulso)*5-10(numero de veces). Por ejemplo, si S5 impulso es 1KZ（1000）, y 5-10 está fijado en 1.50 veces. La orden de frecuencia del convertidor es 1000*1.5=1500=15.00HZ. La precisión de frecuencia S5 es en base a 100, 1K(1000) presenta 10.00 HZ.

	Origen Referencia 2： 

5-11 Selección Origen Frecuencia Auxiliar 


Ej.

Si el origen de orden de frecuencia está en orden a impulses, (1-06= 5)
Si la velocidad principal (5-00~5-06 en 16 y el terminal en OFF), se pone como frecuencia a impulsos. 

Si la velocidad auxiliar (5-00~5-06 en 16 y el terminal en ON), la frecuencia la decidirá el valor de 5-11. 

El proceso es como sigue:

5-11= 0, frecuencia de refer. en 6-00.

5-11= 1, frecuencia de refer. de la señal analógica VR del teclado.

5-11= 2, frecuencia de refer. de la señal analógicl VR en TM2.

5-11= 3, frecuencia de refer. al valor de frecuencia calculado por Arriba/Abajo del TM2.

5-11= 4, frecuencia de refer. a la entrada frecuencia comunicación.
Parámetros Grupo 6- Jog y Velocidad Prefijada (MFIT) desde Teclado
	Jog y Velocidad Prefijada (MFIT) desde Teclado： 

6-00~08: Introducción de Jog y frecuencia prefijada desde teclado 


A. 5-00~06=2-4(velocidad prefijada 1~3) 
Con terminal entrada multifunción = ON, el convertidor funciona a la velocidad prefijada. El tiempo de funcionamiento de 8 escalones se basa en el tiempo de encendido del terminal. Ver lista de parámetros:
B. 5-00~06=5(terminal Jog)

Con terminal entrada multifunción = ON, el convertidor funciona en tiempo de aceleración Jog / tiempo de deceleración Jog /ON
	Función

Cod. No.
	LCD

Display
	Descripción
	Rango/Codigo

	6-00
	(Frecuencia teclado)
	Frecuencia teclado (Hz)
	0.00 - 650.00

	6-01
	(Frecuencia Jog)
	Frecuencia Jog (Hz)
	0.00 - 650.00

	6-02
	(Velocidad prefijada #1)
	Velocidad prefijada # 1 (Hz)
	0.00 - 650.00

	6-03
	(Velocidad prefijada #2)
	Velocidad prefijada # 2 (Hz)
	0.00 - 650.00

	6-04
	(Velocidad prefijada #3)
	Velocidad prefijada # 3 (Hz)
	0.00 - 650.00

	6-05
	(Velocidad prefijada #4)
	Velocidad prefijada # 4 (Hz)
	0.00 - 650.00

	6-06
	(Velocidad prefijada #5)
	Velocidad prefijada # 5 (Hz)
	0.00 - 650.00

	6-07
	(Velocidad prefijada #6)
	Velocidad prefijada # 6 (Hz)
	0.00 - 650.00

	6-08
	(Velocidad prefijada #7)
	Velocidad prefijada # 7 (Hz)
	0.00 - 650.00


Prioridad en lectura de frecuencia: Jog > Velocidad prefijada > frecuencia teclado o señal externa 
	Terminal Multifunción 3

Valor pref.=04
	Terminal Multifunción 2

Valor pref.=03
	Terminal Multifunción 1

 Valor pref.=02
	Terminal orden Jog 

Valor pref.=05
	Frecuencia salida prefijada valor

	0
	0
	0
	0
	6-00

	X
	X
	X
	1
	6-01

	0
	0
	1
	0
	6-02

	0
	1
	0
	0
	6-03

	0
	1
	1
	0
	6-04

	1
	0
	0
	0
	6-05

	1
	0
	1
	0
	6-06

	1
	1
	0
	0
	6-07

	1
	1
	1
	0
	6-08


Parámetros Grupo 7 – Modo Funcion. Señal Entrada Analógica

	Modo Funcionamiento Señal Entrada Analógica:

7-00:Ganancia AIN (%) 0 - 200

7-01:AIN Bias(%) 0 - 100

7-02:Selección AIN Bias:  0000:positivo   0001:Negativo

7-03:Pendiente AIN:  0000:positivo    0001:Negativo

7-04: Tiempo de Barrido señal verificación AIN (AIN, AI2)  1–100 (× 4mSeg.)
7-05: Ganancia AI2 (%)(S6) 0 - 200


1. 7-02 = 0：0V(0mA) correspondiente al Límite Inferior de Frecuencia，10V (20mA) correspondiente al Límite Superior de Frecuencia 

2. 7-02 = 1：10V(20mA) correspondiente al Límite Inferior de Frecuencia，0V (0mA) correspondiente al Límite Superior de Frecuencia.
3.12-6 = 0：0~10V(0~20mA)                                         

F= I*(3-00)/20  I>=0；SW2=Ｉ or F=V*(3-00)/10  V>=0；SW2=V

= 1：2~10V(4~20mA)

F=(I-4)*(3-00)/16 I>=4；SW2=Ｉ


F=0


   I<4

F=(V-2)*(3-00)/8 V>=2；SW2=V or

F=0          V<2
Los valores de la figura 1:                              Los valores de la figura2:
	
	7-00
	7-01
	 7-02
	 7-03
	7-05
	
	
	7-00
	7-01
	 7-02
	 7-03
	7-05

	A
	 100﹪
	50%
	   0 
	   0
	100%
	
	C
	 100﹪
	 50%
	   0 
	   1
	100%

	B
	 100﹪
	 0%
	   0
	   0
	100%
	
	D
	100﹪
	  0%
	   0
	   1
	100%



Los valores de la figura 3:                         Los valores de la figura 4:
	
	7-00
	7-01
	 7-02
	7-03
	7-05
	
	
	7-00
	7-01
	 7-02
	 7-03
	7-05

	E
	 100﹪
	 20%
	   1
	   0
	100%
	
	F
	 100﹪
	 50%
	  １ 
	   1
	100%



3. El convertidor lee el valor medio de las señales A/D cada (7-04×4ms). El usuario puede determinar los intervalos de barrido en función del ruido ambiente. Aumentar 7-04 en ambientes ruidosos, pero el tiempo de respuesta aumentará proporcionalmente.
Parámetros Grupo 8 – Modo Funcionamiento Terminal Salida Multifunción y Señal de Salida

Control de salida analógica multifunción:

8-00：Modo Tensión Salida Analógica： 

0000: Frecuencia de salida

0001: Valor de frecuencia

0002: Tensión de salida

0003: Tensión Bus DC 

0004: Corriente del Motor 
0005: Señal de retorno de PID

8-01：Ganancia Salida Analógica = 0 ~ 200%
El terminal de salida analógica multifunción del bloque de terminales (TM2), es salida analog 0~10Vcc. El tipo de salida lo determina 8-01. La función de 8-01 es: si hay tolerancia para el voltimetro externo y equipos periféricos, regular 8-00.
El valor de retorno de PID (Que es la tensión y corriente de entrada de S6) saca un valor analógico desde el terminal FM+. (ver parámetro 4-06) El valor corresponde a la señal de entrada 0~10V(0 ~ 20 mA) o 2~10V (4~20mA).
※Nota: La tension máxima de salida es 10V 
	Control terminales salida multifunción:

8-02：RELÉ 1(terminal R1C，R1B，R1A en TM2)  

8-03：RELÉ 2(terminal R2C，R2A en TM2)  

0000:
Marcha

0001:
Frecuencia Alcanzada (Frecuencia objetivo) (Valor Frecuencia ± 8-05)
0002:
Frecuencia de consigna (8-04 ± 8-05)
0003:
Nivel Umbral Frecuencia (> 8-04) - Frecuencia Alcanzada
0004:
Nivel Umbral Frecuencia (< 8-04) - Frecuencia Alcanzada
0005:
Nivel Umbral Sobre-Par

0006:
Fallo 

0007:
Auto-rearranque

0008:
Pérdida Momentánea de Alimentación

0009:
Modo Parada Rápida
0010:
Modo COSAT-a-Parada 
0011:
Protección Sobre-carga Motor 

0012:
Protección Sobre-carga Convertidor



0013:
Señal Retorno PID 

0014:
Funcionamiento PLC 
0015:
Encendido
8-04：Valor Salida Frecuencia Alcanzada =0 ~ 650Hz

8-05：Rango Detección Salida Frecuencia =0 ~ 30Hz


8-02/03= 01：Frecuencia prefijada alcanzada ( ( 8-05)          
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8-02/3= 02：Frecuencia Arbitraria Fsalida = 8-04 ( 8-05
[image: image10.png]Opesstion Fiequency Resched Ashitiay Fuequency (5-04+/8-05)
Openstion cenditons ©

Witlont input e cpemton sigpel o
2| oyt Fequency Fruenoy Commead(105) | <Freaueoy Tarchold LevelB15)  Looosd fecuency 1o conccincy,
B | it Fnquoney Dtectng Level 600 | <Fruercy Toesheld Lewles)  Sod iy deamir v
Opuation Sigral(1 O
Furquen
Seting Fraquene(.06) Dot
()
ity Frequeney (08— | Reage
NV Outt Fequency
e Fuxquency
ity Fnqueny (04— Fomene
Rarge (05

Relay Output il





8-02/3 = 03：Detección frecuencia Fsalida > 8-04       
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8-02/3 = 04：Detección frecuencia Fsalida < 8-04
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8-02/3= 05：Detección sobre-par
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Parámetros Grupo 9 – Modos Protección Convertidor y Carga 
	9-00：Selección Prevención Disparo Durante Aceleración:

0000：Permite Prevención Disparo Durante Aceleración
0001：Impide Prevención Disparo Durante Aceleración
9-01：Nivel Prevención Disparo Durante Aceleración: 50% ~ 300%

9-02：Selección Prevención Disparo Durante Deceleración:

0000：Permite Prevención Disparo Durante Deceleración
0001：Impide Prevención Disparo Durante Deceleración

9-03：Nivel Prevención Disparo Durante Deceleración: 50% ~ 300%

9-04：Selección Prevención Disparo en Modo Marcha:

0000：Permite Prevención Disparo en Modo Marcha
0001：Impide Prevención Disparo en Modo Marcha

9-05：Nivel Prevención Disparo en Modo Marcha: 50% ~ 300%

9-06：Selección tiempo Deceleración en Prevención Disparo en Modo Marcha:

0000: Tiempo Deceleración Prevención Disparo fijado en 3-03    
0001: Tiempo Deceleración Prevención Disparo fijado en 9-07 

9-07：Tiempo Deceleración en Modo Prevención Disparo (seg.): 0.1 ~ 3600.0


1. En aceleración, el convertidor retrasará el tiempo de aceleración si el tiempo es muy corto resultando una sobre-corriente para prevenir el disparo del convertidor.

2. En deceleración, el convertidor retrasará el tiempo de aceleración si el tiempo es muy corto resultando una sobre-tensión del Bus cc para prevenir el disparo del convertidor con ‘OV’ mostrándose en pantalla.

3. Algunas características mecánicas (como presión) o corte anormal (debido a lubricación insuficiente, funcionamiento impropio, impurezas en los materiales procesados, etc.) pueden causar el disparo del convertidor, con perjuicios a usuarios. Cuando el par de funcionamiento del convertidor supera el valor de 9-05, el convertidor bajará la frecuencia de salida según el tiempo de deceleración fijado en 9-06, y vuelve a frecuencia de funcionamiento normal al estabilizarse el par.

	9-08：Protección Electrónica por Sobrecarga Motor en Modo Funcionamiento:

0000：Permite Protección Electrónica por Sobrecarga Motor

0001：Impide Protección Electrónica por Sobrecarga Motor

9-09：Selección Tipo Motor:

0000：Protección Electrónica por Sobrecarga para Motor no Previsto para Convertidor

0001：Protección Electrónica por Sobrecarga para Motor Previsto para Convertidor

 9-10：Selección Curva Protección Sobrecarga Motor:

0000：Par Constante (OL=103%)(150%,1 minuto)

0001：Par Variable (OL=113%)(123%,1 minuto)

9-11：Funcionamiento tras Protección Sobrecarga Activado:

       0000：Rampa Decel.-a-Paro tras Protección sobrecarga Activado 
      0001：El convertidor no se dispara tras activación Protección Sobrecarga (OL1)


Descripción funciones relé térmico:

1. 9-10 = 0000：protege carga mecánica general, carga inferior al 103% de la corriente nominal, el motor sigue funcionando. Carga superior al 150% de la corriente nominal, el motor funciona durante1 minuto.(Ver curva siguiente(1).

= 0001：protege carga par variable(Ventilador、Bomba…etc)：carga inferior al 113% de la corriente nominal, el motor sigue funcionando. Carga mayor del 123% de la corriente nominal, el motor seguirá funcionando durante 1 minuto.

2. La eficacia de la refrigeración disminuye si el motor funciona a baja velocidad. El relé térmico actuará a un nivel inferior al mismo tiempo.(La curva 1 pasará a ser la curva 2).

3. 9-09 = 0000：puesto 0-05 como frecuencia nominal del motor.

9-11 = 0000：El convertidor rampa a paro al activarse el relé térmico y destella OL1. Pulsar ‘reset’ o el terminal de reset externo para que continúe la marcha

= 0001：El convertidor continua funcionando al actuar el relé térmico y destella OL1. Hasta que la corriente baje al 103% o 113%(determinado por 9-10), OL1 desaparecerá.
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	9-12：Selección Detección Sobre-Par:

= 0000：Impide Funcionamiento Sobre-Par

= 0001：Permite Funcionamiento Sobre-Par solo con Frecuencia Prefijada

= 0002：Permite Funcionamiento Sobre-Par si el Convertidor está en Modo Marcha

9-13：Funcionamiento tras Activación Detección Sobre-Par:

= 0000：El Convertidor seguirá Funcionando tras Activación Sobre-Par
= 0001：Rampa Decel.-a-Paro tras Activación Sobre-Par
9-14：Nivel Umbral Sobre-Par (%)：30-200%

9-15：Tiempo de Demora en Activación Sobre-Par (s)：0.0-25.0


Se define sobre-par como: el par de salida está dentro del valor de 9-15, el nivel de tensión(el par nominal del convertidor es 100%) supera al valor del parámetro 9-14. 

9-13 = 0000：si hay sobre-par, el convertidor sigue funcionando y destella OL3 hasta que el par de salida es inferior el valor de 9-14.

= 0001：si hay sobre-par, el convertidor rampa decel. a paro y destella OL3. hay que pulsar ‘RESET’ o terminal externo para que siga funcionando. 

Parámetro 8-02,03(terminal salida multifunción ) = 05, el terminal de salida es salida de la señal de sobre-par.

※Nota: la señal de salida de sobre-par será salida con el parámetro 9-12=0001 o 0002 con el nivel y el tiempo fuera de rango.

Parámetros Grupo 10 – Modos Funcionamiento Curvas Volts /Hz 
	Selección Curva V/F 

10-0：Selección curva V/F = 0 – 18

10-1：Ganancia refuerzo de par (modulación curvas V/F)% = 0.0 – 30.0%

10-2：Corriente del motor en vacío (Amps CA)      -------------

10-3：Compensación deslizamiento nominal motor(%)          = 0.0 – 100.0%

10-4：Máxima frecuencia de salida(HZ)                 = 0.20 – 650.0Hz

10-5：Relación máx. frecuencia tensión de salida (%)       = 0.0 – 100.0%

10-6：Frecuencia media (HZ)                    = 0.10 –650.0Hz

10-7：Relación med. frecuencia tensión de salida (%)   = 0.0 – 100.0%

10-8：Frecuencia minima de salida (HZ)                  = 0.10 –650.0Hz

10-9：Relación mín. frecuencia tensión de salida (%)       = 0.0 – 100.0%



	

	


1. 10-0=18, define curva V/F libremente de acuerdo con 10-4~10-9 (Ver diagrama)


2. 10-0 = 0 – 17 Curva V / F (Ver siguiente lista )。
	tipo
	Función
	10-0
	Curva V/F 
	tipo
	Función
	10-0
	Curva V/F 

	50

Hz


	Aplicaciones Generales

General use
	0
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	60

Hz


	Aplicaciones Generales

General use
	9
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	Alto par de arranque

High start torque
	1
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	Alto par de arranque

High start torque
	10
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	Par decreciente


	4
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	Par decreciente 

遞減轉矩
	13
	[image: image21.png]




	
	
	5
	
	
	
	14
	

	
	Par constante

定出力轉矩
	6
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	Par constante

定出力轉矩
	15
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	7
	
	
	
	16
	

	
	
	8
	
	
	
	17
	


	10-0
	B
	C

	0 / 9
	50.0%
	1.0%

	1 / 10
	60.0%
	1.0%

	2 / 11
	65.0%
	1.0%


	3 / 12
	70.0%
	1.0%

	4 / 13
	40.0%
	1.0%

	5 / 14
	35.0%
	1.0%

	6 / 15
	45.0%
	1.0%

	7 / 16
	55.0%
	1.0%

	8 / 17
	65.0%
	1.0%


3. El convertidor sacará el valor que B, Tensión C (ver 10-0) mas 10-1 Valor de curvaV/F. Y el par de arranque aumentará. 

                                     

※Nota: 10-1=0, Función refuerzo de par invalidada

4. Cuando el motor funciona tiene un deslizamiento debido a la carga. Es preciso un refuerzo para mejorar la precisión de la velocidad. 
	Refuerzo frec. Desliz. =
	 Corriente salida-(10-2)
	× (10-3)
	Nota:0-02=corriente nom. motor

	
	   (0-02)-(10-2)
	
	   10-2=corr. Vacío motor

	10-3  valor absol.=
	 (velocidad sincron. motor– velocidad nom.) / velocidad sincron. motor

	
	


                                        Indicada en placa motor

	Velocidad sincronía del motor (RPM)=
	120
	× Frecuencia nom. motor (50Hz o 60Hz)

	
	Nº polos
	


	ej: 4 Polos，50Hz     Velocidad sincronía del motor =
	120
	× 50=1500 RPM

	
	4
	


※Nota: La corriente del motor en vacío (10-2) difiere de la del convertidor（15-0）(Ver nota 0-02)，Habrá que regularla de acuerdo con las condiciones actuales.

Parámetros grupo 11  -  Modo Funcionamiento PID 
	  11-0：Selección Funcionamiento PID 
0000: Deshabilitado PID 

0001: PID habilitado (Desviación D-controlada)

0002: Retorno PID D-controlado

0003: Característica Inversa D PID D controlada

0004: Característica D Retorno PID  controlada 
0005:Orden Frecuencia + D PID controlada 

0006: Orden Frecuencia + Retorno D PID controlada

0007: Orden Frecuencia + Caract. Inversa D PID controlada. 

0008: Orden Frecuencia + Caract. Inversa Retorno D PID controlada.


11-0 =1, D es la desviación de(valor consigna –valor detectado) por unidad de tiempo (11-4).

 =2, D es la desviación del valor detectado por unidad de tiempo (11-4).

=3, D es la desviación de(valor consigna –valor detectado) por unidad de tiempo (11-4). Si la desviación es positiva, la frecuencia de salida baja, y vice versa. 

=4, D es la desviación del valor detectado por unidad de tiempo (11-4). Si la desviación es positiva, la frecuencia de salida baja, y vice versa. 

=5, D es igual a la desviación del (valor consigna – valor detectado) por unidad de tiempo (11-4) + Orden de Frecuencia.

=6, D es igual a la desviación de los valores detectados por unidad de tiempo + Orden de Frecuencia.

=7, D es igual a la desviación del (valor consigna – valor detectado) por unidad de tiempo (11-4) + Orden de Frecuencia. Si la desviación es positiva, la frecuencia de salida baja, y vice versa.

=8, D es igual to a la desviación del valor detectado por unidad de tiempo + Orden de Frecuencia. Si la desviación es positiva, la frecuencia de salida baja, y vice versa.

	11-1：Ganancia Calibración Retorno(%)  ： 0.00 - 10.00


11-1 es la ganancia de calibración. Desviación = (valor consigna – valor detectado) × 11-1 

	11-2：Ganancia Proporcional (%) ： 0.00 - 10.00


11-2：Ganancia proporcional del control P.

	11-3：Tiempo Integrativo（s） ：0.0 - 100.0


11-3：Tiempo integrativo para control I.

	11-4：Tiempo Diferencial（s） ：0.00 - 10.00


11-4：Tiempo diferencial para control D

	11-5: PID Offset  :  0000 : Dirección Positiva 

0001 :Dirección Negativa
11-6: Ajuste PID Offset (%) : -109% ~ +109%


11-5/11-6：El resultado calculado PID suma 11-6 (el signo de 11-6 lo determina 11-5).

	11-7：Tiempo Retraso Salida Filtro（s） ：0.0 - 2.5


11-7：Actualización de tiempo para frecuencia de salida.

※Nota:La función PID vale para controlar el flujo de salida, funcionamiento de ventilador externo y temperatura. La carta de flujo de control es la siguiente:
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1. Con control PID, poner 5-05=23, AI2 (S6) en TM2 como señal retorno PID.

2. El valor de consigna del diagrama de arriba es la frecuencia de entrada 1-06.
3. Hay dos formas de ver la señal de retorno PID, una es mediante teclado (4-06 tiene que estar en 1), tla otra es mediante la salida analógica FM+ (8-00 tiene que estar en 5).
Parámetros Grupo 12  -  Modo PID "Límites" y "Fuera de Rango" 

	12-0：Modo Detección Pérdida de Retorno:  0000:Deshabilitado

0001:Habilitado – El convertidor sigue funcionando tras perder retorno 

0002:Habilitado – El convertidor se detiene tras perder retorno


12-0= 0：Deshabilitado; 12-0= 1：detecta marcha y display PDER；12-0= 2：detecta para y display PDER。
	12-1：Modo Detección Pérdida de Retorno (%)：0 - 100


12-1is the level for signal loss. Deviation = Command value – Feedback value.  While the deviation is larger than the loss level, the feedback signal is lost.

	12-2：Demora Detección Pérdida de Retorno (s)：0.0 -25.5


12-2：la acción se retrasa a la perdida de señal de retorno.

	12-3：Valor Límite Integrativo (%)：0 - 109


12-3：el limitador previene saturación del PID.

	12-4：El Integrador se pone a cero cuando la señal de retorno iguala al valor de consigna:              
0000:Deshabilitado

0001:1 segundo

0030: 30 segundos


12-4=0：El integrador no vuelve a 0 cuando la señal de retorno PID alcanza al de consigna.

12-4=1~30：Cuando la señal de retorno PID alcanza al de consigna, pasa a o en 1~30 segundos y el convertidor se detiene. El convertidor dará de Nuevo salida cuando el valor de retorno difiera del de consigna.
	12-5：Margen de Error Integración Admisible (Valor Relativo) (1 Unidad = 1/8192)：0 - 100


12-5=0 ~ 100% valor relativo：reinicia la tolerancia después que el integrador resetea a 0.
	12-6：Señal Retorno PID  ：0000: 0~10V o 0~20mA
                              0001: 2~10V o 4~20mA


12-6：Selección señal retorno, 12-6=0：0~10V o 0~20mA (señal V o I según SW2)
12-6=1：2~10V o 4~20mA(señal V o I según SW2)
	12-7, 12-8：Modo Dormir PID 


Modo Dormir PID:
11-0=1(PID Habilitado)

5-05=20(Retorno PID Habilitado)

1-06=Origen consigna frecuencia PID (Valor Objetivo)
12-7 Pone frecuencia inicio de DORMIR, Unidad：HZ


12-8 Pone demora al DORMIR, Unidad：seg.
Cuando la salida de frecuencia PID es inferior a la frecuencia para dormir y pasa el tiempo de demora a dormir, el convertidor decelerará a 0 y entra en modo dormir PID.

Cuando la salida de frecuencia PID es superior a la frecuencia para dormir el convertidor despierta y entra en modo despertarPID. El diagrama de tiempos es el siguiente:
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Parámetros Grupo 13  -  Modo Comunicación
	13-0：Número Estación de Comunicación：1 - 254


13-0: Para dar codigo de estación de comunicación para controlar el funcionamiento de mas de un convertidor.
	13-1：Definir Velocidad en Baud (bps)： 0000: 4800

        0001: 9600

        0002: 19200

        0003: 38400
13-2：Selección Bit Parada： 0000: 1 bit de parada

    0001:
2 bits de parada
13-3：Selección de Paridad ：0000 :
sin paridad

     0001 : paridad par

     0002 :
paridad impar
13-4：Selección Formato de Datos：0000: datos de:8 bit 

     0001 :datos de 7 bit 


1.Comunicación RS-485：
(1)Control punto a punto：para controlar un convertidor desde PC o PLC o controlador.(poner 13-0 = 1~254)

 (2)Control uno a varios：para controlar mas de un convertidor desde PC o PLC o controlador (El numero máximo de convertidores sería 254. poner 13-0 = 1~254), cuando el convertidor recibe el código de estación de comunicación = 0, el control de comunicación es aceptable independientemente del valor de 13-0.
2. Comunicación RS-232: (necesita interface RS232)

Control uno a uno: para controlar un convertidor desde PC o PLC o controlador. (Poner 13-0 = 1~254)

※Nota:

a. La velocidad BAUD (13-1) del PC (o PLC o Controlador) y la del convertidor tienen que ser iguales .El formato de comunicación tambien tiene que ser igual (13-2/13-3/13-4).

b. El convertidor confirmará el parámetro eficiencia si el PC lo modifica en el convertidor.

c. Ver protocolo de comunicación del M73CV.

Parámetros Grupo 14  - Auto Tuning
	14-0：Resistencia Estatórica (Ohms) Ganancia
14-1 : Resistencia Rotórica (Ohms) Ganancia
14-2：Inductancia Equivalente (mH) Ganancia
14-3：Corriente de Magnetización (Amps AC) Ganancia
14-4：Pérdidas en el Hierro (gm) Ganancia


1. Si 0-00=0 o 1(modo vector ), al encendido, poner 0-06=1, el motor girará mientras el convertidor realiza el auto tuning. La parada del motor significa que el auto tuning ha finalizado. El convertidor escribirá los parámetros internos del motor en 14-0~ 14-4, y auto reset el 0-06 a 0.

2. El Auto tuning debe realizarse cada vez que se cambia el motor. Si los parámetros imternos del motor son conocidos, se pueden introducir directamente 14-0~14-4.

3. 0-06=1，para realizar el auto tuning, al finalizar, 0-06 auto reset a 0, el teclado muestra END.
4.Los parámetros del grupo solo afectan a la corriente vector.

Parámetros Grupo 15 – Estado Funcionamiento y Reset 
	15-0：Código de Potencia del Convertidor


	15-0
	Modelo Convertidor
	
	15-0
	Modelo Convertidor

	2P5
	JNTHBCBA
	R500AC/BC
	
	401
	JNTHBCBA
	0001BE

	201
	
	0001AC/BC
	
	402
	
	0002BE

	202
	
	0002AC/BC
	
	403
	
	0003BE

	203
	
	0003AC/BC
	
	405
	
	0005BE

	205
	
	0005BC
	
	408
	
	7R50BE

	208
	
	7R50BC
	
	410
	
	0010BE

	210
	
	0010BC
	
	415
	
	0015BE

	215
	
	0015BC
	
	420
	
	0020BE

	220
	
	0020BC
	
	425
	
	0025BE

	225
	
	0025BC
	
	430
	
	0030BE

	230
	
	0030BC
	
	440
	
	0040BE

	240
	
	0040BC
	
	450
	
	0050BE

	
	
	460
	
	0060BE

	
	
	475
	
	0075BE


	15-1：Versión Software 


	15-2：Registro de Fallos（Ultimas 3 veces）


1. Cuando el convertidor no funciona normalmente, se registra el fallo en 2.xxxx que se pasará a 3.xxxx, entonces, el primero en 1.xxxx a 2.xxxx. El fallo actual se registra en 1.xxxx. Por lo tanto, el fallo registrado en 3.xxxx es el primero de los tres, mientras que el de 1.xxxx es el ultimo. 

2. Enter 15-2, el fallo 1.xxxx se mostrará en primer lugar, pulsando ▲, leerá 2.xxx→3.xxx→1.xxx, con▼, el orden es 3.xxx→2.xxx→1.xxx→3.xxx.

3. en 15-2, el registro de tres fallos se limpia pulsando la tecla reset. El registro de fallos mostrará  1.---，2.---，3.---.

4. Ej. si el contenido del registro de fallos es ‘1.OCC’ indica que el ultimo fallo fué OC-C, etc. 
	15-3：Tiempo de Funcionamiento Acumulado 1 (Horas): 0 – 9999

15-4：Tiempo de Funcionamiento Acumulado 2 (Horas X 10000): 0 - 27

15-5：Modo Tiempo de Funcionamiento Acumulado: 0000: Tiempo encendido

        0001: Tiempo en funcionamiento


1. Cuando el tiempo de funcionamiento llega a 9999 , se pone 1. La hora siguiente se pondrá como 2. Entre tanto, el valor registrado pasará a 0000, y el valor registrado de tiempo de funcionamiento 2 será 01.

2. Descripción de la selección de tiempo de funcionamiento:

	Valor de consigna
	              Descripción 

	0
	Encendido, cuenta tiempo acumulado.

	1
	En funcionamiento, cuenta tiempo en funcionamiento acumulado


	15-6：Reset a Valores de Fábrica:  1110: Reset a valores de fábrica 50Hz 

  1111: Reset a valores de fábrica 60Hz 
  1112: Reset programa PLC 


Si 15-6 está en 1111, los parámetros volverán a los valores de fábrica. La máxima tension de salida sera la de tension y frecuencia de (0-01/0-05) en la placa de características del motor. La frecuencia de salida sera 60Hz si no se ha especificado un límite superior de salida.

※Nota:  

Los parámetros del motor (14-0~14-4) se modificarán en modo control V/F al resetear a valores de fábrica.

Por el contrario, Los parámetros del motor (14-0~14-4) se modificarán en modo control vector, al resetear a valores de fábrica.

1-01 = 0000, Modo control como abajo:





(1).la señal de entrada es NPN:





(2). La señal de entrada es PNP:





S1 (adelante)


S2 (atrás) 


COM (común 0V)





S1 (adelante)


S2 (atrás)


24V (común)


正轉


逆轉


11  24V





1-01 = 0001, Modo control como abajo:





(2). la señal de entrada es PNP:





(1). la señal de entrada es NPN:





S1 (marcha)


S2 (adelante/atrás)


COM (común 0V)





S1 (marcha)


S2 (adelante/atrás)  24V (común)





運轉


正轉/逆轉


11  24V





(2). la señal de entrada es PNP:





(1). la señal de entrada es NPN:








1-01 = 0002, Modo control como abajo:





S1 (marcha)


S2 (paro)


S3 (FWD/REV)


COM (común 0V)








S1 (marcha)


S2 (paro)


S3 (FWD/REV)


24V(común)


運轉


停止


正轉/反轉


24V




















ON





ON





OFF





0





Frecuencia Interna 
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3-00 (Límite Superior de Frecuencia)











(note)





3-01 (Límite Inferior de Frecuencia)
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Tiempo








Frecuencia salida
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※Nota： Conmutador funcionar en OFF, la orden de prohibir AC/DEC inhibida.





5-05=22Función  * El valor es 0 si AIN+(S6-5V)＜0





5-05=21 Función





Hz





Límite Frecuencia 


Superior 3-00











Hz





Límite Frecuencia 


Superior 3-00








Señal funcionar





V





V





10





0





10





  AIN+S6








 0





5





AIN+(S6-5V)
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Límite Frecuencia Superior  (3-00=60)





Límite Frecuencia Superior (3-00=60)
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Figura 3
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Figura 4
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Figura 2
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Límite Frecuencia Superior (3-00=60)





Figura 1
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5-00 ~ 5-06 = 27 
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5 segundos despues o señal de funcionamiento Enter o Pulsar DSP para modificar el display frequency.顯示頻率





READ/ENTER








＜





v





^











�











RUN/STOP





��‧��





��‧��





��‧��





� � � �





Encendido





LED encendido
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*1：El convertidor destella el valor de corriente de 0-07 (tensión de alimentación) tras el encendido.


*2：4-04, 4-05 determina la frecuencia, velocidad o velocidad lineal mostrada.


*3：No es necesario pulsar la tecla ENTER al parar para modificar. Ver ejemplos 1, 2. 


*4：Cualquier corriente o tensión de salida, tensión c.c., estado del PLC interno mostrado o no es          


determinado por 4-00 ~ 4-03 respectivamente.
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 5 segundos después o Entrar señal funcionamiento o Pulsar DSP para modificar frequencia.
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Tensión de alimentación (*1)
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5 segundos después o señal de funcionamiento Enter o Pulsar DSP para modificar el display
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Example4. Modify the Frequency in Operating





Ejemplo4. Modificar Valor del Parámetro





0026: Desv. Sup. Marcha Traverse


0027: Desv. Inf. Marcha Traverse


0028: Det. Alim. Func. KEB


0029: Contacto Paro Emergencia B *7





Realizar Auto tuning (0-06=1)








Control Vector 





Introduzca los siguientes parámetros:


Tensión Nominal del Motor     0-01


Corriente Nominal del Motor   0-02


Potencia del Motor		   0-03


Velocidad Nominal del Motor   0-04


Frecuencia Nominal del Motor  0-05


Tensión de Alimentación        0-07








Introduzca los siguientes parámetros:


Curva V/F             	 10-0


Refuerzo de Par          	 10-1


Corriente Motor en Vacío   	 10-2 (<=0-02)


Deslizamiento del Motor	 10-3


Máxima Frecuencia de Salida 10-4


Máxima Tensión de Salida  	 10-5


Frecuencia Media de Salida  10-6


Tensión Media de Salida     10-7


Frecuencia Mínima de Salida  10-8


Tensión Mínima de Salida    10-9


Potencia Motor Apropiado 0-02 (Ver lista OL1)





Selección Modo Control 0-00=2





Control V/F 





Modo Control





Procedimiento selección Modo Control





End 
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5-00 ~ 5-06 = 26 
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