NMIANUAL DEL CONVERTIDOR
E FRECUENCIA MEB

Serie E2 (H) |
220V 02 - 2.2 KW

(0.53 ~ 4.0 KVA)

440V 0.75 - 2.2 KW

(1.7 - 4.0 KVA)




1. Introduccion

Para utilizar todas las posibilidades que le brinda ef convertidor, y para garantizar ta seguridad del usuario, por
favor lea detalladamente este manual de funcionamiento. Si necesita informacion adicional, pdngase en contacto
con su distribuidor o vendedor MEB. Nuestros técnicos gustosamente le ayudaran, Le agradecemos [a confianza

mostrada hacia nuestros productos y confiamas en ser merecedotes de su confianza an MEB.

Precaucioén

El convertidor es un sistema electronico de potancia, por razones de seguridad, por favor ponga especial cuidado
con los parrafos en que se indica "ATENCION” o “PRECAUCION”. Hay algunas medidas de precaucion que han
de ser raspetadas durante el transporte, instatacién, funcicnamiento o examen del converfidor. Por favor respete

estas medidas de precaucion para no poner en peligro su seguridad.

iz ATENCION De una manipulacién inadecuada pueden originarse dafios personales.

A PRECAUCION| Una maniputacion inadecuada pueden originar dafios al convertidor o al
sistema mecanico.

Kl ATENCION

@ No tocar el PCB o componentes del PCB tras cortar la alimentacidn, antes de que el indicador de
carga se apague.

® No tocar los cables de circuiteria mientras el convertidor estd encendido. No frate de examinar los
compenentes y sefiales en el PCB mientras el convertidor esta funcionando.

. No trate de desmontar o modificar la circuiterfa interna, cableado o componentes del convertidor.

® Ei terminal de toma de tierra del convertidor debe ser puesto a tierra de forma adecuada con cable

normafizade 200V claes tipe I

A PRECAUCION

@ No trate de realizar ensayos de rigidez dieléctrica a los componentes internos del convertidor. Hay
sistemas semiconductores sensibles, vulnerables a la alta tension, en el convertidor,

No conecte los tarminales de salida: T4(U), T2(V), y T3(W) a un conector de c.a.

® EI CMOS IC del PCB primario def convertidor es vulnerable a cargas electricas estalicas. No tocar el
PCB primario del convertidor,

2. Examinar antes de la instalacion

Cada convertidor MEB ha sido probado y examinado antes de su envio. Por favor reaiice las siguientes

inspecciones fras desembalar su convertidor.

®  Compruebe que el numero de modelo del convertidor se corresponde con el que usted necesita y ha pedido.
&  (Compruebe que no se ha producido ningln dafio durante el transporte, No conecte el convertidor a [a red de

alimentacion si hay alguna sefial de dafos,

informe a su suministrador si encuentra alguna de las condiciones anormales sefialadas,



1.

Capitulo 1: Precauciones de seguridad

Precauciones de funcionamiento

"Antes de encenderlo

A PRECAUCION

Eiija una fuents de alimentacion adecuada con la tensién correcta, indicada en las caracterisficas de!

convertidor.

B ATENCION

Tenga especial cuidado en el conexionado del primario. Los terminales L1 y L2 tienen que ser
conectados a ia fuente de alimentacion y no hay que conectar erréneamente a los terminales 71, 72 o
T3. Esto ocasionaria dafios en el converidor al encenderlo,

A PRECAUCION

©

No coja el convertidor por la cubierta para transportario. Por seguridad coja ef convertidor por las
aletas de refrigeracion para evitar que se caiga el convertidor y se dafie.

Instalar el convertidor sobre una base firme, metalica o de otro material. No pener el convertidor sobre
o cerca de material inflamable,

Se puade poner un ventilador adicional de refrigeracion en caso de que se instalen varios
convertidores sobre un mismo panel de control, a fin de bajar la temperatura por debajo de los 40°C y
evitar sobrecalentamientos.

Apagar la alimentacion eléctrica del convertidor antes de proceder a quitar o instafar ef panel de
control. Realizar |a instalacion de acuerdo con las instrucciones dadas para evitar contactos ineficaces
que hagan funcionar deficientemente al pane! de control o que no se visualice la informacidn de

pantalla.

Apropiado para su uso en circuito capaz de dar un maximo de 5000RMS amperes simetricos. 240V
maximo

No probado con proteccion de sobre velocidad o equivalente,

Pravisto solo para funcionar en ambientes con grado de polucién 2 o equivalente.

Cuando se enciende

Kl ATENCION

No trate de instalar o quitar conectores del convertidor con ta alimentacién encendida.
Se puede dafar el convertidor por el pico originado por la insercion o supresion.




En Funcionamiento

B ATENCION

No encienda o apague el motor en medio de la operacién. Se puede originar un pico de corriente que

dafe al sistema.

i ATENCION

©® No quitar la tapa frontal del convertidor con la alimentacién encendida, para evitar dafios perso-

nales por shock eléctrico.

e Cuando se tiene programada la funcion de rearranque automdtico, ef motor de la maquina re-
arrancara avtomaticamente tras la detencion lotal del sistema. No se aproxime a fa maquina para

evilar dafios personales.

A PRECAUCION

No tocar la base de aletas de refrigeracion.

Al convertidor se le puede hacer funcionar faciimente desde bajas hasta altas velocidades. Por favor
reconfirme el rango de funcionamiento del motor y de la maquina.

No examine las safiales del PCB del convertidor cuando esta en funcionamienfo.

Todos los canvertidores han sido ajustados antes de su suministro. No trate de ajustarfo.

A PRECAUCION

No trale de desmontarlo o examinarle sin estar completamente seguro de que se ha apagado la

alimentacion y la lampara LED indicadora se ha apagado.

Para inspeccion y mantenimiento

A PRECAUCION

El rango de temperaturas de funcionamiento del convertidor es de entrs: —10 °C ~ +40°C, con humedad

relativa inferior al 95% RH sin condeansacion,

A PRECAUCION

Quitando la tapa, ia temperatura ambiente debera estar entre ~10°C ~ +50°C y la humedad relativa
inferior al 95% de humedad relativa sin condensacién. Ademas, el convertidor debara estar fuera de ia

zona de goteo de agua o proyeccion de particutas metalicas,




2. Precauciones en el lugar de funcionamiento
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Evitar exposicidn
directa a la luz solar

Alejar de gases o
liquidos corrosivos

Alejar de grasas y gases
oleosos

Proteger de la lluvia o del
goteo de agua que pueda
entrar en el convertidor,

Proteger de proyecciones
metélicas y de medios
sucios

Evitar vibraciones
importantes

Alejar de focos de calor

Alejar de lugares con
temperaturas muy altas

Alejar de fuentes de ondas
electromagnéticas o de alla
frecuencia.

{Como electro-sotdadoras o
maguinas similares.}

Alejar de productos
radioactivos

Alejar de materiales
inflamables




Capitulo 2: Instrucciones e Instalacién del Hardware

1. Lugar de funcionamiento

El lugar de instalacion del convertidor influird directamente en su pfena funcionalidad y v
Por favor elija el lugar de instalacién apropiado que redna los siguientes requisitos:

Montar la unidad verticalmente

Temperatura ambiente: -10°C ~ +40°C

Sin cubierta: -10°C ~ +50°C

Evitar ponerlo junto a equipos que generen calor

Evitar los goteos de agua y los medios hiimedos

Evitar |a exposicién directa a la radiacién solar

Evitar gases oleosos, corrosivos o salinos

Evitar el contacto con liquidos o gases corrosivos

Prevenir de suciedad exterior o proyecciones metélicas que penetre al interior

Alejar de materiales radioactivos o materiales inflamables

Evitar interferencias electromagnéticas (maquinas de soldar o de potencia)

Evitar vibraciones, si no se puede evitar la vibracidn, instalar silent-blocs para red:
vibraciones

Si el convertidor se instala en armaric de control, por favor ayudar al intercambiador
calor del convertidor mediante un ventilador auxiliar que mantenga la temperatura inte:
por debajo de los 50°C

Cooling fan Cooling  fan Cooling fan Cooling f
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Correct Wrong Correct Wrong
conflguration configuratlon configuration configurotion

La instalacion del convertidor deberd ser tal que el frontal del convertidor quede al frer
y que la parte superior quede hacia arriba, para mejorar la disipacidn de! calor.
La sala de instalacién reunira los siguientes requisitos.
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2. ;Modelo No. Instrucciones

‘Modelo convertidor =~ MODELO: E2-201-M1F
. Potencia nominal w  [/P: AC 1PH 200 ~ 240V 50/60 Hz
Potencia de salida = O/P: AC 3PH 0 ~ 240V 1.6KVA 4.2A
E2 2 01 - M 1 F
Serie || Tension Potencia Configuracién Alimentacién Filtro
alimentacion| | nominal CV carcasa Opcional
2:200V P2:1/4 Hp M: Version CPU  1: Mono-fasica F: Con filtro
4:44QV P5:1/2 Hp V1.6 3. Tri-fasica Blanco :
01:1 Hp H: Versién CPU sin filtro
02: 2Hp V1.8 y posterior
03:3Hp
E2 - Especificaciones
_ Modelo No: E2- 1P2-H1X | 1P§-H1X | 401-H3XX|402-H3XX{403-H3XX
Potencia nominal del motor asociado (KW) 0.2 0.4 0.75 1.5 2.2
Motor HP 114 1/2 1 2 3
Nominal| Intensidad A 1.4 2.3 2.3 3.8 5.2
Capacidad KVA 0.53 0.88 1.6 29 4.0
Peso (Kg) 0.76 0.77 1.7 2.9 4.0
-4- Tensién maxima de entrada Monofasica 100-120V!  Trifasica 380-480V
(+10%-15%) 50/60Hz (+/-5%)
Max. Tensién de salida Tres fases 200-240V] Trifasica 380-480V
+10%-15% { Proporcionat a la Tension de Entrada )
Dimensiones Ancho*Alta*Fondo 72%132*118 | 118*143*172
'Especificacién EMC Sin Filtro | Clase A (Filt. Int. Trifasico)




Modelo No: E2- 2P2-X1XX {2P8-X1XX | 201-X1XX% 202-X1XX 1 203-X1XX
Potencia nominal del motor asociado (KW) 0.2 0.4 0.75 1.5 2.2
Motor HP 114 1/2 1 2 3
Rated Intensidad A 1.4 2.3 4.2 7.5 10.5
Capacidad KVA 0.53 0.88 1.6 2.9 4.0
Peso (Kg ) 0.76 0.77 0.8 1.66 1.76

Tensidn maxima de enirada

Mono/Tri-fasica 200-240V (+10%-15%), 50/60Hz (+/-5%)

Max. Tension de salida

Tres fases 200-240V +10%-15% (Max Tensién de
Entrada)

Tipo de sefial de entrada

Entrada tipo PNP (SOURCE) Po. Ent. Ext. De 24Vee

Método Contral

Control Cnda Sinusoidal PWM

Rango Frecuencias

0~200 Hz *1

Control | Resolucién Digitat : 0.1 H2{0~99.9Hz}; 1Hz(100~200Hz)
Frec. Analog:1Hz/60Hz
Control Teclado Directamente con teclas __ .
Mando por sefial externa 010V, 4~20mA , 0~20mA
Otras funciones Limites superior e inferior de frecuencia
Tiempo aceleracidn/decelera. 0.1~ 989 Sec
Curvas VIF 6 Curvas
Control de Par Nivel de refuerzo de par ajustable (refuerzc de par
Control manual)
General| Entrada Muiti-Funcion 2 puntos, utilizables como multi-velocidad 1(Sp1) / Jog /

Parada externa de emergencia / External bb / Reset

Salida Multi-Function

1a Terminal relé, configurable como Fallo / En marcha /
Frecuencia. Seleccionable.

Par de frenado

Alrededor del 20%, sin resistencia de frenado adicionai
1P2/1P5I2P2/2P5/201.

Transistor interno de
202/203/4017/402/403.

freno que da 20-100%

Otras funciones

Deceleracidn o parada libre Auto reset, Frenado DC
frecuencia / Voltage / Tiempo configurables por
constantes,

indicacion de las funciones

7 segmentos®3 indican frecuencia / parametros del
convertidor / registro de fallos / version del programa.

Temperatura de Funcionamiento

-10 ~ 50°C

Humedad

0~95% RH sin-condensacion,

Vibracion

Menora1G (9.8 m/sz)

Normativa EMC

Clase A ( Filtro interno )
EN5008-1, EN5008-2, EN50082-2, EN50178

Grado de Proteccion

fP20

UL

uL508C




Sobrecarga

150% durante 1min.

Funciones Sobre-tension

DC voltaje > 410V (series 100-200) >800V(serie 400}

de Sub-tensién

DC voltaje < 200V (series 100-200) < 400V(serie 400)

protaccion

Perdida de corriente puntual

0 ~ 2 sec.' el convertidor re-arranca "al vuelo”

Proteccion contra ahogo

Aceleracién / Deceleracion / Velocidad Constante

de de salida

Funciones Cortocircuito en terminales

Proteccion Electrénica de Circuitos

Proteccidn

Fallo de Tierra

Proteccion Electrdnica de Circuitos

Ctras funciones

Proteccion contra calentamiento, limitacion de corriente

instalacidn

instalacion por tomillos o sobire carril DIN (Opcién).

Jota *1 Nueva funcidn para CPU Version V1.8 y posteriores.

-*2 Range de frecuencia portadara Version CPU V1.6: 1 ~ 8kHz
' Version CPU V1.8 y posteriores: 1 — 16kHz

B Consejos adicionales y Normas de cableado

Disyuntor magneto-térmico en caja moldeada
® ' Elservicio MEB de mantenimiento y reparaciones no es aplicable a dafios causados por las

siguientes causas:

(1) Darios en fos convertidores causados por carecer de un interruptor o un seccionador apropiados, instalado

entre la alimentacion y el convertidaor,
(2) Dafos en tos convartidores causados por un contacto magnético serie, condensador de avance de fase, o

pararrayos entre el convertidor y el motor.

@

Modelo No: E2- 1P2/1P5/2P2/2P5 201/202 203 401/402/403
Interruptor en caja moldeada 15A 20A 30A 15A
Terminales Circuito Primario (TM1) | Dimension Cable Dimensién Dimension Cable Dimensién Cable

2.0mm* Cable 2.0mm’ 3.5mm’ 3.5mm?
®T2® T3 Terminal M3 Terminal M3/M4 Terminal M4 Terminal M4

Terminal Sefiales (TM2)
" 1-11

Dimension Cable 0.75mm?(#18 AWG), Terminal M3

Cable 0.75mm?
Terminal M3

e Por favor utilice motor trifasico de induccion (rotor de jaula) de potencia apropiada.

e Si se utiliza un convertidor para controlar mas de un motor, la potencia total deberd
ser inferior a la potencia nominal del convertidor. Se debera colocar un relé térmico
en cada motor. Use la Fn_18 a 1.0 vez el valor nominal indicado en la placa de
caracteristicas del motor a 50 Hz, 1.1 veces del valor nominal indicado en la placa de
caracteristicas del motor a 60Hz.

® No instalar condensadores de avance de fase, LC, o RC entre el convertidor y el motor.




Instaiacion y precauciones con {0s peritéricos

Alimentacion @

Interruptor de

caja moldeada ig
o interruptor N
de falic a tierra

Contactor
Electromagn
ético

AC reactor
Para mejora
del factor de

Convertidor
E2 @
Al

Tierra

%

Alimentacion

L

Asegurese de aplicar la alimentacion correcta a la tension
correcta, para evitar dafios al convertidor,

£l seccionador debe instalarse entre la alimentacion vy
convertidor.

Interruptor en caja moldeada

-]

Utitice el interruptor apropiade para la tension y corrier
nominales del convertidor para que permita el encendidc
apagado del convertidor y para que io proteja.

No utilice el interruptor para encender y apagar el convertidor.

interruptor por corrientes de fuga

@

El interruptor de corrientes de fuga se debe poner para evi
falsas maniobras causadas por corrientes de fuga y pe
asegurar la integridad del personal.

Contacto Magnético

E! contacto magnético se puede omitir en funcionamier
normal. Para utilizar control externo, re-arranque automatico
control de paro, se afiade un relé magnético en el lado primaric

No utilizar el relé magnético para encender y parar
convertidor.

AC Reactor para mejorar la potencia

Si se utiliza una fuente de alimentacion de gran capacidad (m
de B00KVA), conviene poner un AC reactor para mejorar
factor de potencia.

Convertidor

Los terminales de entrada L1 y L2 son indiferentes a
secuencia de fases, se pueden conectar arbitrariamente. !
conexion puede ser intercambiada.

Los terminales de salida T1, T2, y T3 deben ser conectados
los terminales U, V, y W del motor respectivamente. Si el mo
gira en sentido contrario a la direccion del convertid:
simplemente intercambiar dos de los hilos de conexion vy
correQirg el problema.

Los terminales de salida T1, T2, y T3 no deben ser conectad
a la alimentacion para evitar dafios al convertidor,

Terminal de Tierra Conectar correctamente el terminal de tie
de acuerdo con la puesta a tierra de sistemas trifasicos ti

clase 200V

El cableado externo se realizarda de acuerdo con las siguientes indicaciones. Comprobar y
asegurarse de que el cableado es correcto, una vez se ha finalizado el cableado (No utilice el

zumbador para comprobar el cableado.)

9



Conexionado EML:

Es muy importante que las conexiones entre el convertidor de frecuencia con el cable apantallado
del motor y el filtro EM| durante los ensayos EMI sean de la siguiente manera.

Use una placa de tierra metalica y cologue el convertidor de frecuencia y el filtro EMI sobre

@
la placa.

e Use un cable motor apantallado con 4 conectores { UV, W,& Tierra ), no utitizar [a pantalia
como tierra de seguridad { la pantaila es tierra de alta frecuencia )

o Quitar la pintura alrededor de fas dos uniones metélicas alrededor de los agujeros. Asi los
dos contactos metalicos ( y 1a pantalia ) haran contacto con el convertidor de frecuencia y el
mator.

@ No soldar un conductor a la pantalla ( pig tail )

® Usar una pinza metélica para conectar la pantalla del cable del motor con la placa metalica
de tierra. Ahora hay una perfecta conexién de tierra de alta frecuencia entre el convertidor
de frecuencia-placa de tierra y filtro EML.

e Procure que la distancia entre el convertidor de frecuencia y el filtro EMI sea lo mas corta
posible { < 30cm ) de lo contrario utilice cable apantallado con terminal metalico y una pinza
metalica para conectar ef cable apantallado al convertidor de frecuencia con [a placa da
tierra.

@ La Unica conexion de tierra entre el LISN y la placa de ensayos debera ser mediante el filtro
EML

e Use un motor que corresponda a la potencia nominal del convertidor, de lo contrario utilice
un motor de menor potencia.

e Instale un filtro de ruidos para el convertidor, en el lado de salida, de la circuiteria primaria,
para suprimir el ruido conducido. Para reducir el ruido radiado se puede entubar e! cable y
alejarlo mas de 30 cm. De otras maquinas de control.

Clase B

Pawer Supply

Pawer Urive \yt L(-M(F’D\)
Maly TronsFarmoen e m— e mnwresws mmmoem e s oo e
1 Ea MutuL p\an' :;r‘ gmm‘l
MLCT Power Part | | EMI FILTER T-VMERTER |
o E fc L1 fui
=2 =g B8
—L ] l EJ CD @ TRA
| B -
! Remote control switches,
relay - similor equipmentys
above 30cm

L
Signal wire
Control moohine



® Cuando la distancia entre el convertidor y el motor es superior a 100 m., el cabie d
conexién deberd ser elegido con cuidado para reducir su resistencia por debajo del 3% f
la caida de tensidn (V) = V3 x resistencia del cable (./km) x longitud del cable (m) :
intensidad x 107

{B) El cableado del circuito de control debe estar separado y alejado de Ia linea de controf de
circuito primario u ofras lineas de alta tension o corrientes elevadas, para evitar ruidos de

interferencias.
® Para reducir el ruido de interferencia y evitar errores en el funcionamiento, para Iz

circuiteria de control se utilizard un par de cables trenzados y apantallados. Por favo
ajustese al siguiente diagrama. Conecte ia pantalla al terminal de tierra.

La distancia del cableado debera ser inferior a 50m,

Pantalia Envolvanta

. , A maguina de controf
Al terminal del convertidor

No coneclar la pantalla en

onectar al si i ;
C ctar al sistema de terminales de este terminal

tierra Encintar con
cinta aislante

(C) El terminal de tierra del convertidor deberd estar correctamente conectado de acuerdo con ia
norma para tipo clase 200V.

¢ £l cable de tierra debera estar cableado de acuerdo con la norma de equipos eléctricos
(AWG) con la longitud del cable de tierra tan corto como sea posible.

® Ll cable de tierra del convertidor no debera ser puesto a tierra junto con otro de gran
carga de corriente (como maquina de soldadura o motores de gran potencia). Se
pondran a tierra por separado.

® Con las tierras no se debe formar un bucle cuando se ponen a tierra varios convertidores

O O <

(a)bien (b) bien (c) mal

(D) Especificacion del cable. Elija el cable apropiado, con el didmetro correcto para la circuiteria
del primaric y de control, de acuerdo con fa normativa correspondiente,

(E} Para completar, compruebe la correccién del cableado, cables rotos, y asegure los terminales



E2 Diagrama de Cableado
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Descripcién de terminales del convertidor Serie E2

Descripcion del bloque de terminales circuiteria primario ( TM1 )

Terminal Descripcién de la Funcién
L1{R) Monofésico L1/L2 o LN
L2(S) Entrada alimentacion primario
L3 (T) Trifasico L1/L2/L3
T1 (W)
2(v) Salida convertidor
T3 (W)
=¥l Terminales para resistencia de frenado externa 202........ 403

* El par de apriete para TM1 es 1 LBS-FT 0 12 LBS-IN.

* Usar solo conductores de cobre.
* El cable de conexionado ha de ser para al menos 300V(serie 200) 600V(serie 400)

Descripcion de;‘%loque de terminales de control de! E2 { TM2)

Terminal Descripcion Terminal funcidn descripcion
1 | TRIP Terminal salida relé fallo y terminal salida multifuncion {F21)
2 RELAY Punto conexién capacidad nominal 250VAC/HA  { 30VDC /1A )
3 FwWD Terminales control funcionamiento (referirse a Fn_03)
4 REV
5 + 12V Comun de terminales 3/4/6/7
3] SP1 Terminales de entrada muitifuncion (referirse a Fn 19}
7 RESET
8 % t +10V Terminal de potencia del potencidémetro ( Pin 3 )
9 -t Punto de entrada Terminal entrada sefial analdgica de frecuencia { Pin
g analogica 2 del potenciometro o terminal positivo de 0~10V /
. 4~20mA [ 0~20mA)
101 OV Punto comin analdgico Punto comun de sefial analdgica { Pin 1 del
(FM -} potenciometro o terminal negativo de 0~10V /
4~20mA [ D~20mA )
11 FM+ Punto conexion paositivo Terminal de salida de sefial analogica de frecuencia
de salida analogica Terminal de salida si sefial es 0 ~ 10VDC/Fn6

* Par de apriete para TM2 es 0.42 LBS-FT 0 5.03 LLBS-IN.

* Usar solo conductores de cobre.

* El cable de conexionado ha de ser para al menos 300V.

* El cable de control no debe ir por el mismo conducto o roza con los de potencia o del motor.
* Los terminales de entrada y de salida (TM2) son TODOS Clase 2
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S‘W‘! Descripcién de funciones

SWITCH 1

Tipo de sefal externa

:

| P

0~20mA sefal analégica {(cuando Fnt1 estden 1)

4~20mA sefial analégica (cuando Fn1t estaen 2)

U

0~10 VDC sefial analdgica (cuando Fn11 estaen 1)

'Dimensiones y Localizacién del bloque de terminales

TMZ Unidad mm
. P
LONG} Al g lc|D|E|F |G
| Pt ir MODELO
Dﬁl ) ED-0p2/2P5/201| 132|116 1130 8.2 | 1181 61 | 72
\N Unidad mm
\@@@@@ LONG| sl g |c|D|E|F]|G
w MODELO
ﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂnﬂﬂﬂﬂ E2-202/203 143.1127. [ 140 8.0 |171. {108 { 118
N e - 11401/402/403 1] 5 7
B T D
' —_— e
| e——" R STt |
= === }
| ] ——— ===
| evsvsnin [ Sum———— C}
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Dimensiones e Instalacién del flitro clase B (E2F-2102)

g e € | DO e I
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Convertidor con filtro clase B
(E2F-2102) montado.

Convertidor con fiitro clase B
{E2F-2102) & rail Din (DINE-

Diagrama de montaje con. tornlllos

Din rail (DIN E2-201) operaclén dlagram

Pasc 1-
FPaso 1- .
Con un pequedo
Insertar los 4 .
\ destornillador
nervios de

insertar el nervio
del DIN E2-201 y
presionar con el
; destornillador
R para sacar el Dib

retencion del DIN
E2-201 en fos 4

agujeros de la :
parte posterior del R N
convertidor E2 F ity

msacicn

& < Z oo mt £2-201 del
.‘\‘ L Mavio piedio
Baso 2 g Z ¥ convertidor £2
aso 2- -
STER 2

Apretar ef DIN E2-
201 contra los
nervios hasta que
se halle bien sujeto
al panel

Nero de
retension




‘Instalacién Rafl DIN (rafl)

“Para instalar el convertidor utilizar abrazadera y carril DIN de 35 mml.

Desmontaje del
convertidor

Instalacion del
“convertidor

'[L‘:JZHT

Placa de Enpujar placa de

montaje 1 montaje

& destorniliador @

Primero poner la guia en la parle Empujar la placa de montaje hacia arriba.
posterior del médulo en el borde Girar ei convertidor para desmontario.
superior del rail din, y apretar el
médulo hacia abajo hasta su
posicion de bloqueo. Finalmente
presionar la placa de montaje Montaje

hacia arriba.

- . ) D

I |
Rail

ol QOO0 |o DIN

")

\,

1
Mordazas de
montaje
{.as mordazas de montaje se usan para fijar el
convertidor
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Capitulo 3: Indice del Software

Indicaciones del teclado e instrucciones de funcionamiento
Aspecto del teclado y descripcién de indicaciones

_.,..—-——-"-"'"“')O

LED de
alimentacion

-»

1 Y | DATA
RESET ENT

A PRECAUCION

No actle sobre el teclado con un destornillador u otra herramienta punzante, podria danar

el teclado.

Breve carta de flujo del funcionamiento del teclado

E[]El

55.5

---------------

XXX

(FREQ) * 1 (FREQ)
DSP D (LEER)
FUN
DATA
[:] ENT
Fxx Fxx
_...-..-.-b
i
TRAS (ESCRIBIR
DSP 0.5 SEG.
FUN DATA
ENT
vy - | END | XXX

0
=

*1: En paro muestra frecuencia programada. Muestra frecuencia de salida en funcionamiento.
*2: La frecuencia programada puede ser modificada tanto en parada como en funcionamiento.



Lista de Parametros

Funcién EN Descripclén de la Funcién Unidad Rango Valor |\ e
- fabrica
0 | Ajuste de fabrica 0
Tiempo Acelerac. / 1 | Tiempo Aceleracion 01SEC | 0.1 ~998 8 50 13
Deceleracion. 2 | Tiempo Deceleracion 0.1SEC | 0.1~9998 | 50 *1*3
: 3 | 0: Adelante / Paro, Atras/ Paro 1 0~1 Q
Modo Operativo
1:Marcha/Parc, Adelante / Atras
Sentido de Giro del 4 | 0: Adelante 1 0~1 0 *1
Motor 1: Alras
Curvas V/F 5 | Seleccion de Curva VIF 1 1~6 1/4 *2
o ) 6 | Limite Superior de Frecuencia 0.1Hz | 1.0~ 120Hz |50/60Hz| *2*3
L|m|.tes Superior & (1-200Hz)*4
inferior de . ; ;
Frecuencia 7 Limite Inferior de Frecuencia 0.1Hz | 0.0~ 120Hz 0.0Hz *3
(1-200Hz) *4
8 | Frecuencia SP1 0.1Hz | 1.0~ 120Hz| 10Hz *3
(1-200Hz) *4
Frecuencia JOG 9 | Frecuencia JOG 0.1Hz (11.?2~001HO£)022 6Hz
Control 10 | 0:Teclado 1 0~1 0
Funcionamiento 1:Terminal Externo ‘
- 11| 0:Teclado 1 0~2 0
Control Frecuencia 1:Terminal externo{0-10V/C-20mA)
2:Terminal externo(4-20mA)
Control Frecuencia 12 | Fijacion de Frecuencia Portadora 1 1~5 5
Portadora (1-10) "4
Compensacion de Par | 13 | Ganancia de par 0.1% 0.0~10.0% | 0.0% !
Eorma de Parada 14 | Q:Parada Controlader 1 0~1 0
1:Parada a Rueda Libre
15 | Tiempo de Frenada DC 0.13 0.0~2555| 055
Parametros del 16 | Frecuencia inyeccion Freno DC 0.4Hz | 1~10Hz | 1.5Hz
Freno DC
17 | Nivel de Frenada DC 0.1% 0.0~20.0%| 8.0%
Termico Electronice 18 Protgccién basada en I3 corriente 1% 60 ~ 100% | 100%
nominal del motor {0-200) *4
19 | Terminal Entrada Multifuncién 1 1: Jog 2
_ funcion (SP1) 2: Sp1
gstrr‘ae;;?es 20 Termina[ Entrada Multifuncién 2 3: Parada Emergencia 5
MultiFuncion funcion (RESET) 4: Bloque Base Extern
5. Reset
6, 5P2 "4
_— 21| Terminal Salida MultiFuncion 1: En funcionamiento 3
Sla!ida Multifuncion 2: Frecuencia Alcanza
: 3: Fallo
22 | 0O: Activado 1 0~1 0

Marcha atras

1: Desactivado
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Pérdida 23 | 0: Activado 1 O~1 0
Momentanea de 1: Desactivado
Alimentacion
Auto Arranque 24 | Numero de Veces Auto-Arranque 1 0~5 0
Funcién EN Descripcién de Funciones Note
, o 25 | 010; Constantes de inicializacidn para 50Hz "2
Ajuste de Fabrica L
020: Constantes de inicializacion para 60Hz

26 | Frecuencia SP2 01Hz | 1-200Hz | 30| *4

27 | Frecuencia SP3 01Hz | 1-200Hz | 30| *4
Habiiitacion/desabilitacién 28 | 0! nabititacidn de arranque direclo cuando el comando de arangue remato esta accionado, 5
de arranque direclo 1. deshabilitacion de arranque directo cuando el comando de aranque remolo esta accionado
Version Software 29 | Version Programa CPU
Registro de Fallos 30 | Registro de los 3 Ultimos Fallos

NOTA:

'1: Indica que este parametro pusde ser ajusiado durante ia marcha

*2: Por favor referirse a Fn_25

*3: Si af rango de ajuste estd por encima de 100, la unidad de ajuste pasa a ser 1.

*4: Nuevas funclones para versiones de CPU V1.8 y postericres, *5! A partir de la versién V 2.2,

1.  Férmula de ¢aleulo del tiempo de aceleracion/daeceleracién:

Tiempo aceleracion = Fn_01 x

Frecuencia Indicada Tiempo decelerac. = Fn_02 x _Frecuencia indicada

60 Hz 60 Hz

NOTA 1: Fn_03 es efectiva solo cuando Fn_10 = 1 (contro/ funcionamiento externo)

Fn_03=0 Fn_03=1

forma control

forma control

—

r___/.m.__ 3 Adelante /Paro o =1 3 Marcha/Paro
" e—-1 4 Atras (Paro o -——1 4 Adslante/Atras

5COM : 5 COM
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TM2 PING3 { ]

| 1
TM2 PIN4 [ ]
Fn_03=0 { i j
Salida /] Adelante | [

Salida .~ Adeslante I

-
i
T
Fn_03=1 | { | (nota}
’
N\ . Atras /

(nota)

TFn 04+ Aluste dal sentido.

Aunque no hay botén de inversioh del sentido de giro en al panel digital de control, 85 posible ajustar la funcién adelante/atras

cambiando el parametro Fn_04.

NOTA:
Cuando Fn_22 =1: Desactivada la marcha atras, fa Fn_04 no puede ser puesta a 1. En el teclado aparacera la indicacion "LOC",

_Fn_05': ajuste de cur

'Ajustar Fn_G5 = 1-6 para seleccionar una de ias 6 curvas VIF fijadas. (ver tablas adjunias)

Especificacién 50 Hz
Aplicacién Aplicacién Generat Par de arranque alte Par decreclente
Fn_% 1 s 3
V (%} V (%) V (%)
Curva VIE 100 /== — pomeenene 190
| - L Lo :
i i i ] 3
8 b--a : T R b B :
P A i
: : H | ' ‘
c [ b |
s S IR AR c :
i iHz S N N AT .
1 2.5 50 120 1 2.5 50 120 1 25 50 120
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60Hz

Especificacion
Aplicaciéon Aplicacion General Par de arranque alto Par decreciente
Fn_5 4 5 6
v (%) V(%) V (%)
CurvaViF "0 T A !
Lo !
B |pecvr-- . i E E
i
| |
c {1 |
1 - iHz b HZ Hz
1 3.0 60 120 1 3.0 60 120 1 30 60 120
Fn 5 B Cc
114 10% 8%
2/5 15% 10.5%
3/6 25% 7.7%

Sefal de fracuencia Fn_06 (limite superior da frec)

interna

Fn_07 (limite inferior de frec)

.............................

Sefial de ajuste de frecuencia

NOTA:
SiFn_07 = 0 Hz, y Ia frecuencia pedida es igual a OHz, el convertidor parard a velocidad 0.
ertidor dara una salida de acuerdo con lo ajustado en Fn_07.

SIEn_07 > 0 Hz, y Ia frecuencia pedida en _ Fn_07, el conv

Cuando Fn_18 o Fn_20 = 2 y &l terminal de entrada multifuncién esta encendido, el convertidor funciona a la fracuencia sp1

(Fn_08)
Cuando Fn_19 o Fn_20 = 1,y ef terminal de entrada multifuncion ests encendide, af convertidor funciona a fa frecuencia jog

(Fn_09})
3. Lafrecuencia prioritatia 8s : Jog_ Sp1_Teclado o sefial extarna

21



Fn;’l-dl: c;)ntro! Fung Ionamlentn : L S
'-'-f.ﬂ H !nstruccloneas de funclonamlanfo dasde teclado
= '1:lnstrué‘é:lones de funclonamlenfo desde termlnal extcrno
NOTA:

Cuando Fn_10=1 {ecntrol funcionan

riento externo), estd activa la parada de emergencia del teclade.

Fn_11

K Ccmtrol-:de ft:":'”::" enc

NOTA 1:
Cuando estin activas las frecuendias SP1 y JOG, la frecuencia viene A
dada por Spi, los botones __ dpl teclado estdn desactivados. Los
S Fr 06l — o — — — -
valores originales vuelven tras desgonectar Spl.

e !
NOTA 2: l
Durante la aceleracion tras funcignar y en aceleracién/deceleracion Fr_11=1 l
tras cambiar Sp1 los puisadores def teclado quedan desactivados. M-

OmA
oV
Fn’12 ; frecuencla pgrtadora = 1 ~.8§ =
Fn 12- Frecuencia portadota Fn 12 Frecuencia portadora Fn_12 Frecuencia poradora
1 4 kHz 5 8 kHz 9 15 kHz "1
2 5 kMz 6 10 kHz "1 10 16 kHz *1
3 6 kHz 7 12 kHz "1
4 7.2kHz 8 14,4 kHz 1

Nota *1:En version de CPU V1.8 y pog

"_Q’;Si F12=7-12 el convertidort
Aungue Is convertidores tipo IGBT p

frecuencia interfiera con componentes

de la frecuencia de la onda portadora

terioras.

ane que funcionar con poca carga.
ducen poco ruido durante su funcionamiento, es posible que el corte de fa onda portadora a alta

electrénicos externos (u otro control) o incluso causar vibraciones en el motor. El correcto ajuste

bueda corregir esta situacion.

"Fn:13: Ga hﬁrﬁd‘l_a';?}:‘ﬂfé ;G

Salida del converidor de acuerdo co

ajustar Fn_13 para mejorar el parde s
NOTA : Cuando Frn_13 = 0, la funcié

h Jos puntos de tension B y C en ta curva VIF (referirse a la descripcion de Fn_08) ademas de

alida
n de refuerzo de par estd desactivada,
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SiFn_14=40
Cuando el convertidor recibe la orden de paro desacelera hasta la frecuencia ajustada en Fn_16 vy el nive! de tensién establecido en
Fn_17: Tras el tiempo establecido en Fn_15, el convertidor para completamenta.

SiFn_14=1
El convertidor para inmediatamente y tras recibir la instruccidn de parada. Ei motor entra en parada litre hasta que se datiene
totaiments,

1. La funcién de proteccién térmica electrénica dei motor funiclona de ia siguiente forma:

(1) Corriente nominal del motor = Corriente nominal del convertidor x Fn_18
Fn_18 = Corriente nominal del motor / Corriente nominal del convertidor

{2)  Cuando la carga estd dentro del 100% de fa corriente nominal del motor, la operacion contintia. Cuando fa carga alcanza
al 150% de la corriente nominal del motor la operacién puede continuar durante 1 minuto. (refarirse a Ja curva (1) en la
figura 3)

{3)  Tras activarse la proteccion térmica electrénica, el convertidor se desconaecta inmediatamante. Destelta el OLl. Para
reiniciar of funcionamiento, pulsar el botdn de RESET o activar el terminal externo de reset.

(4) Cuando el motor funciona a baja velocidad, la disipacién de calor pierde eficacia. Et umbral de activacion de! relé térmico
slectrénico también se reduce. (cambiar de 1a curva (1) a la curva (2) en |a figura 3). Elegir un valor apropiado de Fn_05
an funcion del motor acoplado para obtener una proteccién éptima.

2, La funclén de proteccidn térmica electrénica del convertidor funciona de la siguiente forma:

(1) Cuande la carga estd dentro del 103% de la corriente nominal del convertidor, la oparacion continua. Cuando la carga
alcanza el 150% de la corriente nominat del convertidor, la operacidn puede continuar durante 1 minuto. (referirse a la
curva (1) de la figura 3)

(2} Tras la desconexion de fa proteccion térmica electrénica, el convertidor se desconecta inmediatamente, Destella OL2. Para
reiniciar la operacion, pulsar el botdn RESET o activar ef terminal externo de reset,

Fn_05=1223 Fn_ 05=4586
50 Hz motor standard 60 Hz motor standard
Desclasif. % Desclasif. % Minuto
’ ) A A
100 160
4] 90 :
60 ¢ 60{ :
Decay 40 [ceeeen
:' : —~ Hz N : > He . : >
20 50 (Figura 1) 20 60 (Figura 2) (Figura 3) 100 150 Porcentaje de

23 Corriente



1. Fn_19, Fn_20=1:J0OG
2. Fn_19, Fn_20 =2 o 6 ; control de velocidades multiples.
F19=2 y F20=6
Terminal TM2 SP1 Terminal TM2 RESET Frecuencia de Salida
ON OFF F.G§
OFF ON F.26
ON ON F.27
F19=6 y F20=2
Terminal TM2 SP1 Terminal TM2 RESET Frecuencia de Salida
ON OFF F.26
CFF ON F.08
ON ON F.27
3. Fn_19, Fn_20 =3: Sefal axterna de parada de emergencia
Cuando se activa la sefal extefna de parada de emargencia, el convertidor procede a una parada controlada (ignorando el valor
de Fn_14). Destella E.S, tras 13 parada, Al desactivarse la sedal de parada de, apagar el putsador de marcha y encenderlo de
nu_evo.{Fn_jO =4) O, pulsar la lecia de marcha (Fn_10=0). Ef convertidos reiniciara su funcionamientc y rearranca. Si se elimina
la‘senal de parada de emergancia anles de que el convertidor se haya parado totalments, el canvertidor continuara con la
pafada de emergencia.
4, Fn_18, Fn_20 =4: Bloqueo de Base Externo { apagado Inmediato )
Cuando se activa la sefial de blogueo de base extarno, el convertidor se apagara inmediatamente {ignorando el valor Fn_14) y
de;(eila bk Tras la desactivaclon de ia sefial de bloqueo exlerno, apagar ef conmutador de marcha y reancendesrlo (Fn_10 = 1}
o pulsar la tscla de marcha (Fn}10=0), el convertidor rearrancara desde la frecusncia de arranque. -
5.

Fn_19, Fn_20 = 5: Reset cuanro fatla el convertidor,

Fn_21: Terminal de shlida multifinelén = 1 ~'3

1.
2.
3.

Fn 21 = 1; Sefial modo marcha
Fn_22 = 2: Senal frecusncia alc
Fn_21 = 3: Sehal de (allo.

anzada.

Fn 22: Orden- marchd

desactlvada

‘Inversa =0 Orden REV

NOTA:

Cuando Fn_04 estd en 1 (reversa), F

poner Fn_22en 1.
15

-Fn: 23: Rearranqu_:

L w 0 i rearra

compaiia eléctrica o por la ent
* restituye la alimentacion antes
corte), de lo contrario al convert?
Cuando £n_23 =0, si el hueco

Cuando se pierde momantines

mente la alimentacion c.a. cayendo por debajo del Hmite inferior de proteccién a causa de la
rada de una carga importants en la misma rad, el convertidor se parara inmediatamente, Si se
de 2 segundos, e convertidor puede rearrancar “al vuelo” (arranque desde Ja frecuencia de
dor dara "LV-C".

de alimentacion dura menos de 2 seq., el convertidor retoma ef funcionamiento buscando la -
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velocidad a 0.5 seq. de la vueita de la energia. Las veces de rearranque no astd [imitada por Fn_24. Si el hueco de afimentacion
dura mas de 2 seq., s ol valor de Fn_24 quien deacide si ef convertidor rearranca automaticamente.

SiFn_23 = 1, el convertidor se detiene inmadiatamente que se detecta el hueco e indica LV-C. No sa puede rearrancar, (No

3.
controlado por Fn_24)

“Fn.241 Namer s de alto-arrangue = 0~5

1. Cuando Fn_24 =0, ef converlidor no vuelve a arrancar automaticamenta tras una parada por mat funcionamiento.

2. SiFn_24 >0, el convertidor retomara el funcicnamiento al vuelo (SPEED SEARCH) a los 0.5 segundos de la interrupcidn y la
salida pasa de funcionamiento inercial a funcionar a fa fracuencia anterior al corte. Tras elle, sl convertidor acalerara o
decelerara hasta la frecuencia programada,

3. Sial convertidor 8s puesto en daceleracién o frenado DC. no sa realiza el rearrangue por huecos.

4. Sise produce alguna de las situaciones siguientes, se reinicia el contador de huacos:

(1) No hay otros fallos (en operacion o en parada) en los siguientes 10 minutos,

{2} Se puisa RESET o se activa el pulsador externo de RESET ON.

Poniendo Fn_25 en 010, todos los parametros vuelven a los valores de fabrica. Los valores de Fn_05 =1y Fn_06 = 50. Fn_25

vuelve a 000 al hacer un reset,
Poniendo Fn_25 en 020, todoes los parametros vuelven a los valores de fabrica. L.os valores de Fn_05 =4 y Fn_06 = 80, Fn_25

vuelve a 000 al hacer un raset.

"Fn_26: P2 (1:200Hz),

Velocidad 2 (ver F18'y F20). '

Registro de fallos: indica la secuencia de aparicién da fallos por la situacién del punto decimal. x.xx indica un fatlo sucedido

recientementa. xx.x indica el dltimo fallo sucedido. xxx. indica el primer fallo de los registrados,
Al entrar la funcién Fn_30, &f registro X.xx as el primero en aparecer. Tras él, pulsando el botdn _ se laeran xx.x_- Xxx. ¥ X.XX

-, consecutivamente.
Al entrar la funcion Fn_30, si se pulsa el botén de RESET, sa borran los registros de los tres tltimos fallos, Ef indicador mostrara

ee, mne, Y e,

Si el contenido de la memoria de fallos indica ©.CC. quiere decir que el cddigo dal Ultimo faflo es OC-C vy asi sucasivamente.
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1.

2,

Indicacion de Fallo y Contramedida

Fallo de reset manualjinoperativo

INDICACION SIGNIFICADO POSIBLE CAUSA CONTRAMEDIDA
CPF Errof de programa Interferancia de ruido externo Poner un filtro RC en parafelo con el
contacto magnético generador del
ruido
EPR -
Erron EEPROM EEPROM defectuosa Sustituir EEPROM
oV Tens|én axcesiva 1. Tensién de alimaentacion 1. Examinar la alimentacion
cuanto no axcesiva
funcipna 2. 2. Circuito de detaccién 2. Devolver el convertidor para su
defectucso reparacion
LV Tenslon baja 1. Tension de alimentacion baja | 1.Examinar la aimentacion
cuango no 2. Circuito de deteccion
funcidna defectucso 2.Devolver el convertidor para su
reparacion
OH Calantamiento 1, Circuito de deteccion defectuose. | 1. Devolver el convertidot para su
cuangdo no 2. Ambiente recalentado o reparacion
funcidna ventilacién deficiente 2. Mejorar la ventilacion

Fallo operativo reset

ranttal {Auto-Reset Inoperativo)

INDICACION SIGNIFICADO POSIBLE CAUSA CONTRAMEDIDA
Sobre-gorriente en Circuito de deteccion defectucso . Davolver el convertidor para su
oC paro reparacion
oL Sobre-Larga del 1. Carga excesiva 1. Aumeniar fa potencia dal motor
motor
2. Curva VIF mal elsgida 2. Elegir correctamente la curva V/F
3. Ajustar Fn_18 segin instrucciones
3. Valor de ¥n_18 inapropiado
INDICACION SIGNIFICADO POSIBLE CAUSA CONTRAMEDIDA
1. Aumentar la potencia dal convertidor
Sobre-parga del 1, Carga excesiva
converidor 2. Elagir correctamente fa curva ViF
oL2 2. Curva VIF mal elagida
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3. Fallo Operativo Reset y Auto-Reset Manual

INDICACION SIGNIFICADO POSIBLE CAUSA CONTRAMEDIDA
Sobre-corriente 1. Coro circuito entre bobinado y 1. Examinar el motor
OCS transitoria al arranque carcasa del motor 2. Examinar ¢l cableado
de la maquina 2. Derivacion a tiarra del cable de 3. Sustituir el modulo de transistores
conexitn del motor
3. Médulo da transistores
dafado
Sobre-corriente 1, Tiempo de acelaracién corto 1.Poner tiampo de acelaracion mas
OCA durante la 2. Curva ViF mal elegida largo
aceleracién 3. £l motor o8 de mas potencia que | 2. Elegir correctamente ia curva VIF
el convertidor 3. Poner ofro convertidor de la potencia
— adecuada
]
Sobrg-corriente 1. Variacion transitoria de la carga 1. Examinar la configuracion de 1a carga
OCC durante el 2. Variacion transitoria da la 2. Instalar un inducter en la alimentacién
funcionamiento alimentacidn
ocd Sobra-corrients Tiempo de deceleracion corlo Poner tiempo de deceleracion mas largo
durante la
decelaracion
OCb Sobre-corriente Fracuencia de frenadac.c., Bajar valores de Fn_15 Fn_16.0
durante el franado tensidn o duracién axcesivas Fn_17
oVC Sobra-tension en 1. Tiempo de decsleracion muy 1. Poner tiempo de daceleracién mas
funcionamignto/dece- corle o inercia de la carga muy largo
leracion elavada 2. Instalar un inductor en la alimantacion
2. Variacion excesiva de la ten- 3. Aumentar la potencia del convertidor
sién de alimentacion
INDICACION SIGNIFICADO POSIBLE CAUSA CONTRAMEDIDA
LvC o ]
Tension insuficiente 1, Tensién de alimentacion baja 1. Meiorar calidad de la red
para buen 2. Variaciones excesivas de la 2, Poner tiempo de aceleracién mas largo
funcionamisento tension de alimentacién 3. Aumentar fa potencia del convertidor
4. Instalar un reactor en la alimentacion
OHC Sobra-calentamiento | 1. Carga demasiado pesada 1. Examinar la carga
det disipador de calor | 2. Ambiente recalentado © 2, Aumantar la potencia del convertidor
ventilacion deficiente 3, Mejorar la vantilacion
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Descripcion Condiciones Especiales

INDICACION SIGNIFICADO DESCRIPCION
Paro a velocidad Con fn_11 =0, Fn_7= 0y frecuencia fijada < 1 Hz
SPQ cero ConFn_11=1, Fn_7<(Fn_6/100), y frecuencia filada <(Fn_6r100)
Parada de El convertidor pueste para mando extarno (Fn_10=1). Si se pulsa ia tecta
Sp2 emergencia desde STOP del teclado en funcionamiento, el convertidor para de acuerdo con o
taclade fijado an Fa_14 y destella SP2? tras pararse. Hay que desconectar el RUN y

conectarlo de nuevo para que arrangue la maquina.

Paro de Cuando se activa la sefal externa de paro de emergencia a través del
E.S. emergentia externo| lerminal multifuncion da entradas, al converlidor dacelera y para. En o
convertider dastellz £.8. tras pararse. {Referirse a instrucciones para Fn_19

para mas detalles).

BASE BLOCK Cuando se activa la sedal exlarna de BASE BLOCK a lravés del tarminal
b.b. axterno muitifuncién de entradas, el convertidor se para inmediatamente y destelia
b.b. (referirse a instrucciones para Fn_1@ para detalles)

Indicacién de Error Funcionando con Teclado

INDICACIGN SIGNIFICADO POSIBLE CAUSA CONTRAMEDIDA
LOC Direccion motor 1. Intenta cambiar sentido de 1. Ajustar Fn_22 a0
bloqueada girocon Fn_22 =1

2. Intenta modificar Fn_22 a 1 2. AjustarFn_04 a0

confFn_04 =1
Erd Error operakion 1. Pulsarfecla _ o _con Fn_11=1 {1, Use las teclas _o_para ajuslar la
teciado o funcionando con sp1 frecuancia solo tras poner Fn_11=0
2. Intenta modificar Fn_29 2. No modifique Fn_28
3. Trata de modificar parametros 3. Modifique una vez parado

que no se puaden modificar en
funcionamiento (referirse a la lista
de pardametros)

- Er2 Erroren filacion de | 1. Fn_8_Fn_7 1. Fn_6>Fn_7
paramelros
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Método General de Examen de Fallos

ANORMALIDAD

PUNTO DE CONTROL

CONTRAMEDIDA

Motor
inaperative

Est& alimantando por los terminales L1, L2 (esla
iluminado el indicador de carga)?

e Compruebe que esta encendida fa alimentacion,
¢ Apague y encienda la alimentacion.
¢ Compruebe la tension,

* Comprusbae el apriete de los tornillos.

Esta conectada la salida al motor entre los
tarminales 71, T2y T37?

e Apague y encienda la alimentacién.

Es la carga demasiado pesada y bloquea el motor?

& Reducir la carga de arranque del motor.

Se ve algo anormal en el convertidor?

Se han puesto los pardmetros de hacia delante o
hacia atras?

¢ Referirse al mapual de fallo, axamine y corrija el
cableado.

ANORMALIDAD

PUNTO DE CONTROL

CONTRAMEDIDA

Motor
Inoperativo

Esta fijada la frecuencia analdgica?

# Comprobar gue ! cableado de entrada de seial
analogica de frecuencia es corracto

El modo de funcionamiento fijado es correcto?

o Comprobar si la tension de entrada de sefial de
fracuencia es correcta

El motor gira en
santido contrario

El copexionado de los terminales T4, T2y Tl s
coiracto?

# Funciona en digital?

Es correcto ef cableade de la sefial de giro
directo/inversa?

¢ Elcableado debe astar de acueardo con tos
tarminaies U, V, W del motor.

Motor funcionando a
velocidad fija

El cableado de entrada de ia sefial analégica de
frecuencia es correcte?

e Examinar si as corracto.

Esta bian fijada la forma de funcionamiento?

e Examinar ei cableado y corregirlo,

Es demasiado pesada la carga?

# Comprobar en el teclado ef modo de
funcionamiento fijado.

Motor funclonando a

velocidad demasladoe

alta o demasiado
baja

Esta correctamenta especificado el motor (polos,
tension)?

¢ Reducirla carga

Es correcta la relacion da transmisién?

¢ Raconfirmar relacion de transmisién

Esta bien puesta la frecuencia maxima de salida?

e Reconfirmar aspecificacion del motor.

Es baja |a tensidn de alimentacién en el lado motor?

¢ Raconfirmar frecuancia maxima de salida

Variacion anormal de
velocidad en
funcionamiento

Es demasiado pesada la carga?

® Aumentar la potencia def motor y del convertidor

Es la variacion de la carga muy grande?

& Reducir la variacién de la carga

La alimentacion es suficiente y establa?

¢ Instalar un AC reactor en la atimentacion
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Comprobaciones de Rutina e Inspeccion Perlodica
Ef convertidor requiere unas comprobaciones de rutina y una inspaccion periddica y mantenimiento para un funcionamiento mas estable y seguro.
Referlrse a fa siguiente tabla para ver lag operaciones precisas que nos den un mejor funcionamianto def convertidor.
Realice las operacionas cuando sl LED indicador de presencia de tensién se haya extinguido hace 5 minutos para prevenir dafios al personal di
mantenimiento, causado por la carga rarhanente en el condensador del convertidor.
o Periodicidad
Operacién de Descripcidn del Mantanimiento
Rutina 1 ado Métoto de axamen Criterio Contramedida
mantenimiente
Lugar de instatacidn Confirmac temperatuss ¥ humadad del . Refarirse a las instruccionas de Temperatura: -10-40 °C Mejorar el lugar de
lugar da instalacidn instatacibn y mad¥ con Humadad: menos de 95% sin instalacién
termdmetro & higrémetre contdensackn
Compeodar si hay prdx{lno material . Inspaccion visual Ningun objeto exirado
inflsmable y relirado
Operacién de Desxcrlpcion del Mamtanimisnto
Perlodicidad Método de examen mathod Criterio Contramedida
mantenimianto
Rutina 1 afio
Instalacion dal Hay vibraciones anormalas en el Jugar . inspeccitn visual y auditiva Sin objelos extrafios Apriete los tornilos sualtos
convertidor y puesta a  [de ingtalacion?
tiarra R L.a resistencia de {a fierme es _ Medk la resistancia con un Ciase 200V pos debajo de 100 Mejorar 1a tema de tierrs
aceplabla? polimetro ohm
lnpu'i p-bwer soufce {is normat la lension en el circuito . Madi ta tensién con un pollmetre | Nivel de tanskin segun Majorar Ia alimentacién
voltage primario? especificacion
Tornilos de los Estén bian apretados? - inspeccidn visual. Use Nada anemal Aprieta ot tornkio susitc o
teemingias exielnos deslornilad a varificar |
G e e Hay signoé de roturas eh el panet de _ eslornilador para verihicar la devusiva ol aparto para ta
dal convertidor i .
Do terminales? prosida da aprista raparaciin
Se ven oxidaciones? _
Cableado intarno del Estd deformado o 1azadd? . nspeccitn visual Nada anormal Suystituir 0 mandar a
convastidor
ve Se ha o ol aislame de) cable? _ Faparar
Disipador da calor Se ha acumuiado suciedad y polve? . Inepeccion visual Nada anormal timpie o poivocia
. suciedad
PCH So ha acumaulade metal conductor o _ Inspeccion visual Nada anoma! Limpiar o sustitux ot PCB
aceiles?
Hay algun punto catientd o quamado? _
Ventilador Hay vibraciones ¢ ruidos{ anomales? _ Ingpeccidn visua! y auditiva Nada anormal Sustituir of ventkador
Hay acumulacién de sucledad o - inspeccitn visual Limplar
polvo?
Componanies de Se na acumulado suciedpd y palva? - Inspeccidn visuat Nada anormal Limpiar
potencia
Examine rasistencia ent¥b ferminalos _ Mady con pollmetro Sin corlockcuito o circuto Sustitui fos companentes
abigrto entre fases da potencia o el
convertidor
Condensador Hay sedal de mal oior ¢ do goleras? - Ingpeccion visual Nada anormal Sustituir ef condensador o
. el convertidor
Hay sedg! de hinchazén b de -
RERNE promingntias?
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Capitulo 4: Mantenimiento y Periféricos
Mantenimiento e Inspeccion

El convertidor no precisa revisionas ni mantenimianto frecuente.

Para obtanar resuitados satisfactorios durante mucho tiempo, por favor realice las siguientes inspecciones petiddicamante. Recterda
apagar la alimentacién y esperar hasta que el LED de alfimentacion se haya apagado antes de intervenir, (Debido a la gran cantidad de
cargas residuales an los condensadores internos.}

(1} Limpiar el interior de suciedad y humedad.
{2) Comprobar el apriete de tornillos en terminales y componentas. Apriete los fornitios flojos.
(3) Ensayo de rigidez dieléctrica

(a) Quite todos los cables conductores entre el convertidor y el exterior. La alimentacién astara interrumpida.

(b} Elensayo de rigidez dieléctrica an el interior del convartidor se realizara Onicamente al circuito principal. Use Ohm-metro

DC 500V de aita resistencia. El valor de resistencia medido sera superior a 100M ohm.

PRECAUCIGN: No hacer ensayos de rigidez dieféctrica al clrculto de control,

e e 3O L1 (R} T1 (U)

Fuenta de entrada  — e e o o L2 (S) CONVERTIDOR

- FAan

Terminal de tferra

DC-500V Ohmetro

Conexién para ensayo de rigidez dieléctrica
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Medida de Tensién y de Corriente

La medida de la tension y de la torriente en al primario y en el secundaric puede ser diferenta por el tipe de instrumentacion y por la

onda de alta frecuencia. Para medir hacerlo de acuerdo con el siguiente esquema de conexionado:

A N L1 T1
W (R) (V) @ "Y:Q@:'“*
-Alimantacion @
‘monefasica L2 ™ Al motor
| 5 o —{a5)
(S) (V) N
T3 '
Diferentes tipos
. de instrumentos { g % g l %
. ; NOTA
Medida | Punto de Medid Instrumento
| aa (Criterio de Medida)
Tensién de entrada ® Hierro movil
- VI
Corriente de entrada Hierro mévil
_ Potencia de entrada @ Watimetro P=W1
' P
Factor de potencia de ' Calcular factor de potencia por tensién de entrada, corriente de entrada y
entrada {potencia de entrada
PFi : . Pi o
PFi= BV T x 100%
Tension de salida Rectificador (No Maxima diferencia de tension
Vo @ se permite hierro entre cables menor de 3%
maovil)
Corriente de salida Hierro mévil Debajo de la corriente
lo nominai del convertidor
NOTA
Medida unto de Medida Instrumento
P {Criterio de Medida)




Potencia de salida Watimetro Po=W3+W4

Po @

Factor de potencia a la X Po o
PFo

Especificacion Reactor AC Entrada

Modelo Reactor AC Entrada
Valor Corriente (A) Inductancia (mH)
E2-2P2-M1F 3 7.0
E2-2P5-M1F 52 4.2
E2-201-M1F 9.4 2.1
E2-202-M1F
E2-203-M1F

Especificacién Filtro EM1 (clase B)

Modelo Dimensiones (mmj Corriante (A) Madelo Convertidor

E2F-2102 156 X 76 X 25 10A E22P2-MIFER- 20 HITF
E2-2P5-MUF/E2-2PS-H T
S2-200-MITE2-201- T T

E2-202-H1F

E2F-2202*
E2-203-H1F
£2-401.H3F

E2F-4103°
E2-402-H3F
E2-403-H3F

“ 2 En desarrolio
Especificaciones RAIL DIN
Maodelo Dimenslones Modelo Convertidor
{mm)

DIN E2-201 130x72x75 E2-1P2/1P5/2P2/I2P5I204
£2-202/203/401/402/403

tad
Tao




Especifiéacién de Resistencia de Frenado y Reactor de Entrada

R Par de Modeto da
Translstor Resistencia Frenado Reslstencia de Reactor AC de Frenado
MODELQO Interno de interna de Frenade .
) Corriente (A} | Inductancia (mH)
Frenado frenado
E2-2P2-x1xx X X 20% Nota | 3 7.0
E2-2P5-x1xx X X 20% Nota | 52 4.2
“E2-201-x1xx X X 20% Nota | 9.4 2.1
| E2:202-Hxx - X 20% BRN2.202 19 11
*E2-203-Hxx - X 20% BRNZ-203 25 0.71
E2-401-H3xx _ X 20% BRN2-401 2.5 8.4
E2-402-H3xx . X 20% BRN2-402 5.0 42
E2-403-H3xx - X 20% BRN2-403 7.5 36
_inteno X Extemo
Nota 1 7 Sin tansistor ni resistencia:intema,
. Especificacion de la Resistencia de Frenado
7 Especificacién de
Modelo de |Pot, Nom. . N Resistencia| Par de Medidas de {a Peso
Modele de : Resistencia de Embalaje
resistencia {Del Motor d de frenado | Frenado reslstencia {Spc)
Convertidor frenado (L*W*H) mm
de frenado (KW) ED(%} (%) {L*W*H) mm (k@)
(W) {)
E2-202-Hxxx BRN2-202 1.5 160 100 10 119 2154020 325%225'70.5 2.1
E2-203-Hxxx BRN2-203 22 200 70 9 116 16560430 200*195*80 3.2
E2-401-H3xx BRNZ2-401 0.75 60 750 125 115%40*20 20015580 1.1
£2-402-H3xx BRNZ-401 1.5 150 400 10 118 215*40*20 325'225'70.5 2.1
E2-403-Haxx BRN2-403 2.2 200 250 8 128 1656030 20018580 3.2

Nota; 1. Nivel de Frenado: 3BSHTTOVCE para las seres E2-200/400

2. Abajo se muestra el montaje de la resistencia de frenado:

5cm

TM1IO OI

Inverter

PR

ot} ——— -t

braking resister
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TABLA DE PARAMETROS

CLIENTE MODELO
APLICACION TELEFONO
DIRECCION

Fn_## valor Fn ## valor Fn ## Valor
Fn_00 Fn_11 Fn_22
Fn {1 Fn_12 Fn_23
Fn_02 Frn_13 Fn_24
Fn_03 Fn_14 Fn 25
Fn 04 Fn 15 Fn_26
Fn_05 Fn_16 Fn 27
Fn_06 Fn 17
Fn_07 Fn 18
Fn 08 Fn 19
Fn_09 Fn_20
Fn 10 Fn 21
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